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1 INTRODUCCIÓN 

El Liftboy 5 es una plataforma elevadora vertical para el transporte de usuarios en silla de 

ruedas. La plataforma se acciona mediante un mecanismo de doble tijera accionado por dos 

actuadores de 24 V. La alimentación eléctrica se realiza a través de dos baterías de 12 V que se 

cargan continuamente (siempre que el interruptor principal esté encendido). 

En su versión estándar, el Liftboy 5 se suministra con una puerta manual en la parada superior 

y una rampa de acceso automática en la parada inferior. El tamaño estándar de la plataforma 

es de 900 x 1400 mm. 

1.1 Datos técnicos 

Capacidad de carga 300 kg 

Velocidad 25 mm/s 

Peso en vacío 270 kg 

Tipo de accionamiento Doble tijera 

Motores 2 actuadores de 24 V 

Potencia máxima 300 VA 

Fuente de alimentación 2 baterías de 12 V 

Fuente de alimentación para el cargador 1 x 230V 

Altura mínima de la plataforma 120 mm 

Altura de elevación 1180 mm 

Altura máxima de la plataforma 1300 mm 

Color estándar RAL 7035 

Control externo control remoto 

Ciclo de funcionamiento 10 %, 6 min/h 

Tamaño estándar del ascensor (dimensiones exteriores) 1150 x 1570 mm 

Tabla 1.1 - Datos técnicos 

1.2 Entrega 

El elevador se entrega premontado en dos piezas embaladas en un palé de madera: 

▪ Plataforma retraída (270 kg) 

▪ Puerta superior con pared extensible (90 kg) 

Al desembalar el elevador, compruebe que ninguna de las piezas presente daños visibles 

derivados del transporte. Si detecta algún daño visible, tome inmediatamente fotografías y 

envíelas a Lehner Lifttechnik GmbH para hacer valer sus derechos de garantía. 
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1.3 Seguridad 

▪ Lea todas las instrucciones de este manual antes de instalar o utilizar el elevador. 

▪ No sobrepase la carga máxima total de 300 kg. 

▪ Este producto está diseñado exclusivamente para el transporte de personas y sillas de 

ruedas. 

▪ No desactive ningún dispositivo de seguridad ni interruptor del elevador. 

▪ Manténgase alejado de todos los componentes del sistema de transmisión mientras el 

elevador esté en funcionamiento. 

 

2 RESUMEN: MECÁNICA DE LA PLATAFORMA Y POSICIONES DE LOS 

INTERRUPTORES 

A continuación se muestran diferentes vistas del Liftboy 5 para ofrecer una visión general de las 

funciones y componentes más importantes. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Plataforma con puerta (manual o 

automática) 

Fig. 2.2 - Plataforma con puerta 

Plataforma con rampa de acceso 

automática 

Fig. 2.1 - Plataforma con rampa de acceso automática 
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2.1 Control de plataforma 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.2 Bloqueo superior de la puerta 

 

  

Pantalla 

Botón de parada de emergencia 

Descarga de emergencia 

Interruptor principal 

Botón arriba 

Botón abajo 

Interruptor de llave 

Fig. 2.3 - Control de plataforma 

Cerradura de 

puerta 

Mecanismo de 

puerta de 

emergencia 

Fig. 2.4 - Bloqueo superior de la puerta 
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2.3 Mecánica de la plataforma 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Barra de contacto 

para movimiento 

ascendente 

Elemento guía 

izquierdo 

Barras de 

contacto de 

seguridad en 

los cuatro 

lados de la 

plataforma 

para el 

movimiento 

descendente. 

Elemento guía 

derecho 

Vista sin placa 

base extraíble 

Ojales de 

sujeción para 

mover la 

plataforma 

Fig. 2.5 - Mecánica de la plataforma 
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2.4 Vista lateral de la plataforma retraída con batería y posición de control 

  

Posición de las placas de 

control eléctrico 

2 pilas de 12 V 

Actuador de 

rampa 

Fig. 2.6 - Vista lateral de la plataforma retraída con batería y posición de control 
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2.5 Vista de las posiciones de los interruptores de la plataforma 

Representación de todos los interruptores de fin de carrera en la plataforma. Los interruptores 

de fin de carrera se encuentran inmediatamente debajo del suelo, directamente en los motores. 

Interruptor de fin de carrera para la parada inferior en el motor M1 en el lado izquierdo, 

interruptor de fin de carrera para la parada superior en el motor M2 en el lado derecho. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

S27U – Interruptor de 

fin de carrera superior 

S11U – Interruptor 

de parada de 

emergencia superior 

SZU – Interruptor de 

zona superior 
SZL – Interruptor 

de zona inferior 

S28 – interruptor 

de parada inferior 

Fig. 2.7 - Representación de los interruptores de fin de carrera (vista inferior) 
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2.6 Posición del interruptor: vista desde abajo 

  

Fig. 2.8 - Posición del interruptor: vista desde abajo 
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3 INSTALACIÓN 

La plataforma tiene un peso en vacío de 270 kg. Se necesitan cuatro personas para transportar 

la plataforma desde la caja de transporte hasta el lugar de instalación. Pase las correas por 

debajo de la plataforma para levantarla y moverla. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Hay dos opciones de instalación para la plataforma: 

3.1 Opción 1 

Coloque la plataforma en la posición correcta y 

deje suficiente espacio entre la plataforma y la 

pared para la puerta superior y la pared pesada. 

A continuación, coloque la puerta superior con la 

pared lateral desde arriba. Tenga cuidado de no 

dañar los elementos de guía a ambos lados de la 

plataforma. Ahora fije la pared de la puerta 

superior y mueva la plataforma hacia arriba y 

hacia abajo. Si funciona correctamente, fije 

también la plataforma al suelo. 

 

3.2 Opción 2 

En primer lugar, fije la puerta superior con la pared pesada en la posición correcta in situ. A 

continuación, retire los elementos de guía a ambos lados de la plataforma. Coloque la 

plataforma en la posición correcta con respecto a la pared pesada, de modo que los elementos 

guía de ambos lados de la plataforma puedan volver a insertarse y fijarse en el perfil guía. Suba 

y baje la plataforma. Si funciona correctamente, fije también la plataforma al suelo. 

3.3 Puesta en marcha 

Para ponerla en marcha, la plataforma debe conectarse a una fuente de alimentación de carga 

y encenderse con el interruptor principal.  

Antes de utilizar el método de 

instalación 1, retire los 

bloques de guía. 

 

Fije las correas al 

marco metálico (hay 

dos ojales de sujeción 

a cada lado). Ahora, 

dos personas a cada 

lado de la plataforma 

pueden tirar de las 

correas para levantar y 

mover la plataforma. 

Fig. 3.1 - Plataforma de transporte 

Fig. 3.2 - Retirar los bloques de guía 
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4 DESCRIPCIÓN DE LOS ELEMENTOS DE MANDO 

4.1  Mando a distancia para paradas 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

El funcionamiento mediante el control externo se puede configurar en el elemento del menú 

«Opciones» > «Conducir con botones permanentemente activos» de modo que el botón de 

funcionamiento para la dirección correspondiente deba mantenerse pulsado mientras la 

plataforma está en movimiento. En cuanto se suelta, la plataforma se detiene inmediatamente 

de forma predeterminada. 

Hay otra opción disponible tras seleccionar la función «Activated imp.». En este caso, solo es 

necesario pulsar brevemente el botón de funcionamiento una vez para que la plataforma 

recorra toda la distancia en la dirección seleccionada hasta la estación final. Esta función solo 

está disponible para plataformas en un hueco de ascensor. 

 

4.2 Überlastkontrolle 

Mientras los motores están activos, se supervisa el consumo de corriente y, si se supera el valor 

límite establecido, los motores se detienen. 

Si el control de sobrecarga de la plataforma está activo y se activa al salir de la parada inferior 

(en la pantalla aparece «Overload Lift»), el funcionamiento ascendente se interrumpe 

inmediatamente y solo se puede bajar.  La plataforma debe volver a la parada inferior, donde 

se puede abrir la rampa o la puerta inferior. De este modo, la plataforma vuelve al 

funcionamiento estándar y se puede volver a subir. 

Señalización LED 

Interruptor de 

llave 

Bajo la tapa, 2 

pilas AAA 

Botón inactivo 
Botón inactivo 

Tecla de bajada 

Señal RF-DOWN Tecla de subida 

Señal RF-UP 

Fig. 4.1 - Funkfernbedienung 
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La corriente máxima del motor se ajusta digitalmente en un menú. El rango de ajuste es de 

entre 1 y 15 A (el ajuste estándar de fábrica es 13 A). La asimetría del motor también se ajusta 

en el menú en % del umbral de sobrecorriente. 

 

4.3 Descripción del control de la rampa de acceso automática 

La rampa automática se puede manejar mediante el control de la plataforma o el control 

remoto. Las órdenes del control de la plataforma tienen prioridad sobre todos los demás 

controles. 

La rampa automática solo se puede abrir en la parada inferior (lo que se indica mediante el 

cierre del interruptor de zona inferior de la rampa (SZ=1) o mediante la activación de los 

interruptores de fin de carrera inferiores (S28-2=0 y S28-3=1)). 

El movimiento de la rampa se bloquea mediante cualquier interruptor del circuito de 

seguridad, es decir, se interrumpe el suministro de corriente del relé KC1/K01. 

Durante el movimiento del actuador se supervisa el consumo de corriente. Si supera el valor 

límite establecido durante más de 0,3 segundos, se detiene el movimiento del actuador. El 

dispositivo de seguridad contra sobrecorriente actúa así como un interruptor de fin de carrera 

electrónico. 

La corriente máxima del motor se puede ajustar en el menú a un valor entre 0,5 y 6,9 A. 

Si se supera este valor límite, también se muestra en la pantalla. 

 

4.4 Descripción del control de la puerta manual y automática 

Las puertas pueden ser manuales o automáticas, es decir, están equipadas con un cierre 

eléctrico y deben abrirse/cerrarse manualmente, o bien, además del cierre eléctrico, cuentan 

con un abridor automático (normalmente NICE WALKY). 

 

4.4.1 Descripción del funcionamiento de la puerta manual 

En la puerta manual, el valor del elemento del menú «Config. door lock» se ajusta a 0 (es decir, 

no hay impulso para el abridor de puertas). El tiempo durante el cual se desbloquea el cierre 

de la puerta tras la llegada a la parada para permitir la apertura manual de la puerta se puede 

ajustar en el elemento del menú «Config. door lock» > «Time open.DL». 

La puerta correspondiente también se bloquea cuando se pulsa el botón de funcionamiento 

para la dirección opuesta. 

Si la plataforma se maneja mediante el control montado en la pared/radio, hay que esperar a 

que expire el tiempo de desbloqueo de la puerta antes de poder seleccionar el funcionamiento 

hacia abajo/arriba. 
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4.4.2 Descripción de la apertura automática de la puerta 

La puerta se abre automáticamente al llegar a la parada. El tiempo durante el cual la puerta 

permanece desbloqueada y abierta se puede ajustar en el elemento del menú «Config. door 

lock» > «Time open.DL». El valor predeterminado de fábrica es de 30 segundos. Este es también 

el valor mínimo para el abridor eléctrico NICE WALKY. 

ATENCIÓN : Si desea modificar este valor, no lo ajuste a menos de 30 segundos. Debe ser de 

al menos 30 segundos. 

La puerta permanece abierta durante el tiempo ajustado o hasta que se pulse el botón de 

bajada en el control de la plataforma. 

 

Hay dos ajustes disponibles para la apertura automática de la puerta: 

1. Ajuste: «Estándar» – ajuste predeterminado de fábrica 

Una vez abierta, la puerta permanece abierta durante el tiempo establecido o hasta que 

se pulse el botón de subida o bajada del control de la plataforma. A través del control 

externo, la plataforma solo se puede llamar o enviar una vez que haya transcurrido el 

tiempo establecido y la puerta se haya cerrado automáticamente. 

 

2. Ajuste: «With blocking»– con bloqueo de puerta 

En este ajuste, la puerta puede permanecer abierta de forma permanente. Esto puede 

resultar útil cuando se utiliza la plataforma para cargar mercancías. 

 

En este ajuste, la puerta se puede bloquear en posición abierta si se pulsa la tecla de 

subida durante al menos tres segundos después de abrir completamente la puerta. Para 

eliminar el bloqueo, debe pulsar de nuevo la tecla de subida durante al menos tres 

segundos. La puerta volverá entonces al funcionamiento normal y se cerrará tras el 

tiempo ajustado o cuando pulse la tecla de bajada. 

 

Si desea utilizar este ajuste, establezca el elemento del menú «Config. door lock» > 

«Impulse for DO» en 1, fije el tiempo de desbloqueo en el parámetro «Time open. DL» 

en al menos 30 segundos y seleccione la opción «With blocking» en el elemento del 

menú «Config. door lock» > «Version DO». 
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Fig. 4.3 - abridor automático de puertas 

4.5 Desbloqueo manual del cierre de la puerta y del abridor automático de puertas 

La puerta está equipada con un sistema de desbloqueo mecánico que permite abrir 

manualmente el cierre eléctrico. Esto es necesario en caso de emergencia, cuando no es posible 

desbloquear la puerta electrónicamente mediante el control. En este caso, siga las instrucciones 

que se indican a continuación y la solución del fallo F303. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1. Introduzca la llave en la cerradura de la puerta 

2. Gire la llave 180° 

3. Al abrir la puerta, tire manualmente de la horquilla de la cerradura 

 

El desbloqueo manual de un abridor automático funciona según un principio similar. Si la 

plataforma está equipada con un abridor NICE WALKY, no solo hay que desbloquear el cierre 

de la puerta, sino también el abridor (según la descripción que figura a continuación). Esto es 

necesario en caso de emergencia, cuando el cierre de la puerta o el abridor no se pueden 

desbloquear electrónicamente mediante el control. Para desbloquear el abridor de puertas, 

siga la descripción que se indica a continuación. 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

2 

3 

Fig. 4.2 - Desbloqueo manual 
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Después de salir del ascensor en la parada, cierre la puerta, vuelva a bloquear el cierre de la 

puerta manualmente con la llave y active el abridor automático. 

 

4.6 Apertura de emergencia de la rampa de acceso automática 

Si la apertura eléctrica de la rampa no funciona, se puede abrir manualmente en la parada 

inferior para liberar a una persona. 

Desatornille los dos tornillos M8x40 DIN912, asegure la rampa suelta y bájela lentamente con 

la mano hasta el suelo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Para abrir la rampa en 

caso de emergencia, 

desenrosque dos 

tornillos M8x40. 

Fig. 4.4 - Apertura de emergencia de la rampa 

de acceso automática 
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5 INTERRUPTORES Y CONEXIONES EN LA UNIDAD DE CONTROL 

  

Conexión 

para 

pantalla 

Conexión para 

receptor de radio 
Dispositivo de 

alarma acústica 

HF1 (zumbador) 

Interruptor S2 para 

selección de menú 
Unidad de 

memoria 

EEPROM 

Botón S1 para 

ajustar un 

receptor 

Fig. 4.1 - Interruptores y conexiones en la unidad de control 
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5.1 Interruptor S2 

Este interruptor sirve para cambiar entre el menú de usuario y el menú de servicio. 

Menú de usuario Menú de servicio 

 

Fig. 5.2 - Posición del interruptor en el menú de usuario 

 

Fig. 5.3 - Posición del interruptor en el menú de servicio 

Tabla 5.1 - Vista detallada del interruptor S2 en la unidad de control Liftboy 

ADVERTENCIA : Una vez instalada la plataforma y ajustados todos los parámetros en el 

menú de servicio, coloque el interruptor S2 en «N» (menú de usuario). 

 

5.2 Tecla S1 

Esta tecla sirve para emparejar/programar el receptor conectado con los emisores (mando a 

distancia montado en la pared). La posición de la tecla se puede consultar en la descripción 

general de la placa base. 
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6 SEÑALIZACIÓN LED EN LA UNIDAD DE CONTROL DE LA 

PLATAFORMA 

  

LD15 Entrada 

RSV2 activa 

LD1 Carga activa 

LD9 Entrada 

S11C.3 activa 

LD8 Entrada 

S11C.2 activa 

LD300 Entrada 

S110.3 activa 

LD10 Entrada 

S110.2 activa 

LD11 Entrada 

SU activa 

LD7 Entrada S21L activa 

LD14 Entrada 

RSV1 activa 

LD2 Entrada S5A 

activa 

LD6 Entrada S20L activa 

LD35 Relé K1D 

cerrado 

LD34 Relé K1U 

cerrado 

LD29 Entrada EKU activa 

LD22 Entrada S27.3 activa 

LD27 Entrada S27.2 activa 

LD33 Entrada 

EKD activa 

LD26 Entrada 

S28.3 activa 

LD21 Entrada SR2 activa 

LD18 Entrada SR1 activa 

LD17 Entrada S22U activa 

LD28 Entrada 

S28.2 activa 

LD3 Entrada SS activa 

LD16 Entrada S7X activa 

LD39 Entrada SZ activa 

LD4 Entrada S20 activa 

LD5 Entrada S21 activa 

LD19 Entrada 

SDU activa 

LD12 Entrada 

ODU activa 

LD23 Relé KC1 

cerrado 

LD37 Entrada 

SZU activa 

LD24 Relé K01 

cerrado 

LD13 Entrada 

ODL activa 

LD20 Entrada 

SDL activa 

LD30 Relé KLU 

cerrado 

LD38 Entrada 

SZL activa 

LD25 Relé KLL 

cerrado 

LD32 Relé RKOUO 

cerrado 

LD31 Relé RKOLO 

cerrado 

LD36 Transistor T4 

cerrado 

LD301 Relé RKOLC cerrado 

LD302 Relé RKOUC cerrado 

Fig. 6.1 - Señalización LED en la unidad de control de la plataforma 
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6.1 Descripción de la señalización LED en la unidad de control de la plataforma 

LED Color Función 

LD1 verde Se ilumina cuando se está cargando la batería 

LD2 verde Se ilumina cuando se activa la entrada de alarma 

LD3 verde SS: se ilumina cuando el interruptor de llave está activo 

LD4 verde S20: se pulsa el botón de subida en la plataforma 

LD5 verde S21: se pulsa el botón de bajada en la plataforma 

LD6 verde 
S20L: se pulsa el botón de subida en uno de los controles montados en 

la pared 

LD7 verde 
S21L: se pulsa la tecla de bajada en uno de los controles montados en la 

pared 

LD8 verde S11C.2: entrada de reserva para rampa 

LD9 verde S11C.3: se ilumina cuando la rampa está completamente cerrada 

LD10 verde S110.2 Entrada de reserva para rampa 

LD11 verde SU: control de sobrecarga (no utilizado) 

LD12 verde ODU: se ilumina cuando la puerta superior está abierta 

LD13 verde ODL: se ilumina cuando la puerta inferior está abierta 

LD14 verde RSV1: entrada de reserva de la unidad de control 

LD15 verde RSV2: entrada de reserva de la unidad de control 

LD16 verde S7X: se apaga cuando se pulsa el botón de parada de emergencia 

LD17 verde 
S22U: se apaga cuando se activa el interruptor de parada de emergencia 

superior 

LD18 verde SR1: entrada de reserva de un circuito de seguridad 

LD19 verde SDU: se apaga cuando la puerta superior está abierta 

LD20 verde SDL: se apaga cuando la puerta inferior está abierta 

LD21 verde SR2: se apaga cuando se activa el interruptor de sincronización del motor 

LD22 verde 
S27.3: se enciende cuando se activa el interruptor de fin de carrera de la 

parada superior 

LD23 verde Relé KC1: se enciende cuando se cierra la rampa 

LD24 verde Relé K01: se enciende cuando se abre la rampa 

LD25 verde 
Relé KLL: se enciende cuando se activa la bobina del bloqueo electrónico 

superior (tiempo de desbloqueo en marcha) 
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LED Color Función 

LD26 verde 
S28.3: se ilumina cuando se activa el interruptor de fin de carrera de la 

parada inferior 

LD27 verde 
S27.2: se ilumina cuando la plataforma se encuentra fuera de la parada 

superior 

LD28 verde 
S28.2: se ilumina cuando la plataforma se encuentra fuera de la parada 

inferior 

LD29 verde 
EKU: se apaga cuando se activa (se pulsa) el interruptor de seguridad 

superior 

LD30 verde 
Relé KLU: se ilumina cuando se activa la bobina del bloqueo electrónico 

inferior (tiempo de desbloqueo en marcha) 

LD31 verde 
Relé RKOLO: se ilumina cuando se activa el relé y envía impulsos al 

abridor automático de puertas inferior 

LD32 verde 
Relé RKOUO: se ilumina cuando se activa el relé y envía impulsos al 

abridor automático de puertas superior 

LD33 verde 
EKD: se apaga cuando se activa (se pulsa) el interruptor de seguridad 

inferior. 

LD34 verde 
Relé K1U: se ilumina cuando se activan los relés de accionamiento 

principales para el funcionamiento ascendente. 

LD35 verde 
Relé K1D: se ilumina cuando se activan los relés de accionamiento 

principales para el funcionamiento descendente 

LD36 verde T4: se ilumina cuando se activa el transistor T4 del control principal 

LD37 verde 
SZU: se ilumina cuando se libera el interruptor de fin de carrera superior 

(la plataforma se encuentra en la zona superior) 

LD38 verde 
SZL: se ilumina cuando se libera el interruptor de fin de carrera inferior 

(la plataforma se encuentra en la zona inferior) 

LD39 verde 
SZ: se ilumina cuando se libera el interruptor de fin de carrera inferior (la 

plataforma se encuentra en la zona inferior) 

LD300 verde S110.3: se ilumina cuando la rampa está completamente abierta 

LD301 verde Relé RKOLC: relé de repuesto para un interruptor de apertura 

LD302 verde Relé RKOUC: relé de repuesto para un interruptor de apertura 

Tabla 6.1 - Señalización LED 

ATENCIÓN:  Si se abren algunos de los interruptores anteriores del circuito de seguridad (en 

última instancia, los interruptores en la dirección de funcionamiento), no solo se apagan los 

LED correspondientes, sino también los LED de todas las demás entradas. 
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6.2 Unidad de control del modo de emergencia 

La unidad de control del modo de emergencia es un equipamiento opcional de la plataforma. 

Esta unidad permite al usuario desplazarse hasta la parada inferior en caso de fallo de la unidad 

de control principal o de cualquier otro fallo inesperado. 

Si es necesario, el personal de servicio puede cambiar la dirección de funcionamiento 

determinada por el botón de parada de emergencia intercambiando las escaleras en las 

conexiones de los motores principales (M1U/1 por M1D/1 y M2U/1 por M2D/1). 

 

 

 

 

 

 

  

Conexiones M1U/1 y M1D/1 

para motor principal M1 

Conexiones M2U/1 y M2D/1 

para motor principal M2 

Fig. 6.2 - Unidad de control del modo de emergencia 
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7 MENÚ 

Las siguientes ilustraciones muestran ejemplos de la información estándar que se muestra en 

la pantalla en los MODOS DE USUARIO y SERVICIO. 

Menú de usuario con instrucciones de ayuda con la rampa completamente abierta 

 

Fig. 7.1 - Indicaciones en la pantalla de la parada inferior 

Ejemplo de menú de usuario en una plataforma situada fuera de las paradas 

 

Fig. 7.2 - Indicaciones sobre las opciones de funcionamiento en ambas direcciones en la pantalla. 

Menú de servicio con información sobre la tensión de la batería y el consumo de corriente 

de los motores activos: 

 

Fig. 7.3 - Pantalla durante el funcionamiento en modo de servicio 

 

7.1 Información general 

El menú se puede utilizar para el análisis de errores, el mantenimiento o la configuración del 

sistema. En los siguientes capítulos se ilustran y describen las distintas funciones. 

El menú tiene dos ámbitos de aplicación: 

1. El primero es limitado (menú de usuario) y está destinado a los usuarios finales y al 

servicio técnico. A través de este menú de usuario es posible leer la lista de errores y 

realizar ajustes sencillos en el sistema. 

 

2. El segundo ámbito de aplicación permite una vista completa (menú de servicio) y está 

reservado EXCLUSIVAMENTE a técnicos y personal de servicio. A través de este menú 

de servicio se pueden realizar ajustes avanzados de parámetros, comportamiento y 

otros. 
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7.2 Activación del menú 

Puede acceder al menú pulsando simultáneamente las dos teclas de funcionamiento 

(arriba/abajo) de uno de los controles de la plataforma durante al menos cinco segundos. Otra 

forma de acceder al menú es pulsando la tecla de parada de emergencia de la plataforma y 

manteniendo pulsada al mismo tiempo una de las teclas de funcionamiento de uno de los 

controles de la plataforma durante al menos cinco segundos. Para navegar entre los diferentes 

elementos del menú, utilice la tecla arriba (S20) y, para introducir un elemento correspondiente, 

utilice la tecla abajo (S21) en uno de los controles de la plataforma. Para cambiar el parámetro 

del elemento, pulse la tecla arriba. Para confirmar el parámetro modificado y salir del elemento 

del menú, pulse la tecla hacia abajo (función ENTER). El parámetro activo se resalta con una 

flecha en la pantalla. Para salir del menú, debe seleccionar y confirmar el parámetro. 

(Dependiendo de la posición en la que se encuentre en el menú, es posible que tenga que 

repetir este paso varias veces). 

 

 

 

 

 

 

 

INFORMACIÓN: El idioma predeterminado es el inglés. En el menú «Language» (Idioma) se 

puede seleccionar otro idioma. (véase el capítulo 7.4.3 Language) 

ATENCIÓN: Para acceder al menú de servicio, coloque S2 en la placa de control principal en la 

posición correcta (hacia la izquierda). 

 

7.3 Estructura del menú 

El menú consta de una lista rotativa de varios elementos. El elemento seleccionado 

actualmente se identifica por una flecha situada a su derecha. El elemento activo siempre se 

muestra en la primera línea de la pantalla. El elemento siguiente se encuentra en la segunda 

línea. 

Utilice las teclas arriba y abajo de uno de los controles de la plataforma para navegar por el 

menú y cambiar los parámetros. Utilice la tecla arriba para cambiar entre los diferentes 

elementos del menú. Para activar el elemento actual del menú, pulse una vez la tecla abajo. 

Una vez activado, dependiendo del elemento del menú seleccionado, puede cambiar el 

parámetro directamente con la tecla arriba o cambiar a otros elementos de este nivel del menú 

o de un nivel inferior. 

Puede cambiar fácilmente el valor del parámetro de un elemento del menú seleccionado con 

la tecla arriba. Una vez que haya ajustado el valor como desee, debe confirmar el cambio 

pulsando la tecla abajo, con lo que también saldrá del elemento del menú.  

Para acceder al menú, mantenga 

pulsados ambos botones durante al 

menos cinco segundos. 

La flecha indica el 

elemento del menú 

seleccionado actualmente. 

Fig. 7.4 - Activación del menú 
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7.3.1 Menú de servicio 
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7.3.2 Menú de usuario 
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7.4 Elementos del menú 

En la siguiente tabla se enumeran todos los elementos del menú principal. Además, se indica 

si se trata de un elemento del menú de usuario o del menú de servicio. La tabla también 

contiene una breve descripción de las opciones disponibles para los elementos del menú 

principal. 

Opción del 

menú 

Menú de 

usuario 

Menú de 

servicio 
Descripción 

User menu  X 
Esta opción le permite determinar si el menú debe 

estar accesible en el modo de usuario. 

Device info X X 

Este elemento muestra información básica del 

dispositivo (versión de hardware y software, número 

de serie). 

Language X X Aquí se puede configurar el idioma. 

Factory 

number 
 X 

Este elemento sirve para guardar el número de 

fábrica. 

Error X X 
Muestra la lista de errores registrados. También 

permite borrar esta lista. 

Ack. Error  X Si está activado, este elemento confirma los errores. 

Operation 

time 
 X 

Este elemento muestra el tiempo de funcionamiento 

y también permite borrarlo. 

Factory 

default 
 X 

Aquí se pueden restablecer todos los parámetros a 

los ajustes de fábrica. 

Radio 

version 
 X 

Sirve para ajustar la versión del módulo de radio. 

Motor 

config. 
 X 

Si la plataforma está equipada con una rampa 

automática, este elemento permite seleccionar el 

número de motores principales y ajustar el valor 

límite para el consumo de corriente de todos los 

motores. 

Config. 

door lock 
 X 

Permite ajustar el tiempo de desbloqueo necesario 

para la puerta y establecer un ajuste para la apertura 

automática. 

Overload 

control 
 X 

Sirve para activar/desactivar el control de 

sobrecarga, así como para modificar los ajustes 

básicos de sobrecarga. 

Options  X 
Permite ajustar las funciones especiales de la 

plataforma. 

Tabla 7.1 - Elementos del menú  
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En los siguientes párrafos se describen algunos elementos del menú. Las descripciones están 

estructuradas según el menú principal. Los ajustes de fábrica aparecen subrayados en las 

siguientes listas. Estos ajustes se pueden restablecer volviendo a configurar el sistema con los 

ajustes de fábrica. 

 

7.4.1 User menu 

 

 

7.4.2 Device info 

La primera línea muestra el tipo de dispositivo LIFTBOY, así como la versión de hardware y 

software de la unidad de control, y la segunda línea muestra el número de fábrica. 

 

7.4.3 Language 

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Idioma 

 

CZE Checo Se puede seleccionar una de estas 

opciones. 

 

ENG Inglés 

GER Alemán 

ESP Español 

FRA Francés 

 PL Polaco  

Tabla 7.3 - Opción del menú «Idioma» 

 

7.4.4 Factory number 

A través de este elemento del menú se puede ajustar el número de fábrica o de identificación 

(cinco dígitos). El dígito actual se puede modificar con el comando de movimiento ascendente. 

El dígito que se está editando actualmente aparece subrayado. Con el comando de movimiento 

descendente se puede pasar al siguiente dígito.  

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Menú de usuario Sí  Permite al usuario acceder al menú de 

usuario. 

Bloqueado  Bloquea el acceso al menú de usuario 

para el usuario. 

Tabla 7.2 - Opción del menú "Menú de usuario" 
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7.4.5 Error 

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Lista de errores Fxxx n/30 

h:m:s 

- Muestra la lista de errores registrados 

almacenada en el menú. La primera línea 

muestra el código de error Fxxx (véase 

capítulo 10 Mensajes de error y 

funcionamiento en la pantalla) y la posición 

de la entrada de error en la lista de errores 

(máx. 30 entradas). La segunda línea muestra 

el tiempo de funcionamiento actual en el que 

se produjo el error. 

Borrar error ¿Seguro? 

SÍ 

- Al activar y seleccionar «SÍ», se borrarán todos 

los errores guardados de la lista. 

PRECAUCIÓN : La lista de errores solo puede 

ser borrada por un técnico autorizado. 

Tabla 7.4 - Opción del menú «Errores» 

 

7.4.6 Ack. error 

Cuando este elemento del menú está activo, se confirman todos los errores que se han 

producido. De este modo, al intentar borrar el código de error incorrecto, se puede restablecer 

el funcionamiento normal de la plataforma. Los errores que deben confirmarse se enumeran 

en la tabla de errores. Al confirmar, la entrada de error no se elimina de la lista de errores. Sin 

embargo, si lo desea, debe borrar toda la lista (véase el capítulo 10 Mensajes de error y 

funcionamiento en la pantalla) 

 

7.4.7 Operation time 

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Mostrar h:m:s - Este elemento muestra el tiempo de 

funcionamiento actual en formato h:min:s. 

Restablecer ¿Seguro? 

SÍ 

- Al activar y seleccionar «SÍ», se borra el 

contador de tiempo de funcionamiento. 

PRECAUCIÓN : El contador de tiempo de 

funcionamiento solo puede ser borrado por un 

técnico autorizado. 

Tabla 7.5 - Opción del menú «Tiempo de funcionamiento» 
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7.4.8 Factory default 

Al activar este elemento, todos los parámetros se restablecen a los ajustes de fábrica. Los 

ajustes estándar de fábrica están subrayados en las siguientes listas. 

 

7.4.9 Radio vesion 

Opción de 

menú 

Valor Nombre Descripción 

Versión de 

radio 

 

1 TX-OMDE-V-01 

(Schmidiger) 

Sirve para ajustar la versión del módulo de 

radio. 

 2 Reserva para otro 

tipo de control 

remoto 

Tabla 7.6 - Opción del menú «Versión inalámbrica» 

 

7.4.10 Motor config. 

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Número de motores principales 

 Motor 

principal 1 

1  Establece el número de motores 

principales en exactamente uno. Se 

utiliza para las plataformas ZP1 y ZP2. 

Motor 

principal 2 

2  Establece el número de motores 

principales en dos. Se utiliza para esta 

plataforma (ZP5). 

Rampa de acceso automática 

 Rampa 

automática 

SÍ 

 

La plataforma 

está 

equipada con 

una rampa 

automática 

Si este parámetro está activo, la 

plataforma está equipada con una 

rampa que se despliega 

automáticamente. Debe ajustar el 

cableado del interruptor de zona 

inferior en la unidad de control. 
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Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Rampa 

automática 

NO La plataforma 

está 

equipada con 

una puerta 

inferior 

Si este parámetro está activo, la 

plataforma está equipada con una 

puerta en la parada inferior. Debe 

ajustar el cableado del interruptor de 

zona inferior en la unidad de control. 

Ajustes 

 Motor 

principal 

 

5-15 

13 

A Establece el ajuste de corriente del 

motor principal. Si hay dos motores, 

este valor se aplica a ambos. 

Si se supera este valor umbral, el 

motor se detiene y se muestra el error 

«DRIVE MOTOR CURRENT LIMIT» en 

la pantalla. 

Diferencia 

M1/M2 

 

10-

100% 

50 

% Sirve para establecer una posible 

diferencia porcentual en el consumo 

de corriente de cada motor. Si el 

consumo de corriente de un motor 

difiere del otro en más del porcentaje 

establecido, los motores se detienen 

y se muestra el error «LOAD 

DIFFERENCE M1/M2» en la pantalla. 

Actuador R 

 

0,5-

6,9 

2,5 

A Establece el valor umbral de 

sobrecorriente para el motor de 

rampa. 

Si se supera este valor, el motor se 

detiene y se muestra el mensaje de 

error «CURRENT LIMIT ACT – RAMP» 

en la pantalla. 

Tabla 7.7 - Opción del menú «Configuración del motor» 

 

7.4.11 Config. door lock 

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Tiempo 

 

5-90 

35 

segundos 

 

Permite ajustar el tiempo necesario para 

abrir la puerta. Si se utiliza un abridor de 

puertas automático del tipo NICE 

WALKY, este valor de tiempo debe 

ajustarse a un mínimo de 30 segundos. 
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Impulsos DO 

 

0-30 

0 

(apertura 

manual de 

la puerta) 

segundos 

 

Permite ajustar la duración del impulso 

para un abrepuertas automático. Para la 

apertura manual de la puerta se utiliza el 

ajuste de fábrica 0. Si la plataforma está 

equipada con un abrepuertas 

automático del tipo NICE WALKY, este 

valor debe ajustarse a 1. 

Versión DO 

 

Estándar 

 

 Permite ajustar la función de apertura de 

puerta correspondiente. Para una 

descripción más detallada, consulte el 

capítulo 4.4 Descripción del control de 

la puerta manual y automática. 
Con 

bloqueo 

 

Tabla 7.8 - Opción del menú «Configuración de la puerta» 

 

7.4.12 Overload control 

Opción de menú Valor Nombre Descripción 

Sobrecarga 

 

SÍ  Al activar este elemento del menú y seleccionar 

«SÍ», se activa el control de sobrecarga de la 

plataforma. 

NO  Al activar este elemento del menú y seleccionar 

«NO», se desactiva el control de sobrecarga de 

la plataforma. 

Valor 1 (100 kg) 

 

SÍ 

NO 

 Al activar este elemento del menú y seleccionar 

«SÍ», se almacena una carga correspondiente de 

100 kg en la memoria de la unidad de control. 

Este elemento del menú se utiliza normalmente 

para el ajuste de fábrica de una plataforma. 

Valor 2 (350 kg) 

 

SÍ 

NO 

 Al activar este elemento del menú y seleccionar 

«SÍ», se almacena una carga correspondiente de 

350 kg en la memoria de la unidad de control. 

Este elemento del menú se utiliza normalmente 

para el ajuste de fábrica de una plataforma. 

Tabla 7.9 - Opción del menú «Control de sobrecarga» 
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7.4.13 Options 

Opción de 

menú 

Valor Nombre Descripción 

Ajuste del 

interruptor de 

llave 

 

Movimiento 

bloqueado 

 

 Al activar este elemento del menú, se desactiva 

la función del interruptor de llave en el panel de 

control de la plataforma. En este caso, la 

plataforma no se puede mover hacia arriba ni 

hacia abajo mediante el control de la plataforma 

(S20/S21). Sin embargo, si la plataforma 

permanece en la parada, se puede desbloquear 

la puerta con el botón de funcionamiento 

correspondiente para abrirla o para plegar o 

desplegar la rampa. 

Movimiento 

y puerta 

bloqueados 

 Al activar este elemento del menú, se desactiva 

la función del interruptor de llave del panel de 

control de la plataforma. En este caso, la 

plataforma no puede subir ni bajar, y no se 

pueden accionar el bloqueo de la puerta ni el 

actuador de la rampa (los botones de 

funcionamiento de la plataforma están 

bloqueados). 

Función de los 

botones de 

funcionamient

o 

 

Pulsar de 

forma 

permanente 

 Al activar este elemento del menú, se selecciona 

la función de los botones de funcionamiento 

(arriba/abajo) en los controles externos. En este 

caso, el botón de funcionamiento 

correspondiente debe estar activado de forma 

permanente (pulsado) para mover la 

plataforma. 

Pulsar una 

vez 

 

 Al activar este elemento del menú, se selecciona 

la función de las teclas de funcionamiento 

(arriba/abajo) en los controles externos. En este 

caso, solo es necesario pulsar brevemente una 

vez la tecla de funcionamiento correspondiente 

para mover la plataforma y desplazarse hasta la 

parada. 

ATENCIÓN : esta función solo se puede activar 

para plataformas en un hueco de ascensor. 

Tabla 7.10 - Opción del menú «Opciones 
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8 CONTROL REMOTO MONTADO EN LA PARED 

Los controles externos montados en la pared se comunican con la plataforma mediante señales 

de radio. De forma estándar, hay un control instalado en cada parada. Cada control inalámbrico 

montado en la pared se alimenta con dos pilas AAA. 

En la siguiente tabla se describen todas las combinaciones de colores y señales luminosas 

utilizadas en el control del tipo TX-OMDE-V-01 (Schmidiger): 

Estado del LED Descripción 

Parpadea en 

verde 

La conexión está establecida y los mensajes de control se transmiten a 

la unidad de control: estado normal. 

Parpadea en 

naranja 

La conexión se ha interrumpido. Mantenga pulsado el botón: el sistema 

intentará encontrar una señal libre y restablecer la conexión. 

Parpadea en rojo El nivel de batería del control correspondiente es bajo. Es necesario 

sustituirlo. 

Se ilumina en 

verde 

El emisor ha establecido correctamente una conexión con el receptor 

durante la programación. 

Se ilumina en 

naranja 

La conexión se ha establecido, pero la plataforma no se mueve. Posibles 

causas: 

▪ Circuito de seguridad abierto 

▪ Estados de error, es decir, sobrecarga del motor, fallo del 

interruptor, etc. 

Los mensajes de error se muestran en la pantalla. 

Luminaria roja La conexión está establecida, pero la plataforma no responde. La 

plataforma se maneja mediante el control de la plataforma o un control 

remoto. 

Tabla 8.1 - Indicador LED Control remoto exterior 

Reprogramación/adición de un mando a distancia inalámbrico 

Para iniciar el proceso de emparejamiento, debe pulsar el botón S1 de la placa principal 

durante al menos tres segundos. El LED suele parpadear más rápido cuando el módulo está 

listo para el emparejamiento. 

 

 

 

 

 

 

LED en el módulo 

receptor 

Fig. 8.1 - Módulo de radio Schmidinger 
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A continuación, se puede programar el control externo correspondiente. Para ello, pulse 

simultáneamente las teclas arriba y abajo. El LED del control parpadeará en naranja. Tras 

aproximadamente dos segundos y medio, el LED dejará de parpadear y se iluminará en verde. 

El control ya está programado. 

Si es necesario, programe otros controles de la misma manera. De lo contrario, finalice la 

programación. Para finalizar la programación, vuelva a pulsar la tecla S1 (durante al menos tres 

segundos). Para confirmar, el LED del módulo de radio parpadeará rápidamente y luego volverá 

a parpadear lentamente en intervalos más largos. 

 

9 FUNCIONAMIENTO DE EMERGENCIA 

El funcionamiento de emergencia forma parte del equipamiento opcional de la plataforma. 

Esta unidad permite al usuario llegar a la parada inferior en caso de fallo de la placa base u 

otro error inesperado. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

El manejo de la plataforma mediante el botón de emergencia S1 solo está permitido cuando 

no es posible manejar la plataforma con ninguno de los métodos estándar y es necesario 

liberar al usuario. ¡El botón S1 no debe utilizarse para el uso normal de la plataforma! 

Para utilizar el funcionamiento de emergencia, primero debe retirarse la cubierta del botón S1 

(situado encima del interruptor principal) y, a continuación, pulsarse el botón S1. A 

continuación, la plataforma se desplazará hacia abajo. Durante el funcionamiento de 

emergencia, todos los sistemas de seguridad y control estarán fuera de servicio. 

Una vez alcanzada la parada inferior, debe liberarse el botón de funcionamiento de emergencia 

y abrirse manualmente la puerta o la rampa de la plataforma. 

Si es necesario, el personal de servicio puede cambiar la dirección de funcionamiento de la 

plataforma determinada por el funcionamiento de emergencia intercambiando las escaleras 

en las conexiones de los motores principales en la unidad de control del funcionamiento de 

emergencia (M1U/1 por M1D/1 y M2U/1 por M2D/1). Además, es necesario sustituir el fusible 

de las conexiones K1 y K2 por un fusible de 30 A. 

1. Retirar la cubierta 

del botón de 

funcionamiento de 

emergencia. 
2. Pulsar el botón 

de funcionamiento 

de emergencia. 

Fig. 9.1 - Botón de emergencia 
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1. Apague el interruptor principal SK1. 

2. Intercambie las conexiones de los motores M1 y M2 de la siguiente manera: M1U por 

M1SI y M1D por M1S2 (M1) o M2U por M2S1 y M2D por M2S2 (M2). ¡Es necesario 

cambiar la fuente de alimentación de ambos motores!! 

3. Inserte un fusible de 5 A entre las conexiones K1 y K2. 

4. Encienda el interruptor principal SK1. La plataforma se moverá inmediatamente hacia 

abajo. 

Para el funcionamiento ascendente (con fines de mantenimiento), se debe cambiar M1S1 por 

M1S2 y M2S1 por M2S2 (motor M1: M1U por M1S2, M1D por M1S1/motor M2: M2U por M2S1, 

M2D por M2S2). Utilice un fusible de 30 A. ¡Es necesario cambiar la alimentación eléctrica de 

ambos motores! 

 

  

Fusible 5 A 

para 

funcionamient

o de 

emergencia 

Conexiones 

para el motor 

principal M1 

Conexiones 

para el motor 

principal M2 

M1U 

M1S1 

M2D 

M2S1 

M2U 

M1D 

M2S1 M1S2 

Fig. 9.2 - Interruptor en la placa - Funcionamiento de emergencia 
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10 MENSAJES DE ERROR Y FUNCIONAMIENTO EN LA PANTALLA 

Los códigos de error (F1xx) deben confirmarse (restablecerse) una vez eliminada la causa. Esto 

no los borra. El borrado debe realizarse por separado. Si el error no se puede confirmar, 

significa que la causa no se ha eliminado, sino que sigue presente. 

Los códigos de error (F1xx) que se muestran a continuación deben restablecerse en el menú 

después de su corrección. El restablecimiento también puede realizarse apagando el 

interruptor principal. 

Código Indicador 

en pantalla 

Descripción Solución 

F101 TRANSISTO

R SHORT. 

T4 

Transistor defectuoso: 

hay tensión en su 

salida, aunque no 

debería ser así 

(control defectuoso, 

transistor dañado, 

etc.). 

Intente restablecer el mensaje de error. 

Para ello, apague el interruptor principal 

durante al menos dos segundos y vuelva 

a encenderlo. A continuación, dé una 

orden de movimiento. Si vuelve a 

aparecer el error, será necesario sustituir 

toda la unidad de control. 

F102 TRANSISTO

R-FEHLER 

T4 

Fallo del transistor: no 

cerrado (control 

defectuoso, fallo del 

transistor, etc.) 

Intente restablecer el mensaje de error. 

Para ello, apague el interruptor principal 

durante al menos dos segundos y vuelva 

a encenderlo. A continuación, emita una 

orden de movimiento. Si el error vuelve a 

aparecer, será necesario sustituir toda la 

unidad de control. 

F103 LOAD 

DIFFERENCE 

M1/M2 

La diferencia en el 

consumo de corriente 

entre los motores 

principales M1 y M2 

supera el valor 

establecido 

Intente restablecer el mensaje de error. 

Para ello,  apague el interruptor principal 

durante al menos dos segundos y vuelva 

a encenderlo. Corrija la carga desigual y 

seleccione el modo ascendente en uno 

de los controles. Los motores deben 

equilibrar la plataforma. Compense 

manualmente las diferentes alturas de los 

motores. Durante el funcionamiento, lea 

el consumo de corriente de los motores, 

compruebe el ajuste de la diferencia 

entre los motores principales M1 y M2 y 

compare el ajuste con el consumo de 

corriente leído. 
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Código Indicador 

en pantalla 

Descripción Solución 

F104 ACTUATOR 

FAILURE M1 

El motor M1 no está 

activo (corriente en el 

motor M1 = 0 A) 

Intente restablecer el mensaje de error. 

Para ello, apague el interruptor principal 

durante al menos dos segundos y vuelva 

a encenderlo. Mida la tensión en los 

terminales del motor y en los relés de 

dirección del motor correspondiente. 

Compruebe la conexión del cable entre el 

motor y la unidad de control. Sustituya la 

unidad de control y el motor. 

F105 ACTUATOR 

FAILURE M2 

El motor M2 no está 

activo (corriente en el 

motor M2 = 0 A) 

Intente restablecer el mensaje de error. 

Para ello, apague el interruptor principal 

durante al menos dos segundos y vuelva 

a encenderlo. Mida la tensión en los 

terminales del motor y en los relés de 

dirección del motor correspondiente. 

Compruebe la conexión del cable entre el 

motor y la unidad de control. Sustituya la 

unidad de control y el motor. 

F106 EEPROM 

FAILURE 

Memoria EEPROM sin 

función 

Intente restablecer el mensaje de error. 

Para ello, apague el interruptor principal 

durante al menos dos segundos y vuelva 

a encenderlo. A continuación, envíe una 

orden de movimiento. Si el error vuelve a 

aparecer, es necesario sustituir toda la 

unidad de control. 

Tabla 10.1 - Indicador de error 
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Los siguientes errores se registran en la EEPROM, pero no bloquean el funcionamiento de la 

plataforma; no es necesario confirmarlos. Se muestran mientras el error persiste y/o las teclas 

de control correspondientes están activadas. 

Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

F201 EMERGEN

CY STOP 

SI:  S7X 

Botón de parada de 

emergencia pulsado, 

entrada de emergencia 

abierta, S7X=0 

Gire el botón de parada de 

emergencia en la dirección de la 

flecha para desactivarlo. Si no se ha 

pulsado el botón de parada de 

emergencia, compruebe el 

interruptor de apertura del botón de 

parada de emergencia, el cable de 

conexión a la unidad de control y la 

entrada de emergencia S7X. 

F202 UP 

SAF.LIMIT 

SW 

SI: S22U 

Interruptor de fin de carrera 

superior activo, S22U=0 

Mueva la plataforma en modo de 

emergencia hacia abajo para liberar 

el interruptor de seguridad S22U. 

Compruebe el ajuste del interruptor 

de fin de carrera superior S27 y del 

interruptor de fin de carrera de 

seguridad S22U. El elemento de tope 

ACT2 del motor debe accionar 

primero el interruptor de límite S27 y 

detener así el movimiento de la 

plataforma. Si no se ha activado el 

interruptor de emergencia, 

compruebe el interruptor S22U, el 

cable de conexión a la unidad de 

control y la entrada de emergencia 

S22U. 

F203 RESERVE 

SAF.C.SW 

SI: SR1 

El contacto del circuito de 

seguridad principal está 

abierto, entrada de 

emergencia SR1=0 

Compruebe el puente de entrada en 

el terminal SR1 de la unidad de 

control. 

F204 ASYNCHR. 

ACTUAT. 

SI:SR2, 

M1, M2 

Movimiento asíncrono de 

los motores principales, 

contacto SR2=0 abierto 

(este interruptor no se 

utiliza de forma 

predeterminada. La entrada 

de emergencia SR2 debe 

puentearse). 

Si se utiliza SR: compruebe la 

reacción uniforme de los motores 

principales. Compruebe el ajuste del 

interruptor diferencial SR2. Si el 

interruptor no se ha activado, 

compruebe el interruptor SR2, el 

cable de conexión a la unidad de 

control y la entrada de emergencia 

SR2. 
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Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

F205 FAILURE 

ZON. SW. 

SI:SZU, 

SZ/SZL 

Uno o ambos interruptores 

de zona se encuentran en la 

posición incorrecta, 

independientemente de si 

el ajuste en el menú 

«Rampa automática» está 

configurado en «SÍ» o 

«NO». 

SZU=1∧ SZL=1 

∨ SZU=1∧ SZ=1 

En este estado de error, es posible el 

funcionamiento en ambas 

direcciones, siempre y cuando la 

plataforma se encuentre fuera de la 

parada. Una vez alcanzada la parada, 

no puede salir de ella y no es posible 

bajar automáticamente la rampa ni 

abrir la puerta. Compruebe el ajuste 

de los interruptores de zona. Cuando 

la plataforma se encuentra en una 

de las paradas, el contacto de uno 

de los interruptores de zona debe 

estar cerrado y el contacto del otro 

debe estar abierto 

permanentemente. Si el ajuste de los 

interruptores de zona es correcto, 

compruebe los contactos de 

apertura de los interruptores y los 

cables de conexión en la unidad de 

control en las entradas SZU y ZL/SZ. 

F206 UNDEF.ST

ATION SW 

SI: S27, 

S28 

Uno de los interruptores de 

fin de carrera se encuentra 

en una posición incorrecta 

(por ejemplo, cuando 

ambos interruptores de fin 

de carrera están activos al 

mismo tiempo) 

(S27-2=0 ∧ S28-2=0) 

∨ (S27-3=1 ∧ S28-3=1) 

Compruebe el ajuste y el 

funcionamiento mecánico de los 

interruptores de fin de carrera. 

Compruebe el cableado interno de 

S27/S28, la conexión de los cables 

de los interruptores a la unidad de 

control y el cableado de la unidad de 

control. 

F301 STOP 

DOWN 

SI: EKD, 

RD 

Las barras de seguridad han 

encontrado un obstáculo en 

la dirección descendente; 

este mensaje solo se 

muestra en combinación 

con la orden para el 

funcionamiento 

descendente 

Elimine el obstáculo que impide el 

movimiento descendente de la 

plataforma. Si es necesario, elimine 

el obstáculo mediante el 

funcionamiento ascendente. 

Compruebe el ajuste de los 

interruptores de fin de carrera 

correspondientes de las barras de 

seguridad inferiores. Si los 

interruptores de emergencia no 
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Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

Ctrl DOWN=1 ∨ Wall ctrl 

DOWN=1 ∨ RF- DOWN=1 

∧ SENS EDGE DOWN= 0 

están activos, compruebe los 

interruptores EKD 1 a 4 y su 

conexión en serie. Compruebe el 

cable de conexión en la entrada EKD 

y el puente en el terminal RD. 

F302 STOP UP 

SI: EKU, 

S11S 

Las barras de seguridad han 

encontrado un obstáculo en 

la dirección ascendente; 

este mensaje solo se 

muestra en combinación 

con la orden para el 

funcionamiento ascendente. 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1 

∨ RF-UP=1 

∧ SENS EDGE UP= 0 

Elimine el obstáculo que impide el 

movimiento ascendente de la 

plataforma. Compruebe el ajuste de 

los interruptores de fin de carrera 

correspondientes de las barras de 

seguridad superiores. 

Si los interruptores de emergencia 

no están activos, compruebe los 

interruptores de apertura EKU 1 y 2 y 

su conexión en serie. Compruebe el 

cable de conexión en la entrada EKU 

y el puente en el terminal S11S. 

F303 FAILURE 

UP. LOCK 

SI: 0/SDU 

Al dar la orden de subida en 

la parada superior, la 

bobina no se activó y la 

puerta no se desbloqueó, o 

los contactos de control del 

bloqueo no se conmutaron 

(ODU=1, SDU=0). 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1 

∨ RF-UP=1 (al menos un 

segundo) 

∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ 

SZU=1 

∧ (ODU=0 ∨ SDU=1) 

Compruebe el cableado y el 

funcionamiento mecánico del 

bloqueo de la puerta. Compruebe el 

cable de conexión del bloqueo de la 

puerta. Compruebe que la bobina 

del bloqueo de la puerta funcione 

correctamente. Compruebe el DLU y 

los contactos correspondientes SDU 

y ODU. 

Si este error se produce en una 

plataforma con un abridor de 

puertas automático del tipo NICE 

WALKY, este no recibirá ningún 

impulso. ¡La puerta debe abrirse 

manualmente! 
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Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

F304 FAIL: 

UP.ZON./S

W PRESS 

SI:SZU/S27 

El interruptor de fin de 

carrera superior S27 está 

activado, pero el interruptor 

de zona inferior SZU está 

abierto y se ha seleccionado 

el funcionamiento 

ascendente (ejemplo: el 

interruptor de zona SZU 

permanece abierto después 

de alcanzar la parada 

superior). 

S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ 

SZU=0 

∧ Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl 

UP=1 ∨ RF-UP=1 

Compruebe el ajuste de la parada 

superior. El elemento de tope ACT2 

del motor debe liberar primero el 

interruptor de zona (SZU=1) y, a 

continuación, accionar los 

interruptores de fin de carrera (S27-

3=1 y S27-2=0). Compruebe la 

función de conmutación de S27 y 

SZU, compruebe los contactos del 

interruptor S27 y SZU, compruebe 

los cables de conexión en las 

entradas S27 y SZU de la unidad de 

control. 

F305 FAILURE 

UP. SW. 

PRESS˅ SI: 

S27 

Los contactos del 

interruptor de fin de carrera 

superior no se encuentran 

en su posición habitual 

(S27-3=0 ∧ S27-2=0) 

∨ (S27-3=1 ∧ S27-2=1) 

Se muestra durante la orden 

de funcionamiento 

ascendente, es decir 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1 

∨ RF-UP=1 

Compruebe el funcionamiento, el 

ajuste y la conexión del interruptor 

de fin de carrera S27. Compruebe el 

sistema de contactos de este 

interruptor. Compruebe el cable de 

conexión en la entrada S27. 

F306 FAIL. 

LOWER 

LOCK SI: 

0/SDL 

Al dar la orden de descenso 

en la parada inferior, la 

bobina no se activó y la 

puerta no se desbloqueó, o 

los contactos del bloqueo 

de la puerta (ODL=1, 

SDL=0) 

Ctrl DOWN=1 ∨ Wall ctrl 

DOWN=1 ∨ RF-DOWN=1 

no se activaron durante más 

de 1 segundo 

Compruebe el cableado y el 

funcionamiento mecánico del 

bloqueo de la puerta. Compruebe el 

cable de conexión del bloqueo de la 

puerta. Compruebe que la bobina 

del bloqueo de la puerta funcione 

correctamente. Compruebe DLL y los 

contactos correspondientes SDL y 

ODL. 

 

Si este error se produce en una 

plataforma con un abridor de 
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Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

∧S28-3=1 ∧ S28-2=0 

∧SZL=1 ∧ (ODL=0 ∨ SDL=1) 

puertas automático del tipo NICE 

WALKY, este no recibe ningún 

impulso. ¡La puerta debe abrirse 

manualmente! 

F307 F.LOWER 

ZON/SP 

PRESS˄ SI: 

SZL/S28 

El interruptor de fin inferior 

S28 está activado, pero el 

interruptor de zona inferior 

SZL está abierto y se ha 

selec-cionado el 

funcionamiento 

descendente (por ejemplo: 

el interruptor de zona SZ 

permanece abierto después 

de alcanzar la parada 

inferior). 

S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ 

SZL=0 ∧ Ctrl DOWN=1 ∨ 

Wall ctrl DOWN=1 ∨ RF- 

DOWN=1 

donde el ajuste en el menú 

«Rampa automática» está 

establecido en «NO». 

Compruebe el ajuste de la parada 

inferior. El elemento de tope ACT1 

del motor debe liberar primero el 

interruptor de zona (SZL=1) y, a 

continuación, accionar los 

interruptores de fin de carrera (S28-

3=1 y S28-2=0). Compruebe la 

función de conmutación de S28 y 

SZL, compruebe los contactos de los 

interruptores S28 y SZL, compruebe 

los cables de conexión en las 

entradas S28 y SZL de la unidad de 

control. 

F308 F.LOWER 

ZON/SP 

PRESS˄ SI: 

SZ/S28 

El interruptor de fin de 

carrera inferior S28 está 

activado, pero el interruptor 

de zona inferior SZ está 

abierto y se ha seleccionado 

el funcionamiento 

descendente (ejemplo: el 

interruptor de zona SZ no 

se ha abierto después de 

alcanzar la parada inferior), 

S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZ=0 

∧ Ctrl DOWN=1 ∨ Wall ctrl 

DOWN=1 ∨ RF- DOWN=1 

donde el ajuste en el menú 

«Rampa automática» está 

establecido en «SÍ». 

Compruebe el ajuste de la parada 

inferior. El elemento de tope ACT1 

del motor debe liberar primero el 

interruptor de zona (SZ=1) y, a 

continuación, accionar los 

interruptores de fin de carrera (S28-

3=1 y S28-2=0). Compruebe la 

función de conmutación de S28 y SZ, 

compruebe los contactos de los 

interruptores S28 y SZ, compruebe 

los cables de conexión en las 

entradas S28 y SZ de la unidad de 

control. 



 

Liftboy 5 | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 44 

Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

F309 FAILURE 

LOWER 

SW. 

PRESS˄ SI: 

S28 

Los contactos del 

interruptor de fin de carrera 

superior no se encuentran 

en la posición estándar 

(S28-3=0 ∧ S28-2=0) ∨ 

(S28-3=1 ∧ S28-2=1), Se 

muestra durante la orden 

de funcionamiento 

descendente, es decir 

Ctrl DOWN=1 ∨ Wall ctrl 

DOWN=1 ∨ RF- DOWN=1 

Compruebe el funcionamiento, el 

ajuste y el cableado del interruptor 

de fin de carrera S28. Compruebe el 

sistema de contactos de este 

interruptor. Compruebe el cable de 

conexión en la entrada S28. 

F401 CURRENT 

LIMIT 

DRIVE 

MOTOR 

M1 

Sobrecarga en el motor de 

accionamiento principal M1 

El consumo de corriente del motor 

principal M1 supera el valor 

admisible (ajustado). Corregir la 

carga desigual de la plataforma o 

reducir la carga. Leer el consumo de 

corriente del motor durante el 

funcionamiento y compararlo con la 

corriente nominal ajustada en el 

elemento de menú «Set currents» > 

«Main drive». Controlar las funciones 

mecánicas, sustituir la unidad de 

control, sustituir el motor. 

F402 CURRENT 

LIMIT 

DRIVE 

MOTOR 

M2 

Sobrecarga en el motor de 

accionamiento principal M2 

El consumo de corriente del motor 

principal M2 supera el valor 

permitido (ajustado). Corrija la carga 

desigual de la plataforma o reduzca 

la carga. Lea el consumo de 

corriente del motor durante el 

funcionamiento y compárelo con la 

corriente nominal ajustada en el 

elemento del menú «Set currents» > 

«Main drive». Compruebe las 

funciones mecánicas, sustituya la 

unidad de control y sustituya el 

motor. 

F403 CURRENT 

LIMIT ACT 

- RAMP 

Sobrecarga en el actuador 

de rampa 

El consumo de corriente del 

actuador de rampa supera el valor 

permitido (ajustado). Retire el 

obstáculo/carga de la rampa. Lea el 

consumo de corriente del motor 
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Código Indicador 

en 

pantalla 

Descripción Solución 

durante el cierre de la rampa de la 

plataforma y compárelo con la 

corriente nominal ajustada en el 

punto del menú «Ajuste» > 

«Actuador R». Compruebe las 

funciones mecánicas, sustituya la 

unidad de control y sustituya el 

motor. 

F412 EMPTY 

BATTERY 

STOP 

La tensión de las baterías ha 

caído por debajo de 19,4 V, 

el funcionamiento 

ascendente está bloqueado 

Acérquese a la parada inferior y deje 

que las baterías se carguen 

correctamente. Si no se pueden 

cargar completamente, deben 

sustituirse (deben sustituirse todas 

las baterías). 

F413 OVERLOA

D LIFT 

SI: SU, 

TENS. 

INPUT 

La unidad de control ha 

detectado una sobrecarga 

de la plataforma a través de 

la corriente de arranque. 

Solo es posible el movimiento 

descendente. Tras la detección de 

sobrecarga, debe dirigirse a la 

parada inferior y reducirse la carga 

de la plataforma. Si no se ha 

superado la carga admisible, 

compruebe las funciones mecánicas 

y el consumo de corriente de los 

motores o realice una nueva 

calibración de sobrecarga. 

Tabla 10.2 - Indicadores de error 

 

 

 

 

 

 

 

 

Los siguientes errores no se registran en la lista de mensajes de error y, por lo tanto, no es 

necesario restablecerlos en el menú. Solo se muestran durante el funcionamiento a través del 

control de plataforma o del control remoto. 
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Pantalla Descripción Solución 

DOOR 

OPEN 

FAULT 

OPENER 

El mensaje se muestra tras el tercer 

(último) impulso automático para el 

abridor de puerta, y la puerta 

permanece abierta. Esto significa: 

ODU = 1 v ODL = 1 

Los impulsos se envían siempre tras 

el periodo de tiempo establecido 

en el parámetro «Time open.DL» si 

la puerta no se cierra. 

Elimine los obstáculos que puedan 

impedir el cierre automático de la 

puerta. Compruebe el cableado del 

abridor eléctrico y el funcionamiento del 

relé RKOUO o RKOLO en la unidad de 

control. Libere el abridor NICE WALKY 

con una llave y cierre la puerta 

manualmente. Compruebe que la 

horquilla de la puerta encaja 

correctamente en la cerradura. 

Compruebe el cableado del bloqueo 

eléctrico de la puerta y la conexión a la 

unidad de control. Compruebe que los 

contactos ODU y SDU, así como ODL y 

SDL, se hayan colocado en una posición 

que permita el movimiento (ODU=0 ∧ 

SDU=1 u ODL=0 SDL=1). 

La puerta debe cerrarse manualmente. 

Véase el capítulo 4.5 Desbloqueo 

manual del cierre de la puerta y del 

abridor automático de puertas 

UP. DOOR 

OPEN 

CLO.DO/ ˅ 

DOWN 

Apertura manual de la puerta: 

El mensaje se muestra en la parada 

superior cuando la puerta está 

abierta y se activa un botón de 

bajada. Sirve como advertencia de 

que la puerta superior no está 

cerrada y debe cerrarse y 

bloquearse (¿asegurarse?) para 

permitir el funcionamiento de 

bajada. 

Ctrl DOWN=1 ∨ Wall ctrl 

DOWN=1∨ RF- DOWN=1 ∧ S27-

3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU=1 ∧ ODU=1 

∧ SDU=0 

Cierre la puerta manualmente. 

Compruebe que la horquilla de la puerta 

encaja correctamente en la cerradura. 

Compruebe el cableado del bloqueo 

eléctrico y la conexión a la unidad de 

control. Compruebe que los contactos 

ODU y SDU se han colocado en una 

posición que permita el movimiento. 

(ODU= 0 ∧ SDU= 1) 

Apertura automática de la puerta 

(ambos ajustes): 

Se muestra un mensaje en la 

parada superior cuando la puerta 

no está completamente cerrada y 

se activa el botón de bajada. 

Si la puerta automática no se cierra, hay 

que esperar a que se envíen los impulsos 

generados automáticamente, que se 

envían como máximo tres veces 

seguidas con el retraso establecido en 

«Time open.DL». Si la puerta no se cierra 

después del tercer (y último) impulso 
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Pantalla Descripción Solución 

Ctrl DOWN=1 ∨ Wall ctrl 

DOWN=1∨ RF- DOWN=1 ∧ S27-

3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU=1 ∧ ODU=1 

∧ SDU=0 

automático, proceda según se describe 

anteriormente. 

LOWER 

DOOR 

OPEN 

CLO.DO/ ˄ 

UP 

Apertura manual de la puerta: 

El mensaje se muestra en la parada 

inferior cuando la puerta está 

abierta y se activa un botón de 

subida. Sirve como advertencia de 

que la puerta inferior no está 

cerrada y debe cerrarse y 

bloquearse (¿asegurarse?) para 

permitir el funcionamiento de 

subida. 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1∨ RF- 

UP=1 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ 

SZL=1 ∧ ODL=1 ∧ SDL=0 

Cerrar la puerta manualmente. Al 

hacerlo, comprobar que la horquilla de 

la puerta encaja correctamente en la 

cerradura. Compruebe el cableado del 

bloqueo eléctrico y la conexión a la 

unidad de control. Compruebe si los 

contactos ODL y SDL se han conectado 

en una posición que permita el 

movimiento. (ODL= 0 ∧ SDL= 1) 

Apertura automática de la puerta 

(ambos ajustes): 

El mensaje se muestra en la parada 

inferior cuando la puerta no está 

completamente cerrada y se activa 

el botón de subida. 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1∨ RF- 

UP=1 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ 

SZL=1 ∧ ODL=1 ∧ SDL=0 

Si la puerta automática no se cierra, hay 

que esperar a que se envíen los impulsos 

generados automáticamente, que se 

envían como máximo tres veces 

seguidas con el retraso establecido en 

«Time open.DL». Si la puerta no se cierra 

después del tercer impulso, proceder 

según la descripción anterior. 

UP. ST. 

LOCK – 

OPEN 

SI: S27, 

SZU/SDU 

Apertura manual de la puerta: 

El mensaje se muestra en la parada 

superior tras seleccionar un botón 

de subida. Sirve como advertencia 

de que la puerta superior está 

desbloqueada y se puede abrir. 

Este mensaje también se muestra 

cuando la puerta ya está abierta. En 

este caso, el botón de subida no 

tiene ninguna función. 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1∨ RF- 

UP=1 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ 

SZU=1 ∧ ODU=1 ∧ SDU=0 

Si la puerta no está desbloqueada y no 

se puede abrir manualmente, 

compruebe el cableado del bloqueo 

eléctrico (véase el error F307). 
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Pantalla Descripción Solución 

Apertura automática de la puerta, 

ajuste 1 – «Estándar»: 

El mensaje se muestra en la parada 

superior cuando la puerta se 

desbloquea y se abre 

automáticamente tras seleccionar 

un botón de subida. 

Ajuste 1 – «Estándar»: Este mensaje 

también se muestra cuando la 

puerta está abierta. En este caso, el 

botón de subida no tiene ninguna 

función. 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1∨ RF- 

UP=1 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ 

SZU=1 ∧ ODU=1 ∧ SDU=0 

Si la puerta no se desbloquea o no se 

abre, compruebe el cableado del 

bloqueo eléctrico (véase el error F307) y 

el circuito eléctrico del controlador del 

abridor automático de puertas (véase el 

capítulo 4.4 Descripción del control de 

la puerta manual y automática) 

LO. ST. 

LOCK - 

OPEN 

SI:S28 

SZL/SDL 

Apertura manual de la puerta: 

El mensaje se muestra en la parada 

inferior tras seleccionar un botón 

de bajada. Sirve como advertencia 

de que la puerta inferior está 

desbloqueada y se puede abrir. 

Este mensaje también se muestra 

cuando la puerta ya está abierta. En 

este caso, el botón de bajada no 

tiene ninguna función. 

Ctrl abajo=1 ∨ Wall ctrl abajo=1∨ 

RF- abajo=1 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 

∧ SZL=1 ∧ ODL=1 ∧ SDL=0 

Si la puerta no está desbloqueada y no 

se puede abrir manualmente, 

compruebe el cableado del bloqueo 

eléctrico (véase el error F307). 

 

Apertura automática de la puerta: 

Ajuste 1 – «Estándar»: 

El mensaje se muestra en la parada 

inferior cuando la puerta se 

desbloquea y se abre 

automáticamente tras seleccionar 

un botón de bajada. 

Ajuste 1 – «Estándar»: Este mensaje 

también se muestra cuando la 

puerta está abierta. En este caso, el 

botón de bajada no tiene ninguna 

función. 

Si la puerta no está desbloqueada o no 

se abre, compruebe el cableado del 

bloqueo eléctrico (véase el error F307) y 

el circuito eléctrico del controlador del 

abridor automático de puertas (véase el 

capítulo 4.4 Descripción del control de 

la puerta manual y automática) 
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Pantalla Descripción Solución 

Ctrl UP=1 ∨ Wall ctrl UP=1∨ RF- 

UP=1 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ 

SZU=1 ∧ ODU=1 ∧ SDU=0 

˄CLOSED 

RAMP 

˅CLOSED 

RAMP 

El mensaje se muestra fuera de la 

parada inferior e indica que el 

actuador/rampa no está 

completamente cerrado (Ramp 

closed act=1 ∧ Ramp closed sig=1). 

Si se detecta que el actuador de la 

rampa no está completamente 

cerrado, la rampa se cierra 

pulsando cualquier botón de 

funcionamiento y la plataforma 

vuelve al funcionamiento estándar. 

S28-3=0 ∧ S28-2=1 ∧ Rampa 

cerrada act=1 ∧ Rampa cerrada 

sig=0 

Intente cerrar la rampa pulsando un 

botón de funcionamiento. Si la rampa no 

se cierra, compruebe el cable de 

conexión del actuador de la rampa, su 

cableado en la unidad de control, el 

contacto de conmutación del botón de 

funcionamiento correspondiente y la 

función de conmutación del relé 

KC1∧K01. 

Si la rampa está en la posición cerrada, 

compruebe el ajuste y los contactos de 

señal del actuador. 

 

Tabelle 10.1 - Fehleranzeigen 

 

NOTA: SI: Sxxx indica interruptores que pueden estar dañados o mal ajustados, si no se ha 

producido la situación descrita en la primera línea (o en la tabla de errores anterior) (por 

ejemplo, IN THE LOWER STAT.). En estos casos, es necesario comprobar el ajuste del interruptor 

de posición correspondiente, el sistema de contactos asociado, los cables de conexión y la 

conexión al borne correspondiente de la unidad de control. Si la comprobación no da ningún 

resultado y la entrada en cuestión sigue sin estar activa, es necesario comprobar las entradas 

correspondientes en la unidad de control. Si es necesario, sustituya la unidad de control. 

Si se abren más entradas del circuito de seguridad según el orden del esquema eléctrico, el 

error mostrado y almacenado es el primero de la lista. 
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10.1 Lista de mensajes de funcionamiento: instrucciones de ayuda en la pantalla 

En la siguiente tabla se enumeran todas las instrucciones de ayuda para los usuarios de la 

plataforma. 

 INSTRUCCIONES DE AYUDA 

DRIVE DOWN 

EXTERNAL 

CONTROL 

Señalización durante el funcionamiento descendente mediante control 

montado en la pared (WALL CTRL DOWN) o control remoto (señal RF-

D). 

DRIVE UP 

EXTERNAL 

CONTROL 

Señalización durante el funcionamiento ascendente mediante control 

montado en la pared (WALL CTRL UP) o control remoto (señal RF-N). 

˄DRIVE UP 

˅DRIVE DOWN 

Señalización en la pantalla cuando la plataforma se encuentra fuera de 

la parada. Pulsando la tecla de subida o bajada en uno de los controles 

se puede continuar el movimiento en la dirección seleccionada. 

LOW BATTERY 

Señalización cuando la tensión de la batería cae por debajo de 20,4 V. La 

caída de tensión también se indica mediante señales acústicas rápidas y 

sucesivas. 

BATERRY IS NOT 

CHARGING 

La entrada de la batería de carga no emite ninguna señal. El cargador 

está desconectado o dañado. Este estado también se indica mediante 

señales acústicas rápidas y sucesivas. En este caso, el proceso de carga 

debe restablecerse inmediatamente. De lo contrario, se debe apagar el 

interruptor principal y asegurarse de que vuelva a estar accesible más 

tarde. De lo contrario, las baterías se descargarán por completo y se 

dañarán. 

˄UNLOCK DOOR 

˅DRIVE DOWN 

El mensaje se muestra en la parada superior cuando la puerta está 

cerrada y bloqueada (ODU=0 ∧ SDU=1), si KLU=0 y no hay ningún botón 

de funcionamiento activado. Indica la posibilidad de desbloquear la 

puerta pulsando el botón de subida o (en la versión automática) de 

abrirla, o de salir de la parada superior pulsando el botón de bajada. 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Wall ctrl arriba=0 ∧ Wall ctrl abajo=0 ∧ 

RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU =1 ∧ ODU=0 ∧ 

SDU=1 

˄DRIVE UP 

˅UNLOCK DOOR 

El mensaje se muestra en la parada inferior cuando la puerta está cerrada 

y bloqueada (ODL=0 ∧ SDL=1), cuando KLL=0 y no hay ningún botón de 

funcionamiento activado. Indica la posibilidad de desbloquear la puerta 

pulsando la tecla de bajada o (en la versión automática) de abrirla, o de 

salir de la parada superior pulsando la tecla de subida. 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Wall ctrl arriba=0 ∧ Wall ctrl abajo=0 ∧ 

RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZL =1 ∧ODL=0 ∧ 

SDL=1 
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 INSTRUCCIONES DE AYUDA 

UP. DOOR OPEN 

SI: 0/SDU 

El mensaje se muestra en la parada superior cuando la puerta está 

abierta (ODU=1 ∧ SDU=0), cuando KLU=0 (es decir, el bloqueo de la 

puerta ya no está activo) y no se pulsa ningún botón de funcionamiento. 

En la versión manual, este aviso sirve como advertencia de que la puerta 

superior está abierta. En la versión automática, la puerta debería cerrarse 

automáticamente o estar completamente abierta o bloqueada por un 

obstáculo. 

Si el abridor automático no se mueve con la puerta, compruebe el 

funcionamiento del relé KRKOUO y el cableado del abridor eléctrico. 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Wall ctrl arriba=0 ∧ Wall ctrl abajo=0 ∧ 

RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU =1 ∧ ODU=1 ∧ 

SDU=0 

LOW. DOOR 

OPEN 

SI: 0/SDL 

El mensaje se muestra en la parada inferior cuando la puerta está abierta 

(ODL=1 ∧ SDL=0), cuando KLL=0 (es decir, el bloqueo de la puerta ya no 

está activo) y no se pulsa ningún botón de funcionamiento. En la versión 

manual, este aviso sirve como advertencia de que la puerta inferior está 

abierta. En la versión automática, la puerta debería cerrarse 

automáticamente o estar completamente abierta o bloqueada por un 

obstáculo. 

Si el abridor automático no se mueve con la puerta, compruebe el 

funcionamiento del relé KRKOLO y el cableado del abridor eléctrico. 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Ctrl pared arriba=0 ∧ Ctrl pared abajo=0 

∧ RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZL =1 ∧ODL=1 ∧ 

SDL=0 

UP. ST. LOCK-

OPEN 

˅DRIVE DOWN 

El mensaje se muestra en la parada superior cuando la puerta está 

cerrada o (en la versión automática) se abre (ODU=1∧ SDU=0), cuando 

el relé KLU=1 (es decir, la puerta está desbloqueada) y no se ha dado 

ninguna orden de funcionamiento. En la versión manual, este aviso sirve 

como advertencia de que la puerta superior está desbloqueada y se 

puede abrir. En la versión automática en el ajuste 1 («Estándar»), la 

puerta debería abrirse automáticamente o estar completamente abierta. 

Indica la posibilidad de acelerar el cierre de la puerta pulsando el botón 

de bajada S21 en la plataforma. 

Si el abridor automático no se mueve con la puerta, compruebe el 

funcionamiento del relé KRKOUO y el cableado del abridor eléctrico. 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Wall ctrl arriba=0 ∧ Wall ctrl abajo=0 ∧ 

RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU=1 ∧ ODU=1 ∧ 

SDU=0 



 

Liftboy 5 | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 52 

 INSTRUCCIONES DE AYUDA 

LO. ST. LOCK-

OPEN 

˄DRIVE UP 

El mensaje se muestra en la parada inferior cuando la puerta está cerrada 

o (en la versión automática) se abre (ODL=1 ∧ SDL=0), cuando el relé 

KLL=1 (es decir, la puerta está desbloqueada) y no se ha dado ninguna 

orden de funcionamiento. En la versión manual, este aviso sirve como 

advertencia de que la puerta inferior está desbloqueada y se puede abrir. 

En la versión automática, en el ajuste 1 («Estándar»), la puerta debería 

abrirse automáticamente o estar completamente abierta. Indica la 

posibilidad de acelerar el cierre de la puerta pulsando el botón de subida 

S20 en la plataforma. 

Si el abridor automático no se mueve con la puerta, compruebe el 

funcionamiento del relé KRKOLO y el cableado del abridor eléctrico. 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Ctrl pared arriba=0 ∧ Ctrl pared abajo=0 

∧ RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZL=1 ∧ ODL=1 ∧ 

SDL=0 

LOWER STATION 

˄DRIVE UP 

El mensaje se muestra en la parada inferior cuando la rampa está 

completamente abierta. Indica al usuario que puede salir de la 

plataforma de forma segura o cerrar la rampa pulsando un botón de 

subida. 

Ctrl UP=0 ∨ Wall ctrl UP=0∨ RF- UP=0 S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZL=1 

Ramp closed act=1 ∧ ramp closed sig=0 ∧ ramp open= 1 

˄ DRIVE UP 

˅ OPEN RAMP 

El mensaje se muestra en la parada inferior. Indica la posibilidad de abrir 

la rampa mediante un botón de bajada y salir de la plataforma, o subir 

pulsando un botón de subida. 

S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZL=1 Ramp closed act=1 ∧ ramp closed sig=1 ∨ 

0 - Se muestra cuando la rampa está completamente abierta. 

˄BLOCK. DOOR 

˅DRIVE DOWN 

El mensaje solo se muestra si el elemento del menú «Versión DO» 

está ajustado en «Con bloqueo». 

El mensaje se muestra en la parada superior cuando la puerta/bloqueo 

está desbloqueado (ODU=1 ∧ SDU=0), cuando el relé KLU=1 y no se ha 

dado ninguna orden de funcionamiento. La puerta debería abrirse 

automáticamente o estar completamente abierta. Indica la posibilidad 

de acelerar el cierre de la puerta pulsando la tecla de bajada S21 en la 

plataforma o pulsando la tecla de subida S20 en la plataforma durante 

al menos tres segundos para dejar la puerta en posición completamente 

abierta. Para más información, consulte el proceso y el mensaje en la 

ayuda ∧ ACTIV. DOOR 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Ctrl pared arriba=0 ∧ Ctrl pared abajo=0 

∧ RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU=1 ∧ ODU=1 

∧ SDU=0 
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 INSTRUCCIONES DE AYUDA 

˄ DRIVE UP 

˅ BLOCK. DOOR 

El mensaje solo se muestra si el elemento del menú «Versión DO» 

está ajustado en «Con bloqueo». 

El mensaje se muestra en la parada inferior cuando la puerta/bloqueo 

está desbloqueado (ODL=1 ∧ SDL=0), cuando el relé KLL=1 y no se ha 

emitido ninguna orden de funcionamiento. La puerta debería abrirse 

automáticamente o estar completamente abierta. Indica la posibilidad 

de acelerar el cierre de la puerta pulsando el botón de bajada S20 en la 

plataforma o pulsando el botón de bajada S21 en la plataforma durante 

al menos tres segundos para dejar la puerta en posición completamente 

abierta. Para más información, consulte el proceso y el mensaje en la 

ayuda ∧ ACTIV. DOOR 

Ctrl arriba=0 ∧ Ctrl abajo = 0 ∧ Ctrl pared arriba=0 ∧ Ctrl pared abajo=0 

∧ RF- ARRIBA=0 ∧ RF abajo 0 ∧ S28-3=1 ∧ S28-2=0 ∧ SZL=1 ∧ ODL=1 ∧ 

SDL=0 

˄ ACTIVE DOOR 

El mensaje solo se muestra si el elemento del menú «Versión DO» 

está ajustado en «Con bloqueo» Si se cumple una de las tres 

condiciones siguientes: 

1. Tras alcanzar la parada superior, se pulsó el botón de subida S20 

durante al menos tres segundos mientras se abría la puerta o con la 

puerta abierta, lo que bloqueó la puerta superior en posición abierta 

(véase la descripción sobre ˄BLOCK. DOOR). Es posible desbloquear 

y cerrar la puerta pulsando el botón de subida S20 de la plataforma 

durante al menos tres segundos. 

2. Al pulsar el botón de bajada S21 de la plataforma, se ha finalizado el 

desbloqueo de la puerta, lo que ha acelerado su cierre. Si durante el 

cierre de la puerta se ha activado el botón de subida S20 de la 

plataforma durante al menos tres segundos, la puerta comienza a 

abrirse de nuevo. Si se pulsa el botón una vez más, la puerta se vuelve 

a cerrar, etc. 

3. Una vez transcurrido el tiempo de apertura de la puerta y dada la 

orden automática de cierre de la puerta (la función del abridor de 

puertas se ha cambiado a «estándar»), pero la puerta no se cierra 

incluso después del tercer impulso generado automáticamente, se 

puede intentar (siempre que la unidad de control del abridor 

funcione correctamente) abrir o cerrar la puerta pulsando durante al 

menos tres segundos el botón de subida S20 de la plataforma. 

Mientras el abridor se encuentra en el ajuste «Estándar», también se 

muestran los mensajes correspondientes en la pantalla, por ejemplo, 

UP. DOOR OPEN/SI: 0/SDU. 

En general, este mensaje sirve como indicación de la posibilidad de 

activar el movimiento de la puerta en cualquier dirección y, si la puerta 

ya se está moviendo, cambiar la dirección de dicho movimiento. 
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 INSTRUCCIONES DE AYUDA 

NOTA :  Al seleccionar la dirección de apertura, la puerta permanece en 

posición totalmente abierta hasta que se da la siguiente orden mediante 

la tecla S20 de la plataforma. Relé KLU=0 (no activo) 

Ctrl arriba=0 ∨ Ctrl arriba=1 ∨ Ctrl abajo = 0 ∨ Wall ctrl arriba=0 ∨ Wall 

ctrl arriba=1 ∨ Wall ctrl abajo=0 ∨ RF- UP=0 ∨ RF - UP=1 ∨ RF down 0 ∧ 

S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU=1 ∧ ODU=1 ∧ SDU=0 

˅ ACTIVE DOOR 

El mensaje solo se muestra si el elemento del menú «Versión DO» 

está ajustado en «Con bloqueo». Si se cumple una de las tres 

condiciones siguientes: 

1. Tras llegar a la parada inferior, se pulsó el botón de bajada S21 

durante al menos tres segundos mientras se abría la puerta o con la 

puerta abierta, lo que bloqueó la puerta inferior en posición abierta 

(véase la descripción sobre ˄BLOCK. DOOR). Es posible desbloquear 

y cerrar la puerta pulsando el botón de bajada S21 de la plataforma 

durante al menos tres segundos. 

2. Al pulsar el botón de subida S20 en la plataforma, se ha finalizado el 

desbloqueo de la puerta, lo que ha acelerado el cierre de la misma. 

Si durante el cierre de la puerta se ha activado el botón de bajada 

S21 en la plataforma durante al menos tres segundos, la puerta 

comienza a abrirse de nuevo. Si se pulsa el botón una vez más, la 

puerta se vuelve a cerrar, etc. 

3. Una vez transcurrido el tiempo de apertura de la puerta y dada la 

orden automática de cierre (la función del abridor de puertas se ha 

cambiado a «estándar»), pero la puerta no se cierra incluso después 

del tercer impulso generado automáticamente, se puede intentar 

(siempre que la unidad de control del abridor funcione 

correctamente) abrir o cerrar la puerta pulsando el botón de bajada 

S21 de la plataforma durante al menos tres segundos. Mientras el 

abridor se encuentra en el ajuste «Estándar», también se muestran 

los mensajes correspondientes en la pantalla, por ejemplo, UP. 

DOOR OPEN/SI: 0/SDU. 

En general, este mensaje sirve como indicación de la posibilidad de 

activar el movimiento de la puerta en cualquier dirección y, si la puerta 

ya se está moviendo, cambiar la dirección de dicho movimiento. 

NOTA: Al seleccionar la dirección de apertura, la puerta permanece en 

posición totalmente abierta hasta que se da la siguiente orden mediante 

la tecla S21 de la plataforma. Relé KLL=0 (no activo) 

Ctrl arriba=0 ∨ Ctrl abajo = 1 ∨ Ctrl abajo = 0 ∨ Wall ctrl arriba=0 ∨ Wall 

ctrl abajo=1 ∨ Wall ctrl abajo=0 ∨ RF - UP=0 ∨ RF abajo 1 ∨ RF abajo 0 

∧ S27-3=1 ∧ S27-2=0 ∧ SZU=1 ∧ ODU=1 ∧ SDU=0 

Tabla 10.3 - Mensajes operativos  
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11 ESQUEMAS ELÉCTRICOS 

  

Fig. 10.1 - Esquema eléctrico del relé 
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Fig. 11.2 - Esquema eléctrico del motor principal 
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Fig. 11.3 - Esquema eléctrico sin unidad de relé para funcionamiento de emergencia 



 

Liftboy 5 | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 58 

 

2 3321

M
1

+
-

-
+

M
2

H
A

1

ca
b

le
 L

A
3

6
 2

x
1

,5

ca
b

le
 L

A
3

6
 2

x
1

,5

b
la

ck

b
ro

w
n

b
la

ck

b
ro

w
n

b
ro

w
n

w
h

it
e

g
re

en

L
iY

Y
 6

x
0
,5

L
iY

Y
 1

0
x
0
,5

L
iY

Y
 1

6
x
0
,5

L
iY

Y
 3

x
0
,5

C
Y

L
Y

 2
x
0
,5

C
Y

L
Y

 2
x
0
,5

C
Y

L
Y

 2
x
0
,5

L
iY

Y
 3

x
0
,5

C
Y

L
Y

 2
x
0
,5

brown

green

white

brown

black

brown

black

black

brown

brown

green

white

brown

black

brown

black

brown

black

LiYY 6x0,5

2
3
0
V

 A
C

 /
 2

4
 V

 D
C

2
4
V
-

+
2

3
0
V

 5
0
H

z
L

N
P

E

b
lu

e
white

black

red

blue

pink

gray

yellow

green

brown

purple

U
p

p
er

 s
en

si
ti

v
e 

ed
g
e

L
o

w
er

 s
en

si
ti

v
e 

ed
g
e

D
o

o
r 

o
p

en
er

 1
 

L
IN

A
K

 L
A

3
6

L
IN

A
K

 L
A

3
6

C
O

N
T

R
O

L
 S

T
IC

K
E

R
 O

N
 A

 P
L

A
T

F
O

R
M

y
el

lo
w

g
ra

y

brown

green

white

y
el

lo
w

g
ra

y

pink

blue

re
d

b
la

ck

purple

1
2

1
2

2
1

2
1

E
K

U
.2

ca
b

le
 L

A
2

3

C
Y

L
Y

2
x

1
,0

X
S

 3

S
K

1

S
5
A

b
ro

w
n

w
h

it
e

g
ra

y

p
in

k

y
el

lo
w

g
re

en

b
ro

w
n

w
h

it
e

g
re

en

y
el

lo
w

g
ra

y

p
in

k

b
ro

w
n

re
d

b
lu

e
w

h
it

e

g
re

en

p
u

rp
le

y
el

lo
w

b
la

ck

red

black

brown

black

brown

black

black CYA 2,5 -

black CYA 2,5 +black CYA 2,5 +

black CYA 2,5 +

red

red

red

red

red

green

white

blue

yellow

orange

w
h

it
e

g
re

en

y
el

lo
w

b
lu

e

o
ra

n
g

e

L+

M
1

S
1

-

M
1
U

M
1
D

M
1

S
2

+

M
2
U

M
2

S
1

-

M
2
D

M
2

S
2

+

cable LA36 2x1,5

cable LA36 2x1,5

M1 wires 1,5mm

M2 wires 1,5mm

E
M

E
R

G
E

N
C

Y
 D

R
IV

E
 C

O
N

T
R

O
L

 U
N

IT

S
1

JP
5

S
2

S
N

122 1

w
ir

es
cl

u
tc

h

b
ro

w
n

b
la

ck

1
2

1
2

2
1

121 12 2

1
2

2
1

2 12 1 12

F
1

K
1

K
2

L
C

D
co

n
tr

as
t

M
2

SF3M3KOLOKOUO- +SF4SZLDLLSDLODLSZUDLUSDUODUSZ

S
2

0
L

S
2
0
U

S
2
1
U

S
2

1
L

H
A

S
5
A

S
S

S
2
0

S
2
1

S
7
X

CHARGES11CS110SURSV2RSV1

A+

A-

B+

L
o

w
er

 s
to

p
 s

w
it

ch

S
2
8

S
Z

U

U
p

p
er

 z
o

n
e 

sw
it

ch

S
2
7

U
p

p
er

 s
to

p
 s

w
it

ch

S
2
2
U

U
p

p
er

 e
m

er
g

en
cy

 s
w

it
ch

S22US22U

S22U S22U

S27-1 S27-1

S27-3 S27-3

SZU-2 SZU-2

SZU-1 SZU-1

SR2 SR2

SR2 SR2

SZL/SZ SZL/SZ

SZL/SZ SZL/SZ

S28-2 S28-2

S28-1 S28-1

XS 1

1
4

2
2

2
1

1
3

P
ENL

2
3
0
V

 5
0
H

z

1
2

1
2

1
2

-+

ra
m

p
 d

ri
v

e 
o

n
 p

la
tf

o
rm

 M
3

M
3

M
A

X

M
IN

b
ro

w
n

y
el

lo
w

re
d

g
re

en

b
lu

e

O
U

T

IN

L
IN

A
K

 L
A

2
3

 (
o
p
ti

o
n
al

)

2
-N

O

3
-N

C

C
O

M
M

C
h

ar
g
er

S
1

R
E

L
1

R
E

L
2

A
L

A
R

M

K
E

Y

S
S

S
2
0

S
2
1D

R
IV

E
 D

O
W

N

D
R

IV
E

 U
P

S
T

O
P

S
7
X

-
+

y
el

lo
w

b
la

ck

g
re

en

b
ro

w
n

w
h

it
e

p
in

k

g
ra

y

y
el

lo
w

E
Z

 1

1
4

1
32
2

2
1

A
2

A
1

4
2

4
1

3
2

3
1

S
D

U
-R

S
D

U

S
D

U

O
D

U

D
L

U

(o
p

ti
o

n
al

)

D
O

O
R

 L
O

C
K

 1
 -

 u
p
p

er
 s

ta
ti

o
n

se
cu

re
p

eg

O
p
en

D
O

O
R

 
C

lo
se

S28-3S28-3

S27-2S27-2

K
O

L
C

K
O

U
C

S
2
2
U

S
R

1
S

R
2

S
1
1
S

E
K

U
S

2
7

E
K

D
R

D
S

2
8

1
4

2
2

2
1

1
3

2
1

2
2

1
4

1
3

1
3 1
4

2
2

2
1 1

3

1
4

2
2

2
1

D
if

fe
re

n
ti

al
 s

w
it

ch
 (

o
p
ti

o
n
al

)

S
R

2

L
o

w
er

 z
o

n
e 

sw
it

ch

S
Z

L
/S

Z

1
1

1
2

1
4

H
F

1

2 4 6
531

L
C

D
1

y
el

lo
w

re
d

g
re

en

N
O

C
O

M

N
CM

F
I.

1

E
K

D
.1

E
K

D
.2

N
C

C
O

M

N
O

E
K

D
.3

N
C

C
O

M

N
O

E
K

D
.4

N
C

C
O

M

N
O

N
O

C
O

M

N
CM

F
I.

1

E
K

U
.1

N
C

C
O

M

N
O

M
A

IN
 S

W
IT

C
H

b
la

ck
 -

b
la

ck
 +

b
la

ck
 0

,5

2
1

2
1

1
2

2
1

2
1

2
1

12 2 12 12 1 2 1 1212 12 12

b
ro

w
n

1
2

3
2

1
3

1
w

h
it

e
1 2 3 4

y
el

lo
w

g
re

en

b
ro

w
n

se
t

cl
o

se
st

o
p

o
p
en

M
 /

 M
E

L
S

B
.B

.
S

T
O

P
P

.P
.

G
M

1

gray

yellow

pink

white

green

brown
2

1

1
0

1
1

1
2

p
u

rp
le

y
el

lo
w

C
lo

se
D

O
O

R
O

p
en

p
eg

se
cu

re

D
O

O
R

 L
O

C
K

 2
 -

 o
n
 p

la
tf

o
rm

/l
o
w

er
 s

ta
ti

o
n

(o
p

ti
o

n
al

)

D
L

L

O
D

L

S
D

LS
D

L

S
D

L
-R

3
1

3
2

4
1 4
2 A
1

A
2 2
1 2
2

1
3 1
4

E
Z

 2

y
el

lo
w

g
ra

y

p
in

k

w
h

it
e

b
ro

w
n

g
re

en

g
re

en

w
h

it
e

b
ro

w
n

p
in

k

g
ra

y

y
el

lo
w

g
re

en

b
ro

w
n

w
h

it
e

w
h

it
e

b
ro

w
n

g
re

en

y
el

lo
w

g
ra

y

p
in

k

b
lu

e

re
d

987654321

X
S

 2
1

-4
8

0
7

0
8

-0
1

-4
8

0
7

0
9

-0

L
O

C
K

L
O

C
K

N
A

M
E

C
H

A
N

G
E

1
3

1
2

1
0

9
8

7
1
1

L
IS

T
: 

1

P
O

Č
E

T
: 

1

6
5

4
3

2
1

0

S
1E

M
E

R
G

E
N

C
Y

 D
R

IV
E

blue

blue

brown

brown

b
la

ck

b
la

ck
b

la
ck

b
la

ck

b
la

ck

b
la

ck

b
lu

e

M
1
U

M
1
D

M
1

S
2

+

M
1

S
1

-

M
2

S
1

-

M
2
U

M
2
D

M
2

S
2

+

red

red

b
lu

e

M2 wires 1,5mm

M1 wires 1,5mm

M
1

M
ai

n
 d

ri
v
e 

2
M

ai
n

 d
ri

v
e 

1

b
lu

e
b

lu
e

b
la

ck
b

la
ck

b
la

ck
b

la
ck

b
la

ck
b

la
ck

M
1

U
/1

M
1

D
/1

M
2

U
/1

M
2

D
/1

b
la

ck
 C

Y
A

 2
,5

 -

B
A

T
T

E
R

Y

+- 2
x
 1

2
V

/9
A

h -+

b
la

ck
 C

Y
A

 2
,5

 +

FU1

30A/24V MINI

g
ra

y

p
in

k
65 87 9

w
h

it
e

b
ro

w
n

g
re

en

g
re

en

b
ro

w
n

w
h

it
e

L
IF

T
B

O
Y

Z
P

5
 

W
ir

e 
co

n
n

ec
ti

o
n

 e
le

m
en

ts
 Z

P
5

Z
P

-5
 U

n
iv

er
sa

l 
u
n

it

re
d

re
d

re
d

re
d

re
d

1
1

.1
1

.1
6

D
A

T
E

D
A

T
E

D
R

A
F

T
E

D

V
E

R
. 

E
N

G

N
O

R
M

.

bro/gree.

bro./green

wh./gree.

white/gree.

red/blue

red/blue

gray/pink

gray/pink

L
iY

Y
 3

x
0
,5

L
iY

Y
 3

x
0
,5

u
p

p
er

 s
ta

ti
o
n

o
n

 p
la

tf
o

rm
/l

o
w

er
 s

ta
ti

o
n

b
ro

w
n

w
h

it
e

g
re

en

O
N

K
E

Y

S
S

1
L

S
2

0
L

S
2

1
L

D
R

IV
E

 D
O

W
N

D
R

IV
E

 U
P

O
V

1

W
A

L
L

 M
O

U
N

T
E

D
 C

O
N

T
R

O
L

L
E

R
S

 u
p

p
er

 s
ta

ti
o
n

W
A

L
L

 M
O

U
N

T
E

D
 C

O
N

T
R

O
L

L
E

R
S

 l
o

w
er

 s
ta

ti
o
n

O
V

2

D
R

IV
E

 U
P

D
R

IV
E

 D
O

W
N

S
2
1
U

S
2
0
U

S
S

1
UK

E
Y

O
N

g
re

en

w
h

it
e

b
ro

w
n

D
o

o
r 

o
p

en
er

 2

G
M

2

P
.P

.
S

T
O

P
B

.B
.

E
L

S
M

 /
 M

o
p
en

st
o
p

cl
o

se
se

t

+
-

y
el

lo
w

b
ro

w
n

w
h

it
e

g
re

en

C
A

B
L

E
 3

x
1
,5

C
Y

L
Y

2
x

1
,0

black

brown

4
1

S
H

E
A

T
IN

G
P

L
A

T
F

O
R

M

C
Y

L
Y

 2
x
0
,5

C
Y

L
Y

 2
x
0
,5

L
iY

Y
 6

x
0
,5

L
iY

Y
 4

x
0
,5

Fig. 11.4 - Esquema eléctrico con unidad de relé para funcionamiento de emergencia 


