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1 INTRODUCCIÓN 

Para que la instalación se realice con éxito, el equipo de montaje debe poseer los siguientes 

conocimientos básicos: 

Á Trabajos en elementos de mando eléctricos 

Á Conocimientos básicos de instalación mecánica y conocimientos suficientes sobre el 

montaje de raíles y pilares de soporte 

Á Lectura y comprensión de esquemas eléctricos y diagramas de conexiones 

 

Los siguientes puntos son importantes para la instalación: 

Á Un juego completo de herramientas para trabajos mecánicos y eléctricos 

Á Compruebe de antemano qué materiales (tornillos, pernos de anclaje, adhesivos) se 

necesitan para fijar los rieles a la pared y los pilares de soporte al suelo. ¡Este material 

no está incluido en la entrega! ¡La empresa de montaje es responsable de la correcta 

fijación de los rieles a la pared y de los pilares de soporte al suelo! 

Á Compruebe que los paquetes no hayan sufrido daños durante el transporte y que no 

falte ninguna pieza antes de llevar el elevador a la obra. Si descubre alguna pieza 

dañada, fotografíela para poder hacer valer la garantía. 

Á Se necesita un equipo de 2 técnicos para el montaje. 

 

 

Para realizar la instalación correctamente, necesitará las siguientes herramientas:  

Á Un juego completo de herramientas para 

trabajos mecánicos y eléctricos. 

Á Medidor 

Á Taladro 

Á Brocas, machos de roscar 

Á Material de fijación 

Á Nivel de burbuja con indicador de ángulo 

Á Abrazaderas de tornillo 

 

  Fig. 1.1 - Caja de herramientas 
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Fig. 2.1 - Dimensiones importantes en el plano 

2 INSTALACIÓN 

2.1 Instalación del riel 

Las siguientes medidas son importantes: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Los soportes tienen el número de soporte 

estampado en la parte inferior de la placa base. 

Las abrazaderas atornillables pueden ser muy 

útiles para fijar los soportes. 

 

Á Las placas base de los soportes están equipadas 

con orificios de fijación de 3 x 13 mm. 

 

Á El material de fijación debe ser adecuado para el 

material de los peldaños (tirantes, adhesivos, 

tacos, tornillos para madera, etc.). 

 

W: distancia en ángulo recto desde la parte inferior del riel hasta el reborde del escalón 

X: distancia desde el suelo hasta el borde inferior del soporte (centro del riel) 

Y: inicio de la escalera hasta el borde del soporte/reposapiés 

Z: distancia desde el suelo hasta la parte inferior del riel 

Fig. 2.2 - Ayuda para el montaje de bornes 

atornillables 
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Á Comience con el soporte inferior «A» y vaya subiendo hacia arriba. 

o Para hormigón, utilice una broca para piedra de 10 mm de diámetro. 

o De lo contrario, utilice un taco y taladre un agujero de 12 mm. 

o Para el montaje en madera, utilice una broca para madera de 6 mm. 

Á Introduzca el tornillo de tracción a través de una 

arandela y atorníllelo en el extremo de un anclaje 

de tracción. 

o Los materiales de atornillado, como 

tornillos de tracción, tuercas, arandelas, 

etc., no están incluidos en el volumen de 

suministro de Lehner-Lifttechnik. 

 

Á A continuación, el anclaje se puede colocar en su 

posición con un martillo pequeño. ¡Tenga cuidado 

de no verter polvo en el orificio! 

 

Á Compruebe cada punto de unión, límpielo y 

aplique un poco de grasa en las juntas antes de 

unirlas y atornillarlas. Fije la unión con los tornillos 

y tuercas suministrados. 

 

Á Compruebe que siempre se respeten las medidas 

correctas según el plano de montaje. 

ATENCIÓN: las distancias verticales se miden 

desde la línea central del tubo hasta el borde del 

escalón o el suelo. 

 

Á Una vez colocados los rieles, compruebe todas las 

uniones y alineaciones. El ajuste correcto de las 

uniones es fundamental para garantizar un 

funcionamiento fluido del elevador. 

 

Á En instalaciones largas pueden producirse 

imprecisiones. Estas deben compensarse a lo largo 

del riel. 

 

Á Después de montar el riel, compruebe de nuevo 

todas las uniones atornilladas. Al fijar el elevador, 

compense cualquier desalineación con arandelas 

detrás de los puntales de montaje. 

 

Á Limpie los rieles (¡también el interior!) antes de 

colgar la plataforma. 

  

Fig. 2.3 - Perforar agujeros 

Fig. 2.4 - Limpiar el punto de conexión 

Fig. 2.5 - Comprobar las uniones atornilladas 
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2.2 Instalación del accionamiento 

Abra la cubierta del accionamiento y desmonte el filtro y la tapa (almacenamiento) de la rueda 

motriz. 

Incluya siempre el anillo de retención y la arandela con los tornillos de fijación, de lo contrario 

los tornillos serán demasiado largos y presionarán contra una rueda dentada en la parte 

posterior del accionamiento. 

 

  

rueda motriz 

Convertidor de 

frecuencia 

Filtro 

interruptor 

principal 

placa base principal 

transformador 

rueda de emergencia 

Motor 

transmisión 

El motor se fija al raíl con estos tornillos, siempre con 

anillo elástico y arandela.  

Conexión para el 

suministro eléctrico 

Cubierta de la 

rueda motriz 

placa de control 

generador de corriente  

interruptor de 

emergencia 

Conexión del carril 

de contacto (masa) 

Conexión Cable de 

tracción 

Conexión a tierra 

Fig. 2.6 - Detalles del accionamiento 
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2.3 Instalación del cable de tracción y del cable de soporte 

Á Después de fijar el accionamiento, vuelva a montar la cubierta de la rueda motriz y el 

filtro. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Ahora retire el arco de sujeción del extremo inferior del riel y coloque la cuerda cerca 

del accionamiento en el extremo superior, sobre el suelo. 

 

 

 

 

  

Fig. 2.7 - Montaje de la cubierta de la rueda motriz y del filtro 

cable de tracción 

cable de soporte 

Fig. 2.8 - Cable de tracción y soporte 
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2.3.1 Instalación del cable de tracción 

Á Comience introduciendo el cable de tracción en el riel superior. Continúe haciéndolo 

hasta que sobresalgan unos 50 cm de cable por el extremo inferior del riel. 

 

Á Ahora monte los soportes de fijación (extremos con los que se fija el cable a la 

plataforma) en el cable de tracción siguiendo estos pasos: 

 

 

 

 

 

Á Coloque la conexión de soporte del cable de tracción en el extremo del cable de 

tracción.  

Fig. 2.9 - Introducir el cable de tracción en el carril 

Fig. 2.10 - Conexión de soporte con cable de tracción 
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Fig. 2.12 - pantógrafo 

Á Ahora tire del cable de tracción hacia atrás de modo que el soporte de fijación quede 

en una posición en la que se pueda enganchar bien la plataforma y se pueda acceder 

a la fijación desde atrás (no lo coloque justo delante de un soporte). El soporte de 

fijación debe estar a una distancia mínima de 810 mm del suelo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Ahora introduzca el colector de corriente en el carril. Asegúrese de que el resorte 

grande quede bien colocado en el pasador. Este resorte es responsable de la 

transmisión de corriente desde el cable de tracción a la placa de la plataforma. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Colocar bien el muelle en el lápiz 

Contactos 

inclinados para 

conexión a masa 

entre carril y placa 

Fig. 2.11 - Pasar el cable de tracción por el riel 

retirar 

El soporte de fijación debe estar situado 

como mínimo a 810 mm del suelo. 
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ATENCIÓN: ¡El resorte solo debe estar situado entre el colector de corriente y el cable de 

tracción! ¡NO hay ningún resorte entre el colector de corriente y el cable de soporte! 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

soporte de montaje 

pantógrafo 
pluma 

Fig. 2.13 - Vista detallada del montaje del cable de tracción 
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Fig. 2.14 - Introducción del cable de soporte 

2.3.2 Instalación del cable de soporte 

Á Ahora introduzca el elemento de soporte en el tubo inferior y asegúrese de que el cable 

de tracción encaja correctamente en la rueda motriz. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á En el extremo inferior, debe pasar ahora el cable de soporte por el arco de sujeción. 

Para facilitar esta operación, es útil aflojar el resorte tensor. Puede retirar 

completamente la tuerca y plegar hacia atrás el dispositivo de sujeción. Una vez 

montado el cable de soporte, el resorte tensor debe volver a colocarse en su posición 

original. 

 

 

 

 

 

  

Los dientes de la rueda 

dentada deben presionar 

los elementos metálicos. 

resorte tensor 

Fig. 2.15 - Detalle de la instalación del cable de soporte 
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Á Este resorte se puede aflojar y la tuerca debe volver a colocarse en su posición original 

después de introducir el cable de soporte. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Ahora es importante medir la longitud correcta del cable de soporte. Coloque el arco 

de sujeción junto al riel para calcular cuántos elementos de plástico hay que quitar. 

Encontrará instrucciones detalladas en la página siguiente. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Tuerca 

Fig. 2.16 - Tuerca 

arco de pesca 

No pase el cable de soporte por el orificio 

de la tapa de plástico. Debe quedar 

exactamente así:  
Dimensiones de los 

elementos de plástico 

Arco de sujeción junto al riel 

Fig. 2.17 - Determinación de la longitud correcta del cable de soporte 
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Fig. 2.18 - Revisión previa a la instalación de la 

plataforma 

Fig. 2.19 - Cubierta de la rueda motriz 

Á Es importante que no queden demasiados elementos de plástico en el cable de soporte. 

De lo contrario, habrá problemas para tensar bien el cable. Debe quedar un cierto 

espacio vacío entre el último elemento de plástico y el soporte de fijación del cable de 

soporte. La longitud de este espacio depende de la longitud total de la instalación y del 

número de curvas. Por favor, consulte la siguiente tabla: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Así es como debería verse antes de colgar la plataforma: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Asegúrese de que la cubierta de la rueda motriz esté bien fijada. 

 

 

 

 

 

 

  

Área libre de x mm 

antes de tensar el 

cable 

¡Estos elementos 

deben estar 

presionados 

entre sí! 
 

Soporte de fijación del cable de soporte 

Longitud de 

la instalación 

Longitud 

del área 

3-6m 80mm 

8m 85mm 

10m 90mm 

12m 95mm 

14m 100mm 

16m 105mm 

18m 110mm 

20m 115mm 

22m 120mm 

24m 125mm 

 



 

OMEGA F | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 12 

cable de 

tracción 

cable de 

soporte 

Abrazaderas para fijar la 

tensión del cable y 

conectar la placa del cable 

de soporte a la conexión 

eléctrica. 

Conexión para 

placa de cable 

de tracción 

Conexión del 

carril (masa) a 

la placa 

Feder 

El cable de soporte 

debe fijarse al 

soporte de montaje 

de esta manera: no 

pase el cable de 

soporte por el 

orificio de la tapa 

de plástico, sino 

dóblelo hacia 

abajo. 

pantógrafo 

soporte de fijación 

Barra de fijación 

superior 

Fig. 2.20 - Esquema de la fijación de la plataforma al cable de soporte y tracción 

2.3.3 Esquema de la fijación de la plataforma al cable de soporte y tracción 
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2.4 Instalación de la unidad de desplazamiento 

Una vez colocadas correctamente las cuerdas, comience con la instalación de la unidad de 

desplazamiento. Para ello, tenga en cuenta los siguientes puntos: 

Á Coloque la unidad móvil en el extremo 

inferior de los raíles. Busque un punto 

en el que haya espacio para fijarla. 

 

Á Retire los rodillos de plástico del chasis 

inferior. 

 

Á Coloque con cuidado la unidad móvil 

en posición, de modo que los rodillos 

del tren de rodaje superior descansen 

sobre el tubo superior. Asegúrese de 

que el tren de rodaje quede 

enganchado entre los soportes de 

fijación. A continuación, enganche el 

tren de rodaje inferior. 

 

ATENCIÓN: la unidad móvil pesa 90 

kg. Se necesitan 2 personas para la 

instalación, a fin de evitar daños. 

 

Á Apriete bien los tornillos de los 

soportes de fijación. Fije primero los 

tornillos del cable de tracción y, a 

continuación, los del cable de soporte. 

 

Á Vuelva a montar los rodillos de plástico 

en el tren de rodaje inferior. 

 

Retirar los rollos 

de plástico. 

Fig. 2.21 - Instalación de la unidad de desplazamiento 
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Fig. 2.22 - Instrucciones para tensar y unir las cuerdas 

1. Coloque las piezas aislantes de plástico. 

2. Añada las piezas metálicas 

como se muestra en esta 

foto, sin apretar los tornillos. 

3. Coloque el 

tensor de cable. 

4. ¡Fije la 

abrazadera 

roscada al 

cable y tense 

el cable! 

5. Apriete estos tornillos 

después de tensar el 

cable. 

6. Fije 2 abrazaderas 

para cuerdas. 

10. Conectar el cable de soporte (azul) 

9. Conectar el cable 

de tracción (marrón) 11. Colocar la cubierta 

12. Coloque la cuerda restante de esta manera. 

7. Fijar el tubo de plástico al 

resto de la cuerda. 8. Conecte 

el tubo 

(verde-

amarillo). 

2.5 Tensado y unión de los cables 

ATENCIÓN: Antes de tensar las cuerdas, debe estar montada la cubierta del accionamiento. 
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Cables tubulares y 

de puesta a tierra 
cable de 

tracción pantógrafo 

Fig. 2.23 - Conexiones eléctricas 

2.6 Conexiones eléctricas 

Á Conecte el cable del cable de tracción, el cable de soporte y el carril (masa) al colector 

de corriente y al cable de soporte, tal y como se describe en la página anterior. 

 

Á Conecte el cable del cable de tracción de 

la placa de control de la unidad de 

desplazamiento al colector de corriente del 

accionamiento. Conecte también la toma 

de tierra y el cable del carril (masa) junto al 

colector de corriente. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Conecte el interruptor de emergencia superior a la conexión de la placa de control del 

accionamiento, denominada «NESO». 

 

Á Conecte el cable de alimentación existente al interruptor principal de la unidad de 

desplazamiento. 

 

 

Fig. 2.25 - interruptor de emergencia Fig. 2.24 - interruptor principal 
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2.7 Instalar el tope mecánico 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Ajuste las curvas de desbloqueo en relación con el tope del interruptor de fin de carrera 

en el riel. El interruptor de derivación debe pulsarse antes de  que la palanca para 

desbloquear las barreras toque la curva de desbloqueo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Palanca para 

desbloquear las 

barreras en la curva 

de desbloqueo 

superior e inferior 

Interruptor de derivación S16 y palanca 

Interruptor 

para paradas 

Fig. 2.26 - Representación esquemática 

Es necesario que haya una distancia entre la segunda 

palanca de desviación y el inicio de la curva de desbloqueo 

(para el desbloqueo mecánico de las barreras). 

La segunda palanca de desviación 

activa el interruptor S16 (interruptor 

de derivación), que se encuentra en 

la parte inferior del tren de rodaje 

inferior. Este interruptor puentea los 

interruptores de seguridad de las 

dos barreras. Ahora se pueden 

desbloquear mecánica y 

eléctricamente sin que la instalación 

se detenga. ¡Esto permite continuar 

el desplazamiento unos centímetros 

hasta el tope del interruptor de fin 

de carrera! 

Curva de 

desbloqueo 

Palanca de 

desviación y 

tope 

Interruptor de 

fin de carrera 

Fig. 2.27 - Ajuste de las curvas de desbloqueo 
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Á El interruptor de derivación S 

16 puentea eléctricamente los 

interruptores de las barreras 

S14 y S15. De este modo, el 

ascensor sigue funcionando 

aunque las barreras se hayan 

desbloqueado mecánicamente 

y se haya interrumpido el 

circuito de seguridad. Por lo 

tanto, es necesario pulsar S16 

antes de que se abran las 

barreras en las paradas de la 

curva de desbloqueo. De lo 

contrario, el elevador se 

detendrá cuando se 

desbloqueen las barreras, ya 

que se pulsarán los 

interruptores de seguridad de 

las barreras S14 y/o S15 y, por 

lo tanto, se interrumpirá el 

circuito de seguridad. 

Á En la posición de parada 

superior (y también en las 

paradas intermedias), el suelo 

de la plataforma debe estar a 

la misma altura que la parada. 

Á En la parada inferior, los dos 

topes de plástico situados en el 

extremo trasero debajo de la 

plataforma deben tocar 

ligeramente el suelo. 

Á Saque el ascensor de las 

paradas y vuelva a meterlo. Si 

el ascensor no se 

detiene en la posición 

correcta, es necesario 

reajustarlo. 

Á Ajuste los interruptores 

de emergencia de 

modo que los pernos 

de la unidad de 

desplazamiento 

superior los presionen 

en el momento 

adecuado. El perno 

debe presionar el interruptor de emergencia poco después de la parada normal, en 

caso de que esta no funcione.  

Ajustar el 

interruptor de 

emergencia y el 

perno de 

activación. 

La palanca de desviación activa 

el interruptor de derivación. 

Activa el interruptor 

de fin de carrera 

Desactivado Interruptor de derivación 

Curva de desbloqueo 

Dispositivo para 

interruptor de derivación 

parada de 

emergencia 

Fig. 2.28 - Ajuste de las curvas de desbloqueo 
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2.8 Ajuste de las rampas de acceso 

Antes de ajustar las rampas, asegúrese de que todas las curvas de desbloqueo del raíl y todos 

los interruptores de fin de carrera estén correctamente ajustados. 

Ajuste las rampas de modo que se forme un ángulo de 45°  entre la plataforma y la rampa 

cuando las barreras estén cerradas. Cuando las barreras estén abiertas, las rampas deben 

quedar apoyadas en el suelo. Fije el tornillo de anilla de manera que se forme un ángulo de  

45° en el lado de la rampa. La mejor manera de conseguirlo es fijando el tornillo en el tercio 

superior del hueco. Este es el mejor ajuste. 

Compruebe que las rampas de acceso se abren y se cierran correctamente. Cuando la 

plataforma está desplegada y plegada, las rampas también sirven como placas de seguridad. 

Al fijar las rampas, asegúrese de que aún se puedan presionar hacia arriba para activar los 

interruptores de seguridad S12 y S13. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Compruebe el correcto funcionamiento de las rampas de acceso. 

ATENCIÓN: No olvide comprobar la distancia correcta de la unidad móvil. No deje que el 

ascensor pase la parada superior. 

  

45° 45° 

45° 

La mejor posición del tornillo es en el tercio 

superior del hueco y el anillo debe formar un 

ángulo de 45° con la rampa. 

2/3 del 

hueco 

Fig. 2.29 - Ajuste de las rampas de acceso 
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2.9 Activación del menú 

El menú se puede utilizar para el análisis de errores, el mantenimiento y la parametrización de 

la instalación. El menú tiene dos subtipos: el menú de usuario y el menú de servicio. El menú 

de servicio se utiliza para la programación y el ajuste fino durante la instalación. En el menú de 

usuario se leen los códigos de error y se realizan ajustes sencillos de la instalación. 

El interruptor S1 de la placa de la plataforma permite cambiar entre el menú de usuario y el 

menú de servicio. 

 

Posición Menú de usuario  Posición Menú de servicio  

 

Fig. 2.30 - Posición del interruptor Menú de usuario 

 

Fig. 2.31 - Posición del interruptor Menú de servicio 

Tabla 2.1 - Activación del menú 
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3 ESTRUCTURA DEL MENÚ 

Opción de 

menú  

Menú de 

usuario  

Menú de 

servicio  
Descripción  

Idioma 
X X 

Esta opción permite seleccionar el idioma del 

menú. 

Error 
X X 

Se pueden leer los errores que se han producido y 

borrar la lista de errores. 

Confirmar 

error 
X X 

Al activarlo, se confirman los errores que se hayan 

producido. Esto solo es posible en una parada. 

Horas de 

funcionamient

o 

X X 

En este punto del menú se pueden leer y 

restablecer las horas de funcionamiento 

acumuladas hasta el momento. 

Salida de 

advertencia 
 X 

Permite ajustar las salidas de advertencia utilizadas 

y su frecuencia. 

Versión de 

radio 
 X 

Permite ajustar los receptores de radio utilizados. 

Configuración 

del motor 
 X 

Permite ajustar todos los parámetros para el 

control del motor. 

Opciones 
 X 

Permite ajustar el comportamiento especial del 

ascensor. 

Iniciar 

recorrido de 

aprendizaje 

 X 

Al activarlo, se inicia el modo de recorrido de 

aprendizaje. Sin embargo, solo se puede realizar en 

la parada inferior. 

Tabla 3.1 - Estructura del menú 

 

Si se pulsan simultáneamente las teclas de subida y bajada del casete de control de la 

plataforma durante más de cinco segundos, se accede al menú. La pantalla muestra siempre 

dos opciones de menú. La opción superior es siempre la seleccionada en ese momento. Con 

la tecla de subida se puede cambiar entre las opciones del menú. Con la tecla de bajada se 

puede seleccionar una opción del menú. Los parámetros se pueden modificar con la tecla de 

subida y confirmar con la tecla de bajada. 

 

Por lo general, todos los ajustes se han configurado según las especificaciones del pedido en 

el momento de la entrega. Lo único que hay que ajustar durante la instalación es la velocidad 

de desplazamiento en la opción de menú «Iniciar recorrido de aprendizaje». A continuación 

se explican con más detalle todas las opciones del menú. El ajuste de fábrica aparece 

subrayado.  



 

OMEGA F | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 21 

3.1 Idioma 

Si no desea utilizar el idioma predeterminado, cámbielo en el menú Idioma. 

 

3.2 Error 

Se pueden detectar y leer 20 errores diferentes. 

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Lista de errores - - Al activarla, aparece una lista de los 

últimos errores que se han producido. 

Sin embargo, el último error detectado 

no tiene por qué aparecer en la primera 

posición. 

Borrar error - - Al activarlo, se borra la lista de errores. 

Tabla 3.3 - Opción del menú Error 

 

3.3 Confirmar error 

Esta función borra el error actual y restablece el funcionamiento del ascensor una vez 

solucionado el error. Los errores solo se pueden confirmar cuando el ascensor se encuentra 

en una parada final. Esto se realiza mediante la opción de menú «Confirmar error» o con la 

tecla S1 de la unidad de control. 

Si no se puede confirmar un error, este seguirá presente en el ascensor. Por ejemplo, si el relé 

del termostato del motor ha activado un error, este solo se puede confirmar cuando el motor 

se haya enfriado y el relé ya no esté activado. Los errores que aparecen en azul en la lista de 

errores se confirman automáticamente en las paradas. Si el indicador de 7 segmentos sigue 

parpadeando y se muestra un error en la pantalla, significa que este error aún no se ha 

solucionado y, por lo tanto, no se puede confirmar. 

  

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Idioma GER Alemán Se puede seleccionar uno de los 

idiomas indicados. 
ENG Inglés 

CZE Checo 

ESP Español 

FRA Francés 

Tabla 3.2 - Opción del menú Idioma 

Tabelle 3.1 - Menüpunkt Sprache 
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3.4 Horas de funcionamiento 

Este menú muestra cuántas horas ha estado en funcionamiento el elevador desde el último 

reinicio. 

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Leer horas de 

funcionamiento 

- - Al ejecutar este punto, se muestran las 

horas de funcionamiento actuales. 

Restablecer horas 

de funcionamiento 

- - Al activarlo, se borra el contador de horas 

de funcionamiento. 

ATENCIÓN: El contador de horas de 

funcionamiento solo debe ser reiniciado 

por personal especializado. 

Tabla 3.4 - Opción del menú «Horas de funcionamiento» 

 

3.5 Salida de advertencia 

Aquí se puede activar y desactivar una señal visual y un tono acústico. 

 

  

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Señal ON/OFF ON Señal de 

advertencia ON 

Este parámetro indica si la señal de 

advertencia externa (en el terminal W1) 

debe activarse o no durante la marcha. 
OFF Señal de 

advertencia OFF 

Frecuencia 1…8 rápidoĄlento Define la frecuencia con la que parpadea 

la señal de advertencia. 

Se aplica tanto al zumbador como a una 

señal de advertencia externa. 

1 Ą  Parpadeo/zumbido rápido 

8 Ą  Parpadeo/zumbido lento 

9 Ą  Luz/zumbido continuos 

9 Luz fija 

Zumbador 

ON/OFF 

ON Zumbador ON Este parámetro indica si el zumbador 

(aviso acústico) de la placa de la 

plataforma está activado o no durante la 

conducción. La activación solo es efectiva 

si la señal (ON/OFF) está en ON. 

OFF Zumbador OFF 

Tabla 3.5 - Opción del menú «Salida de advertencia» 
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3.6 Versión de radio 

Se pueden utilizar 2 versiones diferentes de mandos a distancia inalámbricos. 

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Versión de radio 1 T60-RX-WEI 

(Teleradio) 

Permite ajustar el receptor de 

radiofrecuencia utilizado. 

2 TX-OMDE-V-01 

(Schmidiger) 

Tabla 3.6 - Opción de menú «Versión de radio» 

 

3.7 Configuración del motor 

La placa de la unidad motriz admite tres opciones diferentes para controlar el motor. Estas tres 

opciones deben seleccionarse en este punto del menú. 

De forma predeterminada, está seleccionada la tercera opción con un convertidor de 

frecuencia. En este caso, la velocidad puede regularse mediante la frecuencia. 

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Tipo de control 1 Control de 

contactores 

Los contactores K1, K2 y K11 se controlan a 

través del terminal X4. Este modo de 

funcionamiento funciona sin convertidor de 

frecuencia. 

2 Convertidor 

de frecuencia 

1 apagado 

El convertidor de frecuencia se controla a 

través de los terminales XRF, XAUF, XAB, XV1 y 

XV2. Las frecuencias no se pueden ajustar a 

través del menú de la plataforma, sino que 

deben introducirse directamente en el 

convertidor de frecuencia. 

3 Convertidor 

de frecuencia 

con Modbus 

El convertidor de frecuencia se controla a 

través de una conexión de datos en serie. 

(Cable de red) 

En este modo de funcionamiento, las 

frecuencias y, por lo tanto, las diferentes 

velocidades de desplazamiento en los tramos 

de la vía se pueden ajustar a través del menú 

de la plataforma. 

Modelo de 

convertidor de 

frecuencia 

1 Schneider 

Altivar V12 

Este parámetro define el convertidor de 

frecuencia utilizado para controlar el motor. 

NOTA: Solo es posible con el tipo de control 3. 2 Yaskawa 

V1000 
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Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Frecuencias FU 

 Entrada 

HS 

10…2

5 

Hz Define la velocidad de entrada en las paradas. 

NOTA: Solo es posible con el tipo de control 3. 

Curva 10…5

0 

Hz Define la velocidad en curva. 

NOTA: Solo es posible con el tipo de control 3. 

Trayecto 10…1

00 

máx. 

70Hz 

Hz Define la velocidad de trayecto. 

NOTA: Solo es posible con el tipo de control 3. 

Impulsos ON/OFF ON Impulsos ON Este parámetro determina si se realiza o no un 

recuento de impulsos y, por lo tanto, una 

medición de la distancia. 

NOTA: Si no se utiliza el control por impulsos, 

se utilizará la velocidad de recorrido durante 

todo el trayecto. (En el tipo de control 3) 

OFF Impulsos OFF 

Relación de 

transmisión 

15…1

00 

80 

 Describe la relación de transmisión utilizada 

desde el eje del motor hasta el engranaje. 

Ventilador t-

después 

1…9 

2 

segundos Define el tiempo de funcionamiento del 

ventilador. 

Contactor NO/NC NC Se utiliza un 

contacto de 

apertura 

Aquí se puede ajustar el tipo de contacto 

(NC/NO) de la señal de retroalimentación del 

contactor. 

NC = Estándar en la versión con placa de 

protección principal (HSP) 

NO contacto 

normalmente 

abierto 

Tabla 3.7 - Opción del menú «Configuración del motor» 
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3.8 Opciones 

Opción del menú  Valor  Nombre  Descripción  

Plegado ON Plegado especial Cuando está activado (ON), el circuito de 

seguridad del accionamiento también se 

supervisa durante el movimiento de 

plegado de la plataforma. Esto significa 

que, si se interrumpe, no se puede realizar 

ningún movimiento de plegado. 

OFF Plegado normal 

Cierre automático. ON Cierre automático 

ON 

Si este parámetro está en ON, la 

plataforma se cierra automáticamente en 

cada parada cuando se ha dejado 

completamente desplegada y se ha 

desplazado previamente. 

ATENCIÓN: esta opción no debe 

activarse en plataformas manuales, ya que 

de lo contrario pueden producirse fallos 

de funcionamiento. 

OFF Cierre automático 

OFF 

Tiempo de cierre 

automático 

20…1

20 

segundos Define el tiempo tras el cual la plataforma 

debe cerrarse automáticamente, pero 

solo es efectivo si la opción de menú 

Cierre automático está en ON. 

Abrir Recoger ON Recoger con la 

plataforma 

abierta permitido 

Si este parámetro está en ON, la 

plataforma elevadora se puede mover con 

la plataforma abierta desde las cajas de 

control externas o las cajas de control 

inalámbricas (por ejemplo, en el caso de 

las plataformas elevadoras de carga). 

ATENCIÓN: Esta opción solo debe 

activarse si la distancia de desplazamiento 

es visible desde las cajas de control 

externas. 

OFF No permitido 

S Error behav Value 

1…3 

 Restablecimiento automático de 

cortocircuito: errores 14 y 15 en la parada. 

Erw. error reset ON  Restablecimiento 

de error 

Restablecimiento automático de los 

errores de tolerancia 1, 6, 7, 8, 14, 15 en la 

parada 

OFF  El error debe confirmarse 

Parada de 

estacionamiento 

ON / 

OFF 

 Poner en ON para programar la parada de 

estacionamiento 
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Inicio de la parada 

de estacinamiento 

  Inicio del recorrido de la parada de 

estacionamiento (p. ej., parada superior) 

Parada de 

estacionamiento 

  Detener el recorrido (para la posición de 

estacionamiento) 

Parada de 

estacionamiento 

cerrada 

ON/ 

OFF 

 Entrar en la parada de estacionamiento 

solo cuando esté cerrada. 

Tabla 3.8 - Opciones del menú "Opciones" 

3.9 Programación de la velocidad: modo de aprendizaje 

Al inicio del recorrido de aprendizaje, el ascensor debe encontrarse en la parada más baja. 

Ahora se puede activar mediante la opción del menú «Iniciar recorrido de aprendizaje». En 

cuanto se activa la opción del menú «Iniciar recorrido de aprendizaje», el control pasa al modo 

de recorrido de aprendizaje. 

Si se ha podido activar el recorrido de aprendizaje (plataforma en la parada más baja), en la 

pantalla se muestra la siguiente información: 

 

 

Al activar el recorrido de aprendizaje, se aprenden automáticamente dos puntos: la posición 

de la parada inferior y una posición temporal por debajo. Por eso aparece #P:2 en la pantalla. 

El valor de la última posición debe ser distinto de cero y su magnitud depende de la relación 

de transmisión ajustada. 

Dado que la parada inferior se aprende automáticamente, no es necesario guardarla pulsando 

el botón de emergencia. Se puede comenzar inmediatamente con el aprendizaje del siguiente 

punto. A continuación, un punto designa la posición de la plataforma en la que se debe/debe 

modificar la velocidad de desplazamiento del carro. El método más sencillo para aprenderlo es 

mover la plataforma con ayuda de la caja manual a la siguiente posición del recorrido (se puede 

subir y bajar) y, a continuación, guardarla con el botón de emergencia. El aprendizaje exacto 

se describe en el siguiente capítulo. 

IMPORTANTE: Si hay una parada justo después de una curva, no es necesario aprender 

(guardar) ningún punto entre la parada y la curva. Si hay una curva justo después de la parada, 

solo es necesario aprender el punto a partir del cual el ascensor debe volver a circular 

rápidamente (después de la curva). 

El ascensor sale de las paradas a la misma velocidad que se ha ajustado para la frecuencia de 

las curvas. El ajuste estándar es 25 Hz. En el primer punto en el que el ascensor debe cambiar 

la velocidad, cambia la frecuencia de forma predeterminada a 50 Hz. 

Número de puntos 

aprendidos hasta ahora 
Pos: Número de 

impulsos contados de 

la última posición 

aprendida. 

Fig. 3.1 - Opción del menú «Iniciar viaje de aprendizaje» 
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El aprendizaje de un punto (posición en la que se desea un cambio de velocidad) se realiza 

según el siguiente esquema. En primer lugar, el ascensor debe desplazarse hasta la posición 

deseada y detenerse (el ascensor debe estar parado). Para guardar la posición, debe pulsarse 

el botón de emergencia del carro. Después de guardar la posición, el número de posiciones 

(#P:) en la pantalla aumenta en 1. El número de impulsos (last Pos:) también debe haber 

aumentado. 

Se pueden/deben programar puntos en las siguientes posiciones del carro en el recorrido: 

Á Posición después de la parada inferior, a partir de la cual el ascensor debe circular 

rápidamente 

Á Posición antes y después de una curva (tenga en cuenta la curva de aceleración y 

frenado del convertidor de frecuencia) 

Á Posición antes de la parada intermedia, a partir de la cual el ascensor debe volver a 

circular lentamente 

Á Parada intermedia (el ascensor se detiene aquí automáticamente) 

Á Posición después de la parada intermedia, a partir de la cual el ascensor debe circular 

rápidamente 

Á Posición antes de la parada superior, a partir de la cual debe circular lentamente 

Á Parada superior 

IMPORTANTE: Si hay una parada justo después de una curva, no es necesario memorizar 

(guardar) ningún punto entre la parada y la curva. Si hay una curva justo después de la parada, 

solo hay que memorizar el punto a partir del cual el ascensor debe volver a circular 

rápidamente (después de la curva). 

Cuando se ha memorizado un punto, este se muestra en la pantalla. La imagen inferior muestra 

el punto 3, que es el primer punto que se memoriza cuando el ascensor sale de la parada. 

 

Fig. 3.2 - Punto 3 en el modo de conducción de aprendizaje 

Si se programa una parada intermedia (el carro se encuentra en la parada intermedia y se ha 

activado S29), tras programar la parada intermedia se mostrará un M a la derecha del número 

de puntos programado. 

 

 

 

Si el carro se encuentra en la parada superior, se debe memorizar esta posición.  A 

continuación, se debe acceder al menú y activar la opción «Detener recorrido de aprendizaje». 

De este modo, se completa el recorrido de aprendizaje. A continuación, el elevador se puede 

volver a utilizar de forma estándar (en la pantalla se muestra la salida estándar). 

El ascensor se 

encuentra en una 

parada intermedia. 

Fig. 3.3 - Aprendizaje de la parada intermedia 
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Si durante el trayecto de aprendizaje no se puede guardar correctamente una posición, 

aparecerá uno de los siguientes mensajes en la pantalla: 

Pantalla  Descripción  

Intervalo no 

válido 

La plataforma siempre debe entrar lentamente en una parada. Si no es 

así, se muestra este mensaje. 

Punto demasiado 

cercano 

La distancia a la posición guardada anteriormente es demasiado 

pequeña. 

Por ejemplo, debe mantenerse una distancia suficiente cuando se 

aprende un punto antes o después de una parada. Así, solo se puede 

aprender un punto aproximadamente 15 cm antes o después de una 

parada. 

aprendizaje no 

válido 

Al final de un recorrido de aprendizaje, se comprueban las relaciones 

entre todos los puntos aprendidos. 

Si estas no son correctas, aparecerá este mensaje en la pantalla. 

carril demasiado 

largo 

Si este mensaje aparece durante el recorrido de aprendizaje, la longitud 

del recorrido (o el número de impulsos) es demasiado grande. 

En este caso, póngase en contacto con el fabricante. 

demasiados 

puntos 

El controlador admite actualmente un máximo de 40 puntos 

(posiciones) que se pueden programar. 

Si aparece este mensaje, se han programado demasiados puntos. 

Igual o inferior a 

p. 

Se ha programado dos veces el mismo punto o se ha programado un 

punto debajo del punto programado anteriormente. 

Resultado: sentido de giro incorrecto, los generadores de impulsos no 

funcionan correctamente. 

Tabla 3.9 - Mensajes de error Modo de aprendizaje 

En caso de error, no se podrá continuar con el recorrido de aprendizaje. El recorrido de 

aprendizaje deberá reiniciarse en la última parada. Para ello, deberá volver a seleccionar la 

opción correspondiente en el menú. 

Si aparece un código de error en la pantalla, consulte la lista de errores para averiguar cuál es 

el error. Estos códigos de error son independientes de si se ha iniciado un recorrido de 

aprendizaje. 

 

 

 

  

Error mostrado aquí, 

por ejemplo: EC10 

Fig. 3.4 - Indicador de error Pantalla 
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3.10 Posición de estacionamiento 

ATENCIÓN: Solo está permitido en países en los que el ascensor puede circular de forma 

autónoma. 

Una posición de estacionamiento es cualquier posición en la ruta. 

Se puede utilizar para hacer que el ascensor se desplace desde una parada (superior, 

intermedia o inferior) hasta la posición de estacionamiento después de que haya transcurrido 

un cierto tiempo desde que llegó a la parada. Esto puede ser útil si, por ejemplo, el ascensor 

bloquea demasiado el paso en la parada inferior. 

 

3.10.1 Determinar la posición de estacionamiento 

El requisito previo es que se haya completado con éxito el recorrido de aprendizaje. Solo se 

puede acceder a una posición de estacionamiento desde una posición de parada. 

Para seleccionar la posición de inicio, seleccione la opción «Start park pos.» en el menú. 

Esto solo se puede seleccionar en una parada (inferior, central O superior). 

Después de seleccionar «Start park pos.», salga del menú y mueva el ascensor a la posición de 

estacionamiento prevista. Una vez alcanzada la posición de estacionamiento, vuelva al menú y 

seleccione la opción «Stopp park pos.». 

Una vez completados los puntos anteriores, se puede utilizar la función de desplazamiento 

automático a la posición de estacionamiento. 

NOTA: No debe haber ninguna parada intermedia entre «Start park pos.» y «Stopp park pos.». 

 

3.10.2 Requisitos para poder conducir hasta la posición de estacionamiento 

1. Los parámetros del menú: 

a. «Cierre automático» 

b. «Posición de estacionamiento ON/OFF» ambos deben estar en «ON» 

 

2. Recorrido de aprendizaje completado con éxito 

 

3. El cierre/desplazamiento automático solo se activa cuando el ascensor se desplaza a la 

parada con la caja manual Y se ha abierto completamente una barrera/rampa, es decir, 

cuando se ha salido del ascensor con las barreras/rampas abiertas. 
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4 TABLA DE ERRORES 

Si durante el funcionamiento se produce un error que provoca la parada de la instalación o un 

cambio en su comportamiento (por ejemplo, el ascensor se mueve lentamente), se muestra y 

se almacena un código de error. La indicación se muestra tanto en la pantalla de siete 

segmentos de la placa de control como en la pantalla LCD del carro. 

En la siguiente tabla se indican todos los códigos de error y su causa o efecto. En la pantalla se 

muestra el número (por ejemplo, error 20). Los números entre paréntesis son los símbolos que 

parpadean en la pantalla de siete segmentos del accionamiento. 

Un error puede confirmarse en el menú de la pantalla, con la tecla S1 de la placa de la unidad 

de desplazamiento o apagando y encendiendo la línea de alimentación. 

Nombre  Nº  Reacción Posible causa 

Sin error 0 (-) - - 

Tiempo de 

espera del 

impulso 

1 (1) 
Solo conducción 

lenta 

Solo marcha lenta Tiempo de espera del 

impulso. No se han contado impulsos del 

generador de impulsos durante la marcha. 

Causas: generador de impulsos defectuoso, 

cable no conectado, FU no arranca 

Impulso 

incorrecto en 

reposo 

2 (2) Solo marcha lenta 

Se han contado impulsos, aunque el 

ascensor debería estar parado. 

Causas: posiblemente el freno esté 

defectuoso, ya que el ascensor se mueve 

aunque no haya ningún contactor de 

marcha activado. 

KKS1 Contacto 

pegajoso 
3 (3) - 

El contacto del relé de control de 

cortocircuito KKS1 se ha atascado. Hay que 

cambiar el relé. 

Demasiados 

puntos 
4 (4) Solo marcha lenta 

Durante el recorrido de aprendizaje se 

intentó almacenar demasiados puntos. Se 

pueden almacenar un máximo de 40 

puntos. 
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Nombre  Nº  Reacción Posible causa 

Fuera del rango 

válido 
5 (5) Solo marcha lenta 

El error se produce cuando el número de 

impulsos alcanza un valor no válido (por 

ejemplo, inferior a 0). 

Esto puede ocurrir si se pulsa el interruptor 

de fin de carrera inferior en algún punto del 

recorrido y luego se continúa bajando. 

Al pulsar el interruptor de fin de carrera 

inferior, el valor del impulso se establece, 

por ejemplo, en 160; al continuar el 

recorrido, los valores de los impulsos se 

reducen y puede producirse un valor 

inferior a 0. 

Error de 

tolerancia de 

campo Parada 

final 

6 (6) Solo marcha lenta 

Si durante la marcha normal los impulsos 

contados difieren demasiado de los valores 

de impulsos almacenados. 

La causa puede ser que las curvas de los 

interruptores de fin de carrera se hayan 

ajustado después del recorrido de 

aprendizaje. 

Error de 

tolerancia de 

campo Parada 

intermedia 

7 (7) Solo marcha lenta 

Si durante la marcha normal los impulsos 

contados difieren demasiado de los valores 

de impulsos almacenados. 

La causa puede ser que las curvas de los 

interruptores de fin de carrera de las 

paradas intermedias se hayan ajustado 

después del recorrido de aprendizaje. 

Impulsos en la 

parada 
8 (8) Solo marcha lenta 

Si durante la marcha normal se produce 

más de un número determinado de 

impulsos mientras se mantiene pulsado el 

interruptor de fin de carrera. 

En la mayoría de los casos, esto indica que 

un interruptor de fin de carrera se ha 

atascado. 

Fallo de tensión 

en la línea 
9 (9) Solo marcha lenta 

Si el carro se encuentra en la vía (fuera de 

las paradas) y se produce un fallo de 

tensión. Al volver a conectar, esto significa 

una posición indefinida para el control. 

Se debe conducir lentamente hasta la 

siguiente parada. 
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Nombre  Nº  Reacción Posible causa 

Sentido de giro 

incorrecto 

10 

(A) 
Solo marcha lenta 

Si el generador de impulsos devuelve un 

sentido de giro diferente al emitido por el 

convertidor. 

Solución: sustitución del contacto IMP1 e 

IMP2 en la placa de control del 

accionamiento 

Freno débil 
11 

(b) 
Solo marcha lenta 

Si se interrumpe la orden de 

desplazamiento y el generador de impulsos 

sigue contando un número determinado de 

impulsos, esto indica que el freno no 

detiene correctamente el ascensor. 

Sobrecarga 
12 

(C) 

Viaje hasta la 

siguiente parada 

Si la plataforma se sobrecarga y el 

interruptor de sobrecarga SÜ1 envía una 

señal al control. 

No es posible arrancar desde la parada 

mientras la señal esté activa. 

Temperatura del 

motor 

13 

(d) 

Viaje hasta la 

siguiente parada 

Se ha activado el contacto térmico del 

motor de accionamiento o el contacto de 

alarma de incendio (opcional). 

No es posible arrancar desde la parada 

mientras la señal esté activa. 

Cortocircuito 

entre el cable de 

tracción y el 

tubo 

14 

(E) 

Continúe hasta la 

siguiente parada, 

siempre y cuando 

el cortocircuito 

haya 

desaparecido 

Este error se produce cuando, tras cinco 

intentos de reinicio, sigue habiendo un 

cortocircuito entre el cable de tracción y el 

tubo. 

No es posible arrancar desde la parada 

mientras la señal esté activa. 

Cortocircuito 

entre el cable de 

soporte y el 

tubo 

15 

(F) 

Viaje hasta la 

siguiente parada 

Si se produce un cortocircuito entre el cable 

de soporte y el tubo. 

No es posible arrancar desde la parada 

mientras la señal esté activa. 

Este error también se produce cuando la 

resistencia RV de la plataforma no está 

conectada correctamente o no tiene un 

valor de resistencia de aproximadamente 

50 ohmios. 
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Nombre  Nº  Reacción Posible causa 

Tiempo de 

espera del SPI 

del 

accionamiento 

16 

(1.) 

El viaje se 

interrumpe 

La comunicación entre el microcontrolador 

PIC y el módulo Echelon Powerline era 

defectuosa. Módulos Powerline 

defectuosos. 

Circuito de 

seguridad 

17 

(2.) 
- 

El circuito de seguridad del relé (KAUF, KAB) 

no se ha desactivado en la plataforma. 

Comunicación 

del convertidor 

de frecuencia 

18 

(3.) 
Solo marcha lenta 

La comunicación con el convertidor de 

frecuencia a través de la interfaz RS485 

(Modbus) ha fallado. 

Comunicación 

con EEPROM del 

accionamiento 

19 

(4.) 
- 

La comunicación del microcontrolador con 

la EEPROM situada en la placa de 

accionamiento ha fallado. 

Retroalimentaci

ón del contactor 

20 

(5.) 

Viaje hasta la 

siguiente parada 

Los contactos de los contactores de marcha 

(K50, K51) o los relés de seguridad KSK no 

se han desconectado al finalizar un 

trayecto. 

No es posible arrancar desde la parada 

mientras no se reciba la señal correcta 

(dependiendo del ajuste en la 

retroalimentación del contactor). 

Intercambio de 

datos entre la 

placa de 

accionamiento y 

la placa de la 

plataforma 

21 

(6.) 

El viaje se 

interrumpe 

La comunicación a través del cable no ha 

funcionado. 

Detectado en el lado del accionamiento. 

WDTO ocurrido 

en el 

accionamiento 

22 

(7.) 

El viaje se 

interrumpe 

¡Póngase en contacto con el fabricante! 

(Se ha producido un tiempo de espera del 

temporizador de vigilancia) 

SWR ocurrido 

en el 

accionamiento 

23 

(8.) 

El viaje se 

interrumpe 

¡Póngase en contacto con el fabricante! 

(Se ha producido un reinicio del software) 

BOR ocurrido en 

el 

accionamiento 

24 

(9.) 

El viaje se 

interrumpe 

Este error se produce cuando hay un corte 

de tensión muy breve. 

Error FI interno 
25 

(A.) 

El viaje se 

interrumpe 

Se produce cuando hay un error interno en 

el accionamiento. Solucione el error en la 

lista de errores FI basándose en la pantalla 

FI. 
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Nombre  Nº  Reacción Posible causa 

Sobrecarga FI 
26 

(B.) 

El viaje se 

interrumpe 

Se ha producido una sobrecarga en el 

accionamiento, compruebe el motor, 

compruebe si hay un cortocircuito. 

Tiempo de 

espera SPI 

agotado en la 

plataforma 

112 

(-) 

El viaje se 

interrumpe 

La comunicación entre el microcontrolador 

PIC y el módulo Echelon Powerline era 

defectuosa. Módulos Powerline 

defectuosos. 

Intercambio de 

datos entre la 

placa de 

accionamiento y 

la placa de la 

plataforma 

113 

(-) 

El viaje se 

interrumpe 

La comunicación a través del cable no 

funcionaba. 

La plataforma envía datos al accionamiento 

y no recibe una respuesta correcta. 

Posible causa: fallo del regulador de tensión 

(24 V) en la placa del accionamiento debido 

a un sobrecalentamiento. 

Comunicación 

con EEPROM 

Plataforma 

114 

(-) 
- 

La comunicación del microcontrolador con 

la EEPROM en la placa de la plataforma ha 

fallado o no se ha podido escribir 

correctamente la posición de memoria en la 

EEPROM. 

Fallo de tensión 

en la plataforma 

115 

(-) 
- Fallo de tensión en la placa de la plataforma 

Error avanzado 
116-

118 

El viaje se 

interrumpe 
¡Póngase en contacto con el fabricante! 

Tabla 4.1 - Tabla de errores 

 

Si se produce un corte de corriente en el accionamiento o en la plataforma, esto se muestra 

en la pantalla. Un corte de corriente en el accionamiento equivale a un corte de corriente in 

situ. 

Esta información se borra cuando se alcanza una posición de parada. 

Fallo de corriente en el accionamiento Ą   Power-off A. (powerloss d.) 

Fallo de corriente en la plataforma  Ą   Power-off P. (powerloss p.) 
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4.1 Pantalla de estado durante el uso normal 

Si el viaje no puede iniciarse debido a un error (por ejemplo, se ha pulsado el botón de parada 

de emergencia), esto se muestra en la pantalla de la plataforma durante el uso normal. La 

pantalla muestra, por ejemplo, lo siguiente: s circuit p. 

El indicador de estado tiene mayor peso que un código de error. 

Por lo tanto, si ya existe un error, este es sustituido por la pantalla de estado. 

La siguiente tabla describe el significado de los mensajes que aparecen en la pantalla. 

Indicador de error  Descripción  

contacto arriba 
La subida se impide mediante la barra de contacto presionada 

o la tapa superior presionada. 

contacto abajo 
La salida se impide mediante la barra de contacto presionada 

o la compuerta inferior presionada. 

circuito de seguridad p 

El desplazamiento se impide mediante un interruptor de 

circuito de seguridad interrumpido en la plataforma. Por 

ejemplo: parada de emergencia, S14 o S15 presionados 

fondo de seguridad 
La salida se impide mediante la base de contacto presionada, 

es decir, la subida debe seguir siendo posible. 

circuito de seguridad A. 

(circuito de seguridad d) 

El desplazamiento se impide mediante un interruptor de 

circuito de seguridad interrumpido en el accionamiento. Por 

ejemplo: parada de emergencia de un casete exterior 

cableado, interruptor manual de emergencia o interruptor de 

emergencia. 

circuito de seguridad S. 

El desplazamiento se impide mediante un interruptor de 

circuito de seguridad interrumpido en el arco de seguridad; 

podría estar pulsado el interruptor de emergencia o el 

interruptor de seguridad. 

S11o 

Se produce cuando se desea conducir con el casete exterior y 

la plataforma no está completamente cerrada o cuando el 

interruptor S11o no se ha ajustado correctamente (el 

interruptor S11o no se ha accionado aunque debería hacerlo). 

S11p 

Se produce cuando se desea conducir con el casete de la 

plataforma y la plataforma no está completamente abierta, o 

cuando el interruptor S11p no se ha ajustado correctamente 

(el interruptor S11p no se ha accionado aunque debería 

hacerlo). 

S11m 

Se produce cuando el actuador del servomotor no acciona el 

interruptor S11m. Es posible que el interruptor S11m no esté 

ajustado correctamente. 
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S11s 

Se produce cuando una barra de barrera no se encuentra en la 

posición correcta. Esto podría ocurrir si se ha desbloqueado 

una barra de barrera de emergencia. (El interruptor S11s no se 

acciona aunque debería hacerlo). 

S11u 
Se muestra cuando se abren las barreras y estas ya están 

completamente abiertas. 

S33 
Se produce cuando la tapa lateral del segundo servomotor no 

está correctamente cerrada. 

límite de corriente 

Se produce cuando el servomotor consume demasiada 

corriente al plegarse. El umbral de sobrecorriente de los 

servomotores se puede ajustar mediante los potenciómetros 

R50 y R63 de la placa de la plataforma. 

en estación 
La plataforma ya no se puede mover porque se encuentra en 

una parada final. 

fuera de estación 
Se muestra cuando se intenta abrir la plataforma aunque el 

ascensor no se encuentre en ninguna parada. 

(sobrecarga) 

Se produce cuando la plataforma está sobrecargada y el 

interruptor de sobrecarga SÜ1 envía una señal al controlador. 

No es posible salir de la parada mientras persista el error. 

Tabla 4.2 - Indicador de estado Pantalla 

 

Si el ascensor no funciona, compruebe en la pantalla qué mensaje de error aparece y qué 

significa. Comunique el código de error al técnico de servicio para que pueda tomar las 

medidas adecuadas para solucionar el problema. 

  



 

OMEGA F | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 37 

5 CONTROL FINAL 

Una vez finalizada la instalación, el ajuste y la programación, se deben comprobar todas las 

funciones y los interruptores. 

Antes de entregar el elevador al cliente, se deben comprobar las siguientes funciones: 

Á Compruebe todas las fijaciones del riel, en la pared y en los soportes. 

Á Compruebe que todas las uniones del riel estén firmes y correctamente conectadas. 

Á Compruebe que la caja del motor esté correctamente fijada. 

Á Compruebe que el cable esté correctamente tensado. Si está demasiado flojo, puede 

provocar un cortocircuito con el tubo. 

Á El generador de corriente y el colector de corriente deben estar correctamente 

conectados al accionamiento. 

Á Compruebe la distancia entre la plataforma y los escalones y la pared opuesta con la 

carga completa 

Á Compruebe el funcionamiento de los interruptores de seguridad directos: suelo de 

seguridad debajo de la plataforma, rampas de acceso, interruptores de fin de carrera 

en las paradas. 

Á Compruebe los interruptores de parada de emergencia 

Á Compruebe el funcionamiento de los interruptores de seguridad de las barreras. 

Á Compruebe la posición correcta de la plataforma en las paradas con carga completa; 

Asegúrese de que el suelo de seguridad no se presione antes de que se presionen los 

interruptores de fin de carrera.  

Á Compruebe que las barreras estén en posición horizontal. 

Á Compruebe todas las funciones de la plataforma: suba y baje con la caja manual (con 

la plataforma abierta) y con los controles externos (con la plataforma cerrada), abra y 

cierre la plataforma varias veces en las paradas. 

Á Pruebe el interruptor de llave y la parada de emergencia. 

Á Compruebe todas las fijaciones y posiciones de las cubiertas del elevador. 

 

Si detecta algún problema, compruebe primero la documentación eléctrica y técnica del 

anexo.  



 

OMEGA F | Manual de instalación Versión 09/2025 Página 38 

6 FUNCIONAMIENTO DE EMERGENCIA 

Este modo de funcionamiento solo está previsto para técnicos familiarizados con la instalación. 

El modo de funcionamiento sirve para poder mover el carro cuando esto ya no es posible en 

el modo de funcionamiento normal. Esto puede ocurrir, por ejemplo, cuando se ha activado 

un interruptor de emergencia o se ha producido un fallo en el cable. 

IMPORTANTE: siempre hay que asegurarse de que, una vez finalizado el trabajo, se vuelva 

a ajustar el modo de funcionamiento normal. 

Para poder mover el carro en modo de emergencia, primero debe activarse este modo de 

funcionamiento. Para ello, el puente J1 de la placa de control debe colocarse en la posición de 

funcionamiento de emergencia. 

 

6.1 Puente J1 

Este puente cambia el modo de funcionamiento. Hay dos posiciones posibles para el puente. 

Solo puede estar activo un modo de funcionamiento y, por lo tanto, una posición del puente. 

Si se utiliza incorrectamente, la placa puede resultar dañada. 

Funcionamiento estándar  Funcionamiento de emergencia  

 

Fig. 6.1 - Posición del interruptor Funcionamiento 

estándar 

 

Fig. 6.2 - Posición del interruptor en modo de emergencia 

Tabla 6.1 - Posición del interruptor J1 

Si el puente J1 se ha colocado correctamente, LD23 debería iluminarse en rojo. Si este LED está 

encendido, la plataforma se puede mover. Sin embargo, solo se aceptarán comandos de 

casetes de control externos o de una unidad de radio conectada al accionamiento. Además de 

mantener pulsado un botón en un casete, también hay que mantener pulsado el botón S1 en 

la placa de control del accionamiento para evitar un desplazamiento involuntario. 

En la pantalla se muestra el error 113 cuando se pulsan los botones de la plataforma. 

ATENCIÓN: ¡No se supervisan las entradas de seguridad! 

ATENCIÓN: El ascensor no se detiene por sí solo mientras se mantenga pulsado el botón S1 y 

haya una orden de desplazamiento, ni siquiera en las paradas finales. 

ATENCIÓN: ¡Un uso incorrecto puede destruir partes del sistema! 
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7 EXPLICACIÓN DEL CIRCUITO ELÉCTRICO 

El control Omega Powerline es un control digital que consta de dos componentes. La 

comunicación entre estos dos componentes se realiza a través del sistema de cable y tubo. En 

la plataforma se encuentran la unidad de plataforma, los posibles interruptores de control y la 

placa de la plataforma con sus periféricos. El segundo componente es la unidad de 

accionamiento. Esta incluye interruptores de control, placa de accionamiento, control del 

motor y placa de protección principal (HSP). 

El control Omega Powerline es digital y consta de dos elementos: 

1. Placa de la plataforma con interruptor de control de la plataforma, situada en 

la pared lateral de la plataforma. 

2. Placa de accionamiento con control del motor e interruptor de control, situada 

en el raíl y el accionamiento. 

La comunicación entre ambos sistemas se realiza a través del sistema de cables. 

7.1 Características 

Gracias al uso de microcontroladores programables para controlar el sistema, el 

comportamiento del controlador se puede adaptar rápida y fácilmente a nuevas circunstancias 

y requisitos mediante un cambio de software. 

Dado que la comunicación entre el accionamiento y la plataforma también se realiza a través 

de un sistema BUS digital, se pueden transmitir tantos mensajes como se desee. La transmisión 

segura de estos mensajes está garantizada por la tecnología Powerline subyacente y por el 

protocolo de transmisión utilizado. 

La tecnología de microcontroladores utilizada permite un diseño compacto del control, lo que 

hace posible el premontaje. Esto reduce el esfuerzo de cableado para el cliente y permite un 

montaje rápido. 

7.2 Concepto de seguridad 

El concepto de seguridad consiste en que todas las órdenes de desplazamiento requieren una 

doble transmisión de señales. Por lo tanto, como base de todas las órdenes, debe funcionar la 

comunicación entre el accionamiento y el carro. Esta comunicación se basa en la tecnología 

Powerline, que utiliza una banda de frecuencia en el rango de 100 kHz para la transmisión de 

datos. Como condición adicional, para los componentes relevantes para la seguridad (por 

ejemplo, los contactores de marcha K1, K2, K11, etc.) se necesita una señal de tensión alterna 

(50 Hz) en el cable de tracción. El control de esta señal de tensión alterna se realiza mediante 

dos relés independientes con control de caída. 

Para que el carro se mueva, deben cumplirse ambas condiciones, es decir, debe enviarse una 

orden a través del sistema BUS de tubo y cable y, al mismo tiempo, los relés de seguridad 

deben estar activos. 

Si se produce una interrupción o un cortocircuito en el sistema de cable-tubo, la instalación se 

detiene inmediatamente. En tal caso, no se puede transmitir ni la señal Powerline ni la señal de 

tensión alterna. Si un defecto impide la transmisión de una señal, la segunda condición sigue 

garantizando una parada segura.  
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8 ACCIONAMIENTO 

La placa de accionamiento se encuentra en el extremo superior de los raíles. Los componentes 

principales son: 

Á Motor y engranaje 

Á Placa de accionamiento 

Á Convertidor de frecuencia 

Á Placa de protección principal 

La siguiente ilustración contiene una representación esquemática de la unidad de 

accionamiento. En ella se muestran los componentes esenciales para la comunicación. 

 

Fig. 8.1 - Representación esquemática de la unidad de accionamiento 

 

8.1 Placa de accionamiento 

La placa de accionamiento recibe todas las órdenes relativas al movimiento del motor y 

controla el accionamiento. Durante la ejecución de las órdenes, también se supervisan algunos 

interruptores de seguridad conectados a la placa de accionamiento. La ilustración de la página 

siguiente muestra la placa de accionamiento con los elementos más importantes. 
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8.2 Resumen de la placa de control 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

El relé de cortocircuito 

LD24 se ilumina cuando 

hay un cortocircuito entre 

el tubo y el cable Z, es 

decir, cuando el relé de 

cortocircuito KKS1 se ha 

activado. 

Puente J1 

Funcionamiento normal / 

Funcionamiento de 

emergencia 

La temperatura del motor 

LD19 se ilumina cuando 

todo está bien. 

El error LD15 se ilumina 

cuando el KSERR1 se ha 

activado al aparecer un 

código de error. 

El indicador de 

cortocircuito LD20 se 

ilumina cuando se 

produce un cortocircuito 

entre el tubo y el cable de 

tracción. 

 

El BUS RS485 LD22 

parpadea cuando se 

envían datos al 

convertidor. 

El BUS RS485 LD21 

parpadea cuando se 

reciben datos del 

convertidor. 

Indicador de 7 segmentos 

para mostrar el estado 

Botón S2 para programar 

la unidad de radio. 

 

El circuito de seguridad 

LD2 se ilumina cuando el 

circuito de seguridad está 

OK. 

Los casetes de control LD 

se iluminan cuando hay 

una entrada activa. 

El indicador de 

funcionamiento de 

emergencia LD23 se 

ilumina cuando el ascensor 

se encuentra en modo de 

emergencia. 

Los generadores de 

impulsos LD38 y LD39 

parpadean cuando los 

generadores de impulsos 

cuentan impulsos. 

Botón S1 para confirmar los 

errores y mostrar los datos 

de transmisión SPI. 

Power LD 204 se ilumina 

cuando la placa recibe 

correctamente la tensión de 

alimentación. 

Indicadores LED de estado 

de la línea eléctrica para la 

transmisión por línea 

eléctrica 

Placa Powerline 

Avisador acústico V1 

Fig. 8.2 - Resumen de la placa de control 
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Controles externos 

cableados: opcional 

Parada de emergencia 

en las paradas: opcional 

Contacto del 

modulador 

Generadores de 

impulsos 1 y 2, y fuente 

de alimentación 

Relé termostático del motor 

Interruptor de emergencia 

Circuito de seguridad de 

reserva puenteado 

Parada de emergencia superior 

ventilador del motor 

Collector de corriente para 

cable de tracción y tubo 

Suministro de tensión 

del transformador 

Control de contactores y 

retroalimentación de contactores 

Contacto opcional para salida 

de error: normalmente vacío. 

Contacto opcional para 

llamadas de emergencia: 

normalmente vacío. 

Inversor K11 Contacto 

Contacto opcional para 

inversores sin acoplamiento 

RS485; normalmente vacío. 

Fig. 8.3 - Resumen ampliado de la placa de control 
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8.3 Botones y puentes 

En la placa de control hay botones y puentes que tienen diferentes funciones. 

8.3.1 Botón S1 

Este botón tiene dos funciones diferentes, dependiendo del modo de funcionamiento 

seleccionado: 

1. Modo estándar: el botón confirma los códigos de error. 

2. Modo de emergencia: como medida de seguridad, es necesario pulsar este botón para 

mover la unidad móvil en modo de emergencia. 

8.3.2 Botón S2 

Se necesita para conectar los controles remotos inalámbricos. 

8.3.3 Puente J1 

Con este puente se puede seleccionar el modo de funcionamiento normal (WORK) o el modo 

de emergencia (EMERGENCY). 

Para garantizar un funcionamiento seguro de la instalación, solo se permiten las siguientes 

posiciones del puente. 

Normalbetrieb  Notbetrieb  

 

Fig. 8.4 - Posición del interruptor Funcionamiento normal 

 

Fig. 8.5 - Posición del interruptor en modo de emergencia 

Tabla 8.1 - Puente J1 

8.3.4 Puente J6 

Con este puente se puede ajustar el tipo de tensión de los contactores principales, 

dependiendo del tipo que se utilice. Una posición incorrecta del puente puede dañar la placa 

de control. 

DC Version AC Version 

 

Fig. 8.6 - Versión DC Puente J6 

 

 

Tabla 8.2 - Puente J6  

Fig. 8.7 - Versión AC Puente J6 
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8.4 Placa principal de protección 

La placa de contactores principal se utiliza para controlar un convertidor de frecuencia 

monofásico o trifásico de hasta 2,2 kW. Se encuentra directamente en la carcasa del 

accionamiento o en un armario externo. 

Los contactores principales K50 y K51 controlan tanto el convertidor de frecuencia como el 

freno. Los detalles sobre el funcionamiento de los contactores y los fusibles se pueden 

consultar en el esquema eléctrico. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Conexión del 

convertidor de 

frecuencia 

Conexión del 

cable principal 

Conexión 

del freno 

Conexión K50, 

K51, trans-

formador, 

señal de 

retorno del 

contactor 

Fig. 8.8 ð Placa principal de protección 
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9 UNIDAD DE PLATAFORMA 

La siguiente ilustración muestra una representación esquemática de todos los componentes 

importantes de la unidad de plataforma. 

 

Fig. 9.1 - Representación esquemática de la unidad de plataforma 

 

La unidad de plataforma recibe energía e información de la unidad de accionamiento a través 

del cable de tracción. Como ya se ha mencionado, para el intercambio de información se 

utiliza la tecnología Powerline. 

 

Para controlar el ascensor, el usuario dispone de una caja manual con botones de subida y 

bajada. El estado del control se puede ver en la placa de accionamiento, en el indicador de 

siete segmentos. Además, los códigos de error o los estados se muestran en la pantalla LCD. 

 

En la plataforma también hay un servomotor que se utiliza para abrir y cerrar la plataforma y 

para mover las barreras. Se ha previsto otra conexión para un segundo servomotor para abrir 

y cerrar una tapa lateral en la plataforma. 
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9.1 Resumen placa de plataforma 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

Avisador acústico V1 

Placa Powerline 

Indicadores LED de 

estado de la línea 

eléctrica para la 

transmisión por línea 

eléctrica 

El circuito de seguridad 

LD31 se ilumina 

cuando el circuito de 

seguridad está OK. 

La luz LD 16 se 

enciende cuando se 

produce una 

sobrecarga. 

Botón S2 para 

programar la 

unidad de radio. 

Interruptor S1 para 

cambiar de menú 

R37 para ajustar el 

contraste de la 

pantalla LCD 

Indicador de 7 

segmentos para 

mostrar el estador 

Botón S3 para 

mostrar los datos 

de transmisión SPI 

R63 para ajustar la 

sobrecorriente del 

actuador 2 

R50 para ajustar la 

sobrecorriente del 

actuador 1 

El indicador de 

sobrecorriente 

LD29 se ilumina 

cuando se produce 

una sobrecorriente 

en el actuador 1. 

El indicador de 

sobrecorriente 

LD23 se ilumina 

cuando se produce 

una sobrecorriente 

en el actuador 2. 

R39 para ajustar la 

tensión de carga de 

la batería. 

Puente J1 para 

seleccionar el lado 

de la instalación. 

Fig. 9.2 - Resumen de la placa de la plataforma 
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interruptor de llave 

Subida 

Descenso 

Botón de parada 

Barrera izquierda – Interruptor S14 

Barrera derecha – Interruptor S15 

Interruptor de derivación S16 

Circuito de seguridad de reserva - 

puenteado 

Interruptor de sobrecarga 

Salida para señal visual: 200 mA 

Interruptor de control de barrera 

derecha S11R 

Interruptor de control de la barrera 

izquierda S11L 

Barreras verticales Interruptor S11U 

Barreras horizontales Interruptor S11M 

Plataforma cerrada Interruptor S11O 

Plataforma abierta Interruptor S11P 

Estación intermedia Interruptor S29 

Alimentación por batería 

Interruptor de fin de carrera 

2º disparador - vacío 

Interruptor de fin de carrera 

2º disparador - vacío 

Fuente de alimentación 2º 

actuador - vacío 

Fuente de alimentación 

Disparador de plataforma 

Botón de emergencia en 

la plataforma 

Salida de señal de alarma 

Conexión del colector de 

corriente para cable de 

tracción, cable de soporte y 

tubo 

Regulador 

Reserva contacto 

– vacío normal 

Resistencia para cable de 

tracción 

Barras de contacto laterales 

izquierdas 

Interruptor de fin superior 

S27 

Barras de contacto laterales 

a la derecha 

Interruptor de rampa 

derecho S13 

Circuito de seguridad 

Interruptor S17 

Interruptor de rampa 

izquierdo S12 

Barras de contacto laterales a la 

derecha 

Barras de contacto laterales 

izquierdas 

Interruptor de fin 

inferior S28 

Fig. 9.3 - Ampliar vista general Placa base de la plataforma 
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Circuito de seguridad LD24 

LD34 Cortocircuito entre 

cable de soporte y tubo 

LD201 TX ON 

LD202 PKT 

LD203 BIU 

LD205 RESET 

LD204 Power 

Placa Powerline 

LD3 Relé KÖ1 

LD23 Actuador de 

sobrecorriente 2 

LD5 Relé KÖ2 

LD4 Relé KS1 

LD6 llamada de emergencia 

LD22 S33 interruptor de fin 

de carrera 

LD30 S34 interruptor de fin 

de carrera 

LD18 Relé KS2 

LD27 Ksubir1 
 

LD28 KDescenso1 

LD2 Batería (12V) 

LD7 Subida 

LD21 S15 Barreras a la 

derecha 

LD37 Interruptor de 

emergencia 

LD1 indicador de estado 

LD17 Interruptor de llave 

SS 

LD31 Circuito de seguridad 

LD16 SÜ Sobrecarga 

LD10 S11U Válvula de 

corredera inferior 

LD11 S11M 

LD12 S11O 

LD26 S28 Interruptor de fin de 

carrera inferior 

LD29 Actuador de 

sobrecorriente1 

LD9 S11S1+S11S2 

LD13 S11P 

LD15 S29 Interruptor de fin 

de carrera central 

LD25 S27 Interruptor de fin 

de carrera superior 

LD14 Barras de contacto 

laterales 

LD32 S17 base de contacto 

LD36 reserva 2 

LD35 reserva 1 

Fig. 9.4 - Resumen de la placa de la plataforma LED 

9.2 Placa de plataforma LED's Resumen 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

LD8 descenso 

LD19 S7x parada de 

emergencia 

LD20 S14 Barreras a la 

izquierda 
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9.3 Posiciones de los interruptores en la mecánica de la plataforma 

La siguiente ilustración muestra las posiciones de los interruptores y los LED correspondientes 

en la plataforma, en función de la posición del suelo de la plataforma y de las barreras. 

 

 

  

Fig. 9.5 - Posiciones de los interruptores en la mecánica de la plataforma 
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9.4 Interruptores, botones y puentes en la placa de la plataforma 

9.4.1 Interruptor S1 

Este interruptor desempeña un papel importante durante el montaje, ya que permite cambiar 

entre el menú de usuario y el menú de servicio. 

Menú de usuario  Menú de servicio  

 

Fig. 9.6 - Posición del interruptor Menú de usuario 

 

Fig. 9.7 - Posición del interruptor Menú de servicio 

Tabla 9.1 - Interruptor S1 

 

9.4.2 Botón S2 

Este pulsador, junto con un módulo de radio conectado, se puede utilizar para programar 

emisores. 

 

9.4.3 Botón S3 

Mientras se mantiene pulsado este botón, el indicador de siete segmentos ya no muestra el 

modo, sino los datos de transmisión SPI. Esta función se puede utilizar para la localización de 

errores. 

 

9.4.4 Puente J1 

La posición del puente J1 define el lado de la instalación. Para el funcionamiento correcto de 

la instalación, se permiten las siguientes posiciones del puente: 

 

Instalación izquierda  Instalación derecha  

 

Fig. 9.8 - Posición del puente del sistema izquierdo 

 

Fig. 9.9 - Posición del puente del sistema derecho 

Tabla 9.2 - Puente J1 
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10 PROGRAMACIÓN DE LOS CONTROLES EXTERNOS 

Se ofrecen 2 versiones de radio diferentes para el Omega. La versión de radio debe 

especificarse en el menú. La programación difiere entre ambas versiones de radio. 

 

10.1 Versión Schmidiger 

El modo de programación se inicia pulsando una vez el botón S2 de la placa de la plataforma. 

Mantenga pulsado S2 durante al menos 1 segundo, pero no más de 6 segundos. 

A continuación, pulse simultáneamente  los botones de subida y bajada del mando a distancia. 

El LED debería parpadear en naranja y, tras 3 segundos, permanecer encendido en naranja fijo. 

Tras otros 3 segundos, el mando a distancia estará conectado al receptor y el LED debería 

parpadear en verde. Programe otros mandos a distancia del mismo modo. 

Para salir del modo de programación, pulse de nuevo la tecla S2; el LED del receptor 

parpadeará muy rápidamente y el modo de programación habrá finalizado. 

El estado del casete inalámbrico se puede consultar en el LED: 

Estado del LED Descripción  

Luz verde Conexión inalámbrica disponible y comando de desplazamiento activo 

Luz naranja 

Conexión inalámbrica disponible y el ascensor no se mueve. 

Posibles causas: 

Á Por ejemplo: el ascensor ya se encuentra en la parada superior 

con el botón de subida pulsado 

Á Circuito de seguridad interrumpido 

Luz roja 
Hay conexión inalámbrica, pero el ascensor está ocupado. El ascensor 

se maneja desde la plataforma o desde otra estación de llamada. 

Luz naranja 

parpadeante 

Conexión inalámbrica interrumpida 

Luz roja 

parpadeante 

La batería del transmisor inalámbrico está baja y debe cambiarse. 

Luz verde 

parpadeante 

El transmisor inalámbrico se ha registrado correctamente en el 

receptor. 

Tabla 10.1 - Estado LED del casete de radio 

 

10.2 Versión TeleRadio 

El modo de programación se inicia pulsando una vez el botón S2 de la placa de la plataforma. 

Mantenga pulsado S2 durante al menos 1 segundo, pero no más de 6 segundos. Después de 

soltarlo, el receptor espera 5 segundos a que se pulse un botón en los controles externos 

durante al menos 2 segundos. Una vez que el receptor ha detectado la señal, vuelve al modo 

normal. A continuación, se puede programar el siguiente control externo de la misma manera.  
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11 RESUMEN DE LA MECÁNICA DE LA PLATAFORMA 

  

brazo oscilante 

lateral 

Ángulo para 

mecanismo de 

rampa 

barra de 

conexión 

barras de rampa 

Tornillo 

de anillo 

Puerta corredera 

para plataforma 

Placa de contacto 

lateral 

Interruptor para 

placa de contacto 

lateral 

Interruptor para 

placa de seguridad 

lateral 

Conexión con 

rodamiento de 

bolas 

Parada mecánica al 

plegar la plataforma 

palanca de 

desbloqueo 

Palanca para 

barrera 

Fig. 11.1 - Resumen de la mecánica de la plataforma 
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12 AJUSTE DE LA INCLINACIÓN DE LA PLATAFORMA 

Para ajustar la plataforma horizontalmente, gire los 

tornillos de ajuste. ¡Hágalo con la plataforma 

cargada! Una vez realizado el ajuste correcto, fije los 

tornillos de ajuste con la contratuerca. 

Precaución : ¡La plataforma debe apoyarse sobre 

ambos tornillos de ajuste! 

Después de ajustar la inclinación de la plataforma, 

compruebe también el mecanismo de la plataforma: 

Á Debe haber una distancia de 2 mm 

entre el gancho de cierre y la corredera. 

Esto se puede ajustar moviendo S11m. 

Á S11p debe estar correctamente 

presionado cuando la plataforma está 

abierta (sonido de clic). De lo contrario, 

reajustar. 

Á S11o debe estar presionado cuando la 

plataforma está cerrada. De lo 

contrario, reajustar. 

Á Debe haber una distancia mínima de 

1-2 mm entre el soporte y la 

corredera. Esto se puede ajustar 

cambiando la longitud del rodamiento 

de bolas entre la plataforma y la 

unidad de desplazamiento. Esto es 

importante para que las fuerzas 

mecánicas de la plataforma en estado 

desplegado no actúen directamente 

sobre las piezas mecánicas de la 

plataforma, pero sigan estando sujetas 

por los tornillos de ajuste.  

Á Si las barreras no están horizontales, 

retire los 

tornillos como 

se describe en 

la imagen, 

ajuste las 

barreras y 

vuelva a fijar los 

tornillos. 

S11m 

Corredera 

S11p 

S11o 

Barra de 

conexión 

tornillos de ajuste 

Haken 

Se necesita una distancia 

de 2 mm. 
apoyo 

Rodamiento de 

bolas móvil 

1-2 mm de 

distancia 

Fig. 12.1 - Ajuste de la inclinación de la plataforma 

gancho 

de cierre 
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13 MONTAR EL SUELO DE LA PLATAFORMA 

Á Retire el rodamiento de bolas situado entre el mecanismo de descenso y la plataforma. 

Á Retire la conexión de la barra de hierro de la pared lateral. 

Á Retire la base de contacto de seguridad de la plataforma. 

Á Suelte el resorte de la plataforma. Es posible que tenga que comprimir el resorte para 

soltar la conexión. Asegúrese de que la conexión entre el resorte y el cojinete se vuelva 

a montar correctamente. Las conexiones metálicas tienen una ligera curvatura. 

Asegúrese de que se vuelvan a colocar de la misma manera. 

Á Separe las conexiones eléctricas entre la base de la plataforma y la pared lateral. 

Á Retire los tornillos del cojinete articulado de la plataforma principal. 

Á Retire el perno del soporte y quite la plataforma. 

 

 

Retirar los 

pernos del 

soporte 

Retirar el resorte 

Aflojar los 

rodamientos 

de bolas 

Soltar el resorte Desconectar la 

plataforma 

Retire los tornillos 

y las conexiones 

Curvatura de la 

unión metálica 

Fig. 13.1 - Montar el suelo de la plataforma 


