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1 INTRODUCCIÓN 

Para que la instalación se realice con éxito, el equipo de instalación compuesto por dos 

personas debe tener los siguientes conocimientos básicos: 

▪ Conocimientos básicos de instalación mecánica y eléctrica 

▪ Capacidad para leer y comprender diagramas de circuitos y esquemas eléctricos 

 

Para ahorrar tiempo y energía, es conveniente estar bien preparado antes de la instalación: 

▪ Debe disponer de una caja de herramientas mecánicas y eléctricas completa. 

▪ Compruebe qué materiales de fijación se necesitan antes de comenzar el montaje. ¡Los 

tornillos para la fijación en los cimientos y la mampostería no se suministran! 

▪ Proporcione una fuente de alimentación con fusible. La fuente de alimentación de 

1x230 voltios con una sección transversal de 1,5 mm² y un disyuntor de al menos 10 

A/B o C se conecta a un cargador montado de forma permanente.  

▪ Compruebe que el envío esté completo y no presente daños y documéntelo con fotos 

antes de comenzar el montaje. 

▪ Conserve estas instrucciones de instalación para futuras consultas. 

▪ Lea atentamente las instrucciones de instalación antes de comenzar la instalación. 

 

1.1 Herramientas y material de montaje necesarios 

Se deben disponer de las siguientes herramientas: 

▪ Caja de herramientas mecánicas y eléctricas 

▪ Dispositivo de medición 

▪ Taladradora con broca para hormigón 

▪ Taladro, macho de roscar 

▪ Nivel de burbuja corto y largo 

▪ Palanca 

▪ Material de base 

▪ Según la situación, una carretilla de transporte 

(elevadora) 

▪ Equipo de elevación, como una grúa o una 

carretilla elevadora 

▪ Material de fijación según la situación in situ (taladro percutor, tacos, mortero de 

inyección) 

 

1.2 Tabla de pesos 

Altura de elevación (m) 
Peso de la torre de 

accionamiento (kg) 
Peso de la plataforma (kg) 

1 325 230 

2 375 230 

3 425 230 

Tabla 1.1 - Tabla de pesos 

Fig. 1.1 - Caja de herramientas 
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2 CIMENTACIÓN 

Como trabajo preliminar, se debe realizar una cimentación de hormigón para fijar la torre de 

accionamiento al suelo. Tenga en cuenta las siguientes dimensiones para la cimentación. El 

subsuelo hasta la entrada de la plataforma debe estar completamente nivelado. 

Antes de realizar los trabajos de instalación, compruebe que la cimentación se haya realizado 

correctamente. 

 

Fig. 2.1 - Plano de cimentación 
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Si la instalación se realiza en un foso, debe haber un desagüe para el agua de lluvia de la 

superficie de la plataforma. 

 

Fig. 2.2 - Plano de cimentación para instalación en un foso 
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2.1 Condiciones de entrega 

Se entregan 2 cajas de madera, la primera contiene la torre de accionamiento y la segunda la 

plataforma. Todos los accesorios, como los planos de instalación, los tornillos, los mandos a 

distancia y las placas de cubierta, se encuentran embalados en la plataforma. 

 

Fig. 2.3 – Condicione de entrega 
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3 ESTRUCTURA BÁSICA 

 

Fig. 3.1 - Construcción de la torre Sigma 

 

Fig. 3.2 - Construcción de la plataforma Sigma   
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4 PREPARACIÓN PARA EL MONTAJE 

En primer lugar, lleve todos los materiales de instalación al lugar de montaje y desembálelos. 

Deje la torre de accionamiento y el palé sin desembalar sobre el palé de madera. 

El plano de instalación se encuentra en la plataforma. Compruebe la altura exacta de elevación 

(opcionalmente incluyendo el foso de instalación) y compárela con el plano de instalación. La 

altura de elevación debe desviarse del plano de instalación en un máximo de +/- 15 mm. Tenga 

en cuenta cualquier inclinación de los balcones, ya que la puerta sobresaldrá posteriormente 

unos 900 mm en el balcón. 

 

 

Fig. 4.1 - Esquema del plan de instalación 

 

Compruebe también los cimientos, deben estar nivelados. Si no es así, las irregularidades 

deberán compensarse posteriormente con la ayuda de material de base al montar la torre de 

accionamiento.  
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4.1 Marcar la posición de la torre de accionamiento 

Antes de instalar la torre de accionamiento, se recomienda determinar la posición exacta y 

dibujarla en la mampostería y los cimientos. La anchura de los rieles guía a la izquierda y a la 

derecha es de 170 mm, la abertura de la puerta tiene una anchura de 960 mm. 

 

Fig. 4.2 - dimensiones puerta sigma 
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4.2 Preparación de la torre de accionamiento 

Ahora marque las placas de la cubierta frontal con un lápiz. A continuación, desenrosque los 

tornillos de cabeza plana M5x10 mm y retire las cubiertas. 

 

Fig. 4.3 - Numeración de la torre de accionamiento 
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5 MONTAJE DE LA TORRE DE ACCIONAMIENTO 

5.1 Lleve la torre de accionamiento al lugar de instalación con un dispositivo de 

elevación 

Enganche la eslinga en los cáncamos premontados y lleve la torre de accionamiento al lugar 

de instalación. 

 

Fig. 5.1 - Enganche en los cáncamos 

 

5.2 Posicionamiento y fijación temporal 

Cuando la torre esté en la posición correcta, fíjela temporalmente con abrazaderas de montaje 

para que no se deslice. No desenganche la grúa todavía. 

 

Fig. 5.2 - Posicionamiento 
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Ahora alinee la torre utilizando un nivel de burbuja largo. Asegúrese de aplicar el nivel de 

burbuja solo a los perfiles de aluminio. 

 

Fig. 5.3 - Alineación con un nivel de burbuja 

 

Para facilitar la alineación, puede utilizar cuñas y una palanca. Es absolutamente necesario que 

la torre esté 100 % nivelada para que la rampa de acceso quede posteriormente a nivel del 

suelo. 

 

Fig. 5.4 - Ayudas para la alineación 
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5.3 Fijación de la torre de accionamiento superior 

La instalación debe fijarse seis veces en la parte superior a través de los orificios ranurados con 

tornillos adecuados (M10 o similares, dependiendo de la estructura del edificio). 

 

Fig. 5.5 - Puntos de fijación 

 

ATENCIÓN: ¡Compense (si es necesario) los voladizos de los balcones con un espaciador! 

 

Fig. 5.6 - distancia 
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5.4 Fijación de la torre de transmisión en la parte inferior 

Para acceder a los orificios de montaje frontales inferiores, debe desatornillar la placa frontal 

más baja. 

 

Fig. 5.7 - Placa frontal 

 

 

Fig. 5.8 - Orificios de fijación 
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Taladre un agujero de 10 mm en la base e introduzca el perno de anclaje. 

 

Fig. 5.9 - Fijación con perno de anclaje M10 

Debería ser posible alcanzar el agujero taladrado en la parte trasera utilizando una broca larga. 

Si no puede alcanzar el agujero taladrado, también puede retirar la placa de cubierta de la 

parte trasera. 

 

Fig. 5.10 - Fijación en la placa de cubierta 

Una vez fijada la torre de accionamiento, se vuelve a instalar la placa de cubierta que se había 

desatornillado anteriormente y se desengancha la grúa. Retire ahora los cáncamos. 

 

Fig. 5.11 - Retirar los cáncamos  
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5.5 Finalización del tope superior 

Fije la placa de paso al tope superior. Utilice los tornillos avellanados M5x10 mm suministrados. 

 

Fig. 5.12 - Instale la placa de paso 

 

Ahora cuelgue la puerta con los pernos suministrados. Estos se fijan adicionalmente con 

tornillos de cabeza plana M5. 

 

Fig. 5.13 - Instale la puerta 
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Asegúrese de que la puerta cierre correctamente. Si la puerta no cierra correctamente, ajústela 

utilizando los orificios ranurados. Esto es absolutamente necesario para garantizar un 

funcionamiento correcto. 

 

Fig. 5.14 - Ajuste de la puerta 

 

Instale también las tapas de las bisagras de la puerta suministradas. 

 

Fig. 5.15 - Instalar las tapas 
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6 ESTABLECIMIENTO DE LA FUENTE DE ALIMENTACIÓN 

6.1 Tendido de la línea de alimentación 

El cargador se puede montar tanto dentro como fuera de la torre de accionamiento. 

Se debe instalar en la torre el cable de 24 VCC o el de 230 VCA. Taladre un orificio de 22 mm 

en un lugar adecuado e inserte el prensaestopas PG incluido en el suministro. 

 

Fig. 6.1 - Preparación para instalar el cargador 

 

6.2 Instalación del cargador 

El cargador ya está premontado en la torre de accionamiento. Se debe conectar el lado 

secundario de 24 V/CC; el cable ya está preparado en la torre de accionamiento. El enchufe 

negro se conecta al cargador girándolo ligeramente hacia la derecha. 

 

Fig. 6.2 - Instalación del cargador 
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6.3 Comprobación de la carga 

Encienda el interruptor principal rojo para el control y la alimentación eléctrica del cargador. 

El cargador indica ahora el estado de carga mediante 3 LED. Son posibles las siguientes 

indicaciones: 

LED Descripción Nivel de batería 

Verde La batería está completamente cargada. > 90 % 

Amarillo El cargador está funcionando, pero la carga es mayor. > 20 % 

Rojo Las baterías están agotadas. < 20 %, pero están 

cargadas 

Tabla 6.1 - Indicador LED del cargador 

 

Además, compruebe el LED4 en la placa de circuito impreso. Este indica que el voltaje está 

llegando a las baterías desde el cargador. Las baterías se cargan continuamente, 

independientemente de la posición de la plataforma. 

Con una carga de 300 kg y una temperatura aproximada de 20 °C, se puede recorrer una 

distancia aproximada de 70 m. A temperaturas inferiores a 0 °C, la distancia recorrida se reduce 

en aproximadamente un 50 %. 

 

Fig. 6.3 - Comprobación de la carga  
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7 PREPARACIÓN DE LA CONEXIÓN DE LA PLATAFORMA 

7.1 Establecer la función del funcionamiento de emergencia 

Para conectar mecánicamente la plataforma a la torre de accionamiento, la placa de montaje 

debe colocarse en la posición correcta utilizando el funcionamiento de emergencia. 

Para ello, debe establecerse un puente eléctrico en los contactos DL0-1 y DL0-2 (puerta 

inferior). 

 

Fig. 7.1 - Pantalla de servicio 

 

 

Fig. 7.2 - Puente de cable  
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7.2 Activación del funcionamiento de emergencia 

Para activar el funcionamiento de emergencia, desenrosque la placa de cubierta para el 

funcionamiento de emergencia en el tope superior y mueva el interruptor de palanca negro a 

la posición «I». 

 

Fig. 7.3 - Retirada de la placa de cubierta 

 

 

Fig. 7.4 - Interruptor de activación en la posición «I» 
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Ahora compruebe si funciona el funcionamiento de emergencia. La placa de montaje debe 

moverse hacia arriba cuando se pulsa el botón de subida y hacia abajo cuando se pulsa el 

botón de bajada. 

 

Fig. 7.5 - Prueba de funcionamiento de emergencia 
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8 CONEXIÓN DE LA PLATAFORMA 

8.1 Conexión mecánica de la plataforma 

Coloque la plataforma sobre el palé de madera delante de la torre de accionamiento con la 

ayuda de un dispositivo de elevación o una carretilla. Asegúrese de que la plataforma esté 

nivelada para facilitar la conexión a la torre de accionamiento. 

En el siguiente paso, utilice el funcionamiento de emergencia para llevar la placa de montaje a 

la altura del hueco de la plataforma. 

Asegúrese de que el perno soldado en el interior de la plataforma encaje en la placa de montaje 

prevista para este fin. Si la altura coincide, la plataforma se empuja hacia delante. Tenga 

cuidado de no dañar ningún cable. 

 

Fig. 8.1 - Conexión mecánica de la plataforma 
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Para colocar la placa de montaje en su posición final, puede utilizar un destornillador. A 

continuación, inserte y apriete siete tornillos hexagonales M10x16 desde el interior de la 

plataforma a ambos lados de la misma. 

 

Fig. 8.2 - Colocación con un destornillador 

 

 

Fig. 8.3 - Tornillos hexagonales 
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8.2 Conexión eléctrica de la plataforma 

Para facilitar el paso de los cables, es recomendable desmontar previamente el panel de 

conexión. A continuación, los cables se introducen en el interior de la plataforma y se colocan 

debajo del panel de conexión. El panel de conexión cuenta con un dispositivo de alivio de 

tensión que fija los cables. 

Los enchufes primario y secundario están etiquetados del 1 al 40 y deben conectarse según 

corresponda. Además, debe conectarse un enchufe de 4 polos. Fíjelo con una brida para cables. 

Trabaje con cuidado para que todos los enchufes queden bien fijados. 

 

Fig. 8.4 - Panel de conexión 

 

Fig. 8.5 - Etiquetado de los enchufes 
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Fig. 8.6 - Conexión 

 

En el lado izquierdo de la plataforma se encuentra el conector de 2 pines para la iluminación 

de la plataforma. Enrosque este conector en el interior y conéctelo también al cable. 

 

Fig. 8.7 - Conector de la iluminación de la plataforma 

 

Suba en modo de emergencia y retire el palé de debajo de la plataforma. A continuación, retire 

el puente instalado previamente en DL0, consulte el capítulo 7.1 Establecer la función del 

funcionamiento de emergencia 

Ahora puede desactivar el modo de emergencia. Asegúrese de que ambas puertas estén 

cerradas. Puede utilizar el control remoto para mover la plataforma a la posición final inferior 

por primera vez.  
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9 AJUSTE DE LA ALTURA DE ELEVACIÓN 

Básicamente hay dos formas de ajustar la altura de elevación. 

▪ Detección de posición con interruptor de límite (entrega a partir de junio de 2024) 

▪ Detección de posición con encoder 

La altura de elevación se ajusta de fábrica con un interruptor de límite como estándar. 

Para acceder al interruptor de límite superior, es necesario retirar la placa de cubierta lateral 

de la puerta superior (figura 1). Para acceder al interruptor de límite inferior, retire la placa 

frontal. Los tornillos deben atornillarse siempre desde el interior. Los interruptores se 

encuentran siempre en el lado derecho cuando se miran desde abajo. 

 

Fig. 9.1 - Desatornille la placa de cubierta lateral 
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9.1 Detección de posición con interruptor de límite 

9.1.1 Ajuste de la posición de tope superior con interruptor de límite 

Si el ajuste de fábrica no es correcto, los interruptores deben reajustarse durante la instalación. 

1. Afloje los tornillos del interruptor de límite superior (SHC) y empújelos hacia arriba lo 

máximo posible. 

2. Mueva la plataforma a la posición de tope superior deseada. 

3. Afloje los tornillos y empuje el interruptor de límite superior (SHC) hacia abajo hasta 

que se active. A continuación, vuelva a apretar los tornillos. 

4. Asegúrese de que el interruptor de zona de puerta SZ1 se active antes que el 

interruptor de límite SHC. Si no es así, mueva la placa perforada más hacia abajo para 

que el SZ1 se active antes. 

 

Fig. 9.2 - Ajuste de la posición de tope superior con interruptor de fin de carrera 

 

Si se alcanza el interruptor de límite antes que el interruptor de zona de la puerta, la pantalla 

muestra el siguiente error: 

ID de error Indicación en pantalla Descripción 

F209 
ZONE BREAK. SP. 

SI: SZ0,1,2,3 

Los interruptores de zona SZ0,1,2,3 de las puertas 

se activaron de forma ilógica o al mismo tiempo. 

Asegúrese de que solo se active un interruptor de 

zona a la vez y de que el interruptor de zona 

siempre se active antes que el interruptor de 

límite correspondiente. 

Tabla 9.1 - Error F209  

Interruptor de límite SHC 

Placa del interruptor de 

la zona de la puerta 
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9.1.2 Ajuste de la posición de parada inferior con interruptor de límite 

Si el ajuste de fábrica no es correcto, los interruptores deben reajustarse durante la instalación. 

1. Afloje los tornillos del interruptor de límite inferior (SLC) y empújelo hacia abajo lo 

máximo posible. 

2. Mueva la plataforma a la posición de parada inferior deseada. 

3. Afloje los tornillos y empuje el interruptor de límite inferior (SLC) hacia arriba hasta que 

se active. A continuación, vuelva a apretar los tornillos. 

4. Asegúrese de que el interruptor de zona de puerta (SZ0) se active antes que el 

interruptor de límite (SLC). Si no es así, mueva la placa perforada más hacia arriba para 

que el SZ0 se active antes. 

 

Fig. 9.3 - Ajuste de la posición de parada inferior con interruptor de fin de carrera 

 

Si se alcanza el interruptor de límite antes que el interruptor de zona de la puerta, la pantalla 

muestra el siguiente error: 

ID de error Indicación en pantalla Descripción 

F209 
ZONE BREAK. SP. 

SI: SZ0,1,2,3 

Los interruptores de zona SZ0,1,2,3 de las puertas 

se han activado de forma ilógica o al mismo 

tiempo. Asegúrese de que solo se active un 

interruptor de zona a la vez y de que el 

interruptor de zona siempre se active antes que 

el interruptor de límite correspondiente. 

Tabla 9.2 - Error F209 

  

Interruptor de límite 

inferior SLC 

Placa del interruptor de 

la zona de la puerta 
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9.2 Detección de posición con encoder (contador de revoluciones) 

Este ajuste es obligatorio para sistemas con varias paradas y puede ser una alternativa al ajuste 

de las paradas con interruptores de límite. 

La parada superior se determina con puntos de encoder, que se guardan durante el recorrido 

de aprendizaje. 

Realice el recorrido de aprendizaje con aproximadamente 150 kg para obtener los resultados 

más precisos de la parada en el funcionamiento posterior. 

Proceda en el siguiente orden: 

1. Asegúrese de que se ha seleccionado el ajuste «Detección de posición con encoder» 

en el menú. 

2. Asegúrese de que la plataforma se encuentra en la parada inferior. 

3. Mueva el interruptor de palanca blanco S1 a la posición superior denominada «S». 

4. Pulse las teclas de flecha para navegar hasta el elemento del menú «Configuración de 

la estación» y confírmelo con el botón Intro. 

5. Vuelva a pulsar las teclas de flecha para navegar hasta el elemento del menú «Prueba 

de conducción-stat» y confírmelo con el botón Intro. 

6. Al confirmar «Seguro», la pantalla muestra «Aprendizaje de parada de conducción. 

ST0>0» en la pantalla. 

a. Si aparece ST0>1xxx en la pantalla, la plataforma no se encuentra en la parada 

inferior o el interruptor (SLC) no está activado. En este caso, el elevador se 

desplaza automáticamente a la parada inferior pulsando el botón «Arriba» hasta 

que se activa el interruptor «SLC». 

Si la posición de parada inferior no es correcta, ajuste primero el interruptor 

para la posición de parada inferior (véase el punto 1.2 Ajuste de la posición de 

parada inferior con el interruptor de límite). 

7. Ahora pulse el botón «Arriba» de los botones de mando de la plataforma; la plataforma 

se moverá hacia arriba; suelte el botón aproximadamente 50 mm antes de la parada 

superior. 

8. Al pulsar de nuevo el botón «Arriba», la plataforma se moverá lentamente hasta la 

parada superior. 

9. Mueva la plataforma a la posición correcta utilizando los botones «Arriba» y «Abajo». 

10. Ahora mantenga pulsado el botón Intro del panel de control durante 5 segundos. 

Aparecerá el mensaje «Aprendizaje de parada de accionamiento. FINALIZADO». 

11. Confirme de nuevo pulsando el botón Intro. 

12. El aprendizaje de accionamiento ha finalizado. 

13. No olvide volver a colocar el interruptor S1 en la posición inferior. 
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Fig. 9.4 - Detección de posición con encoder (contador de revoluciones) 
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10 INSTALACIÓN Y PRUEBA DE LOS MANDOS A DISTANCIA 

Monte el mando a distancia en un lugar adecuado. Retire la cubierta superior e inferior para 

acceder a los orificios de montaje. 

 

Fig. 10.1 - Instalación y prueba de los mandos a distancia 
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11 FINALIZACIÓN DE LA UNIDAD 

Por último, monte todas las cubiertas que se muestran en las imágenes siguientes: 

 

Fig. 11.1 - Instalación de las cubiertas laterales 

 

 

Fig. 11.2 - Instalación de las cubiertas frontales  
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11.1 Lista de comprobación para la inspección final 

▪ Funcionamiento de las barras de contacto 

▪ ¿Se ha limpiado el elevador? 

▪ ¿Se han instalado todas las cubiertas y se han retirado las láminas protectoras? 

▪ Compruebe que el suelo de seguridad se mueve libremente 

▪ Funcionamiento de la parada de emergencia 

▪ Funcionamiento de los mandos a distancia 

▪ ¿Se ha movido el interruptor S1 del panel de control a la posición del menú de usuario 

(posición inferior)? 

▪ ¿Las puertas se abren y cierran con suavidad? 

▪ ¿Está desactivado el funcionamiento de emergencia y está instalada la placa de 

cubierta? 

▪ ¿Se ha entregado el manual de instrucciones al cliente? 

▪ ¿Se ha formado al cliente sobre el producto, incluida la activación del modo de 

emergencia en caso de emergencia? 

 

12 ESTRUCTURA DEL MENÚ 

Todos los elementos del menú principal se enumeran en la siguiente tabla. También se indica 

si el elemento se encuentra en el menú de usuario o en el menú de servicio. La tabla también 

contiene una breve descripción de las opciones disponibles para los elementos del menú 

principal. 

Elemento del 

menú 

Menú de 

usuario 

Menú de 

servicio 
Descripción 

User menu 
 X Puede utilizar este elemento para especificar si 

el menú debe ser accesible en modo usuario. 

Information 

X X Este elemento muestra información básica del 

dispositivo (versión de hardware y software, 

número de serie) 

Language 
X X Este elemento se puede utilizar para configurar 

el idioma de visualización. 

Production 

number 

 X Se utiliza para guardar el número de fábrica. 

Error 
X X Muestra la lista de errores registrados (máx. 

26). También es posible eliminar esta lista. 

Confirm error 
 X Si se confirma este punto, se reconocen todos 

los errores. 

Operation time 
 X Este elemento muestra el tiempo de 

funcionamiento y también permite eliminarlo. 
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Elemento del 

menú 

Menú de 

usuario 

Menú de 

servicio 
Descripción 

Factory settings 

 X Cuando se activa este elemento, todos los 

parámetros se restablecen a los ajustes de 

fábrica. 

Main drive M 
 X Se utiliza para configurar el accionamiento 

utilizado (24 VCC o 230 VCA). 

Drive settings 

 X Se utiliza para parametrizar los accionamientos 

individuales (motor principal, motores de las 

puertas) 

Config. station 

 X Permite configurar la detección de posición 

(encoder y/o interruptor) y programar el 

accionamiento de aprendizaje. 

Config. door lock 

 X Se utiliza para configurar las puertas, los 

tiempos de apertura y cierre, ya sean 

automáticos o manuales. 

External control 

setting 

 X Se utiliza para configurar las funciones a través 

del mando a distancia por radio. 

Delay.off.lighting 
 X Se utiliza para configurar la duración de 

encendido de la iluminación de la plataforma. 

Radio version  X Se utiliza para configurar la versión de radio. 

Service info 
 X La visualización de información de servicio en 

el menú se puede activar y desactivar. 

Tabla 12.1 - Estructura del menú 

 

En los siguientes párrafos se describen algunos elementos del menú. Las descripciones están 

organizadas según la estructura del menú principal. Los ajustes de fábrica están subrayados 

en las siguientes listas. Estos ajustes se pueden restaurar restableciendo el sistema a los 

ajustes de fábrica. 
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12.1 Language 

Elemento del 

menú 
Valor Nombre Descripción 

Language CZE Czech Aquí se puede seleccionar el idioma 

deseado. 
ENG English 

GER German 

ESP Spanish 

FRA French 

PL Polish 

Tabla 12.2 - Elemento del menú language 

12.2 Production number 

Esta opción del menú se puede utilizar para configurar el número de fábrica o de identificación 

(cinco dígitos). La posición actual se puede cambiar utilizando el comando de movimiento 

hacia arriba. El dígito que se está editando actualmente aparece subrayado. El comando de 

movimiento hacia abajo se puede utilizar para saltar al siguiente dígito. 

12.3 Error 

Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

Error list 
Fxxx n/30 

h:m:s 
- 

Muestra la lista de errores registrados guardados 

en el menú. La primera línea muestra el código de 

error Fxxx (véase la tabla de errores) y la posición 

de la entrada de error en la lista de errores (máx. 

26 entradas). La segunda línea muestra el tiempo 

de funcionamiento actual en el que se produjo el 

error. 

Delete error 
Sure? 

YES 
- 

Si se activa y selecciona «SÍ», todos los errores 

guardados se eliminarán de la lista. 

PRECAUCIÓN: Solo un técnico autorizado puede 

eliminar la lista de errores. 

Tabla 12.3 - Elemento del menú error 

12.4 Confirm error 

Cuando esta opción del menú está activa, se confirman todos los errores que se han producido. 

Esto permite restablecer el funcionamiento normal de la plataforma al intentar eliminar el 

código de error incorrecto. Los errores que deben confirmarse se enumeran en la tabla de 

errores; consulte el capítulo 14 Tabla de errores. 

Confirmar no elimina la entrada de error de la lista de errores. Sin embargo, si desea hacerlo, 

debe eliminar toda la lista (véase la descripción anterior). 
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12.5 Operation time 

Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

Displays h:min:s - 
Este elemento muestra el tiempo de funcionamiento 

actual en el formato h:min:s. 

Reset 
Sure? 

YES 
- 

Cuando se activa y se selecciona «SÍ», se borra el 

contador de tiempo de funcionamiento. 

PRECAUCIÓN: El contador de tiempo de 

funcionamiento solo puede ser borrado por un 

técnico autorizado. 

Tabla 12.4 - Elemento del menú operation time 

 

12.6 Factory settings 

Cuando se activa este elemento, todos los parámetros se restablecen a los ajustes de fábrica. 

Los ajustes predeterminados de fábrica están subrayados en las siguientes listas. 

 

12.7 Radio version 

Elemento del 

menú 
Valor Nombre Descripción 

Radio version 

1 
TX-OMDE-V-01 

(Schmidiger) 

Se utiliza para configurar la versión del 

módulo de radio. 

2 
Reserva para otro tipo 

de control por radio 

Tabla 12.5 - Elemento del menú radio version 

 

12.8 Main drive M 

Elemento del 

menú 
Valor Nombre Descripción 

DC motor PWM 
 

 Se instala un motor de corriente continua con 

placa PWM. 

AC motor FRQ 
 

 Se instala un motor de corriente alterna con 

variador de frecuencia. 

AC motor 

contactor 

  
Se instala un motor de corriente alterna controlado 

mediante contactores. 

Tabla 12.6 - Elemento del menú main drive M 
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12.9 Drive settings 

Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

Main drive M  Enter  

 

Main drive 

Electricity 

10-60 

50 
Ampere 

Establece el valor umbral para la desconexión por 

sobrecorriente del motor principal. 

Main drive 

speed 
 Enter  

Permite establecer las velocidades 

G. max. 

charge 

50-100 % Permite establecer la velocidad al desplazarse a 

máxima velocidad hacia arriba 

100 % 

G. max Ab 

50-100 % Permite establecer la velocidad al desplazarse a 

máxima velocidad hacia abajo 

70 % 

G. min On 

20-80 % Permite establecer la velocidad reducida hacia 

arriba antes de la parada 

20 % 

G. min Ab 

20-80 % Permite ajustar la velocidad reducida antes de la 

parada hacia abajo 

20 % 

Encoder 

translation 

1-10000 Value Ajuste de la relación de transmisión del encoder (1 

revolución del motor cuenta X puntos en la unidad 

de control) 52 Value 

Main drive 

deceleration 

5-100 CM Especifica cuántos cm recorre el ascensor a 

velocidad reducida antes del punto de parada (solo 

es posible con control de velocidad mediante 

encoder) 
10 CM 

Main drive 

reset 

Are you 

sure? 
Enter 

Permite restablecer los ajustes de fábrica solo en el 

elemento del menú Accionamiento principal 

Tabla 12.7 - Elemento del menú drive settings 
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12.10 Config. station 

Elemento del 

menú 
Valor Nombre Descripción 

Number of stops 
2-4 

2 

Value Define cuántos topes están instalados 

Position detection 

 Enter 
 

Permite configurar qué método de detección 

de posición se utiliza para acercarse a los 

topes 

Encoder 

 
 El control de velocidad y la detección de 

posición se realizan mediante un encoder  
 

Limit switch + 

encoder 

 
 El control de velocidad se realiza con un 

encoder, la detección de posición mediante 

un interruptor (actualmente aún no es posible) 
 

 

Limit switch 

 
 El control de velocidad se realiza con un 

interruptor de retardo, la detección de 

posición mediante un interruptor de límite (a 

partir de la semana 16/2024) 

 
 

Encoder reset 

Manual Value  Con el ajuste automático, el codificador se 

restablece a 0 cada vez que se alcanza el tope 

inferior Automatic 

machine 

Value 

Learning journey 

stop. 

Are you 

sure? 

Enter Permite iniciar el proceso de aprendizaje 

Tabla 12.8 - Elemento del menú config. station 

 

12.11 Config. door lock 

Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

Stop stone 

ST0 

 Enter  Especifica cuántos centímetros se desplaza 

el elevador a velocidad reducida antes de 

la parada (solo es posible con control de 

velocidad mediante encoder). 
  

ST0 Stop 

0-3  La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

0  
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Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

ST0 

Door/ramp 

Man. 

door 

The door must be 

opened and closed 

manually 

Permite fijar la puerta o la rampa en la 

parada 0 

Aut. 

door Act 

M0 

The door 

opens/closes 

automatically (made 

by Lehner 

Lifttechnik) 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Walky 

The door 

opens/closes 

automatically (Walky 

make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Dorma 

The door 

opens/closes 

automatically 

(Dorma make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Ramp 

M0 

The lower stop is 

equipped with an 

automatic ramp 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

Stop stone 

ST1 

 Enter  Especifica cuántos centímetros recorre el 

ascensor a velocidad reducida antes de la 

parada (solo es posible con control de 

velocidad mediante encoder). 
  

ST1 Stop 

0-3  La parada superior o la primera parada 

central deben tener el ajuste 1. 

1  

ST1 

Door/ramp 

Man. 

Door 

The door must be 

opened and closed 

manually 

Permite ajustar la puerta o la rampa en la 

parada 1. 

Aut. 

door Act 

M0 

The door 

opens/closes 

automatically (made 

by Lehner 

Lifttechnik) 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Walky 

The door 

opens/closes 

automatically (Walky 

make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 
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Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Dorma 

The door 

opens/closes 

automatically 

(Dorma make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Ramp 

M0 

This setting cannot 

be selected in 

ST1,2,3 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

Stop stone 

ST2 

 Enter  
Especifica cuántos centímetros recorre el 

elevador a velocidad reducida antes de la 

parada (solo es posible con control de 

velocidad mediante encoder).   

ST2 Stop 

0-3  
La parada superior o la primera parada 

central deben tener el ajuste 1. 

2  

ST2 

Door/ramp 

Man. 

Door 

The door must be 

opened and closed 

manually 

Permite configurar la puerta o rampa en la 

parada 2 (la configuración solo es necesaria 

si hay 1 parada intermedia ST1 y ST2 

disponible). 

Aut. 

door Act 

M0 

The door 

opens/closes 

automatically (made 

by Lehner 

Lifttechnik) 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Walky 

The door 

opens/closes 

automatically (Walky 

make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Dorma 

The door 

opens/closes 

automatically 

(Dorma make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Ramp 

M0 

This setting cannot 

be selected in 

ST1,2,3 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

Stop stone 

ST3 

 Enter  Especifica cuántos centímetros recorre el 

elevador a velocidad reducida antes de la 

parada (solo es posible con control de 

velocidad mediante encoder). 
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Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

ST3 Stop 

0-3  La parada superior debe tener el ajuste 3 

(configuración necesaria solo si hay 2 

paradas intermedias ST1 y ST2). 3  

ST3 

Door/ramp 

Man. 

Door 

The door must be 

opened and closed 

manually 

Permite configurar la puerta o rampa en la 

parada 2 (configuración necesaria solo si 

hay 2 paradas intermedias ST1 y ST2 

disponibles). 

Aut. 

door Act 

M0 

The door 

opens/closes 

automatically (made 

by Lehner 

Lifttechnik) 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Walky 

The door 

opens/closes 

automatically (Walky 

make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Car door 

Dorma 

The door 

opens/closes 

automatically 

(Dorma make) 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

ST0 

Door/ramp 

Ramp 

M0 

This setting cannot 

be selected in 

ST1,2,3 

La parada inferior debe tener el ajuste 0. 

Door-

opening 

time 

1-90 Sec. 
Especifica cuánto tiempo permanece 

abierta la puerta después de abrirse (en 

una puerta automática, la puerta se vuelve 

a cerrar tras este tiempo; en una puerta 

manual, la cerradura se cierra tras este 

tiempo). 

15 Sec. 

Door 

movement. 

Time 

1-30 Sec. Especifica cuánto tiempo permanece 

activado el motor del abridor automático 

de puertas. 10 Sec. 

Tabla 12.9 - Elemento del menú config. door lock 
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12.12 External control settings 

Elemento 

del menú 
Valor Nombre Descripción 

External 

control 

delay 

0-100 Sec. Si el valor es <0, el comando de control externo 

se retrasa en segundos. 
0 Sec 

Door lock 

unlocking 

2nd 

command 
 

Si se alcanza una parada, la puerta se desbloquea 

automáticamente; si se selecciona el ajuste del 

comando 2, se debe pulsar de nuevo el botón de 

parada después de alcanzar la parada para 

desbloquear la puerta. 

Automatic 

machine 
 

Drive from 

external 

control 

Permanent 

activation 
 

Con la activación permanente, basta con pulsar 

brevemente la parada deseada para alcanzarla. 

¡Atención! ¡Este ajuste no está permitido según la 

norma EN81-41! 

Activación con impulso: se debe mantener 

pulsado el botón para llegar a la parada deseada. Activation 

with impulse 
 

Tabla 12.10 - Elemento del menú external control settings 

 

12.13 Platform SS (Key switch) 

Elemento del 

menú 
Valor Nombre Descripción 

Without SS 

  El interruptor de llave de la plataforma está 

inactivo, la plataforma también funciona sin el 

interruptor de llave y en la posición OFF   

Block ride 

  El interruptor de llave debe estar insertado y en 

la posición ON para mover la plataforma desde 

el control de la plataforma hasta la parada 

deseada, pero la puerta se puede desbloquear. 
  

Block drive and 

door 
  

El interruptor de llave debe estar insertado y en 

la posición ON para mover la plataforma desde 

el control de la plataforma hasta la parada 

deseada. La puerta tampoco se puede 

desbloquear desde el control de la plataforma. 

Tabla 12.11 - Elemento del menú platform SS 
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13 POSICIONES Y DESIGNACIÓN DE LOS INTERRUPTORES 

 

Fig. 13.1 - cambiar de posición 
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Fig. 13.2 - cambiar de posición 
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13.1 Designación del interruptor 

Designación del interruptor Función 

SCH1 Interruptor de cadena 

SOL Interruptor de sobrecarga 

SZ0 Interruptor de zona inferior 

SZ1 Interruptor de zona superior 

SNU Funcionamiento de emergencia activado 

SNC Funcionamiento de emergencia desactivado 

SEU Interruptor de límite superior de emergencia 

SHC Interruptor de límite superior 

SLC Interruptor de límite inferior 

SRO Interruptor de límite inferior de emergencia 

SDR Interruptor de modo de emergencia activo 

SP0 Comando de movimiento hacia arriba 

SP1 Comando de movimiento hacia abajo 

SA Botón de alarma 

SE  Botón de emergencia 

SSP Interruptor de llave 

M0  Motor principal 

EZ Bloqueo de puerta 

SBT 1-7 Interruptor de contacto de piso 1-7 

SRU1 Interruptor de límite superior izquierdo 

SRU2 Interruptor de límite superior derecho 

SG Interruptor de seguridad 

SOL1 Interruptor de retardo de velocidad 

Tabla 13.1 - Designación del interruptor 
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14 TABLA DE ERRORES 

ID de 

error 

Indicación en 

pantalla 
Descripción 

F100-157 
Fault on relay or 

contacts 

Ubicación del error de la placa de circuito: puede que 

tengas que cambiar la placa de circuito principal. 

Asegúrate de que las baterías estén completamente 

cargadas. 

¡Ponte en contacto con el fabricante! 

F158 
ECODER ERROR: 

SI: SE 

El codificador no cuenta ningún punto. Intenta volver 

a realizar el aprendizaje de la unidad. Comprueba la 

conexión eléctrica en los terminales AM/BM/V+/GND. 

Asegúrate de que las baterías estén completamente 

cargadas. 

F200 
EMERGENCY STOP 

SI: SEU 

Se ha pulsado el botón de parada de emergencia. 

F201 ON NOTEND SW 

Se ha activado el interruptor de límite de emergencia 

SEU en la parte superior. Aleje la plataforma con el 

funcionamiento de emergencia del tope superior. A 

continuación, realice una comprobación visual y 

funcional del SEU. 

F202 
FANGVORR/OSG 

SI: SG 

Se ha activado el dispositivo de seguridad SG. Mueva 

la plataforma con el modo de emergencia justo antes 

de la posición final superior. A continuación, se debe 

extraer manualmente el dispositivo de seguridad SG. 

Si se activa varias veces, póngase en contacto con el 

fabricante. 

F203 
CHAIN HINGE 

SI: SCH 

Se ha activado el interruptor de cadena SCH1. Eleve la 

plataforma aproximadamente 100 mm utilizando el 

funcionamiento de emergencia. Compruebe de nuevo 

el funcionamiento. Compruebe el funcionamiento y el 

cableado del interruptor SCH. 

F205 
UNDER.NOT/CHAIN 

SI: SRO 

Se ha activado el interruptor de límite de emergencia 

SRO en la parte inferior. Aleje la plataforma del tope 

inferior mediante el funcionamiento de emergencia. A 

continuación, realice una comprobación visual y 

funcional del SRO. Asegúrese de que el interruptor de 

límite inferior SLC funciona correctamente y se 

encuentra al menos a 10 mm del interruptor de límite 

de emergencia SRO. 
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ID de 

error 

Indicación en 

pantalla 
Descripción 

F206 
HANDRAD SW 

SI: SDR 

El interruptor de funcionamiento de emergencia SDR 

está activado. Desactive el interruptor para volver al 

funcionamiento normal. 

F208 
UNDEF. STATION 

SI: SHC, SLC 

Los interruptores de límite inferior y superior se 

activan simultáneamente. Compruebe el interruptor 

de límite superior SHC y el interruptor de límite 

inferior SLC. 

F209 
FEHL. ZON. SW 

SI: SZ0,1,2,3 

Los interruptores de zona SZ0,1,2,3 de las puertas se 

han activado de forma ilógica o al mismo tiempo. 

Asegúrese de que solo se active un interruptor de 

zona a la vez. El interruptor de zona siempre debe 

activarse antes que los respectivos interruptores de 

límite. 

F210-213 

Z 0 (1,2,3) - ERROR 

SI:SZ0(1,2,3), ENK, 

SL/HC 

Compruebe el funcionamiento del interruptor de zona 

correspondiente. 

F214 
ENCODER ERROR 

Station 

El codificador no cuenta ningún punto. Intente volver 

a realizar el aprendizaje de la unidad. Compruebe la 

conexión eléctrica en los terminales AM/BM/V+/GND. 

Asegúrese de que las baterías estén completamente 

cargadas. 

F215 
ENCODER ERROR 

Pulse 

El codificador no cuenta ningún punto. Intente volver 

a realizar el aprendizaje de la unidad. Compruebe la 

conexión eléctrica en los terminales AM/BM/V+/GND. 

Asegúrese de que las baterías estén completamente 

cargadas. 

F216 
ENCODER ERROR 

Direction of travel 

El codificador cuenta puntos, pero solo en una 

dirección. Intente realizar de nuevo el aprendizaje de 

la unidad. Compruebe la conexión eléctrica en los 

terminales AM/BM/V+/GND. 

Asegúrese de que las baterías estén completamente 

cargadas. 

F300 
STOP DRIVING OFF 

SI: SBT, SL 

Se ha activado el circuito de seguridad para el 

desplazamiento hacia abajo. Compruebe que la base 

de contacto se mueva libremente. Compruebe los 

interruptores SBT de la base de contacto. 
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ID de 

error 

Indicación en 

pantalla 
Descripción 

F302 
RAMPEPOSITION 

SI: SA0 

La rampa no está completamente cerrada o no se 

reconoce el interruptor SA0. 

F303-F306 

D.LOCK DZ0(1,2,3)-

FAIL. 

SI: DU0(1,2,3) 

Fallo de la cerradura de la puerta, la cerradura de la 

puerta no se abre o se cierra correctamente. 

Compruebe que la cerradura de la puerta se mueva 

libremente. Compruebe el cableado de la cerradura 

de la puerta. 

F311-314 

TÜROFFN.0(1,2,3)-

MISS. 

SI: M0 (1,2,3) 

El abridor automático de puertas está activado, pero 

la unidad de control no reconoce ninguna corriente 

del motor. Compruebe el cableado y el 

funcionamiento del cerrojo eléctrico M0 (1,2,3). 

Compruebe la configuración de la placa de circuito, 

también pueden producirse errores si se selecciona el 

abridor automático de puertas pero no hay ningún 

motor instalado. 

F401 
CURRENT LIMIT on 

the main motor 

Asegúrese de que la plataforma pueda moverse 

libremente. Se ha superado el límite de corriente 

establecido en el motor principal. Compruebe el 

ajuste de la corriente del motor principal. El ajuste 

estándar es de 50 amperios. 

F402-405 

CURRENT LIMIT 

TÜ.OFF. MOTOR 

M0(1,2,3) 

Asegúrese de que la puerta automática pueda 

moverse libremente. Se ha superado el límite de 

corriente establecido en el motor del abridor de 

puertas. 

F411 
OVERLOAD 

SI: SOL 

Se ha activado el interruptor de sobrecarga. Si la 

reducción de peso no soluciona el problema, reajuste 

el interruptor SOL. 

F412 
EMPTY BATTERY 

STOP 

Las baterías están descargadas, asegúrese de que la 

fuente de alimentación esté encendida. Cargue las 

baterías. Reemplace las baterías si el error se produce 

varias veces. 

F501 
Batteries are not 

charged 

Las baterías no se están cargando en este momento. 

Las baterías están descargadas, asegúrese de que la 

fuente de alimentación esté encendida. Asegúrese de 

que las conexiones de los enchufes y el cableado del 

cargador estén en buen estado. 

Tabla 14.1 - Tabla de errores 

 


