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1 INTRODUCTION

Pour que l'installation soit réussie, I'équipe d'installation composée de deux personnes doit
posséder les connaissances de base suivantes :

»= Connaissances de base en matiére d'installation mécanique et électrique
» Lire et comprendre les diagrammes de circuits et les schémas électriques

Pour gagner du temps et de I'énergie, il est judicieux de bien se préparer avant l'installation :

» Vous devez disposer d'une boite a outils mécanique et électrique compléte.

» Avant de commencer le montage, vérifiez quels sont les matériaux de fixation
nécessaires. Les vis pour la fixation dans les fondations et la maconnerie ne sont pas
fournies !

» Prévoir une alimentation électrique avec fusible. L'alimentation 1x230 volts avec une
section de 1,5 mm? et un disjoncteur d'au moins 10 A/B ou C est reliée & un chargeur
monté a demeure.

= Vérifiez que la livraison est compléte et qu'il n'y a pas de dommages, et documentez-
les avec des photos avant de commencer le montage.

» Conservez ces instructions d'installation pour toute référence ultérieure.

= Lisez attentivement les instructions d'installation avant de commencer l'installation.

1.1 Outils et matériel d'assemblage nécessaires
Les outils suivants doivent étre disponibles :

» Boite a outils mécanique-électrique

» Dispositif de mesure

* Machine de forage avec foreuse a béton
= Percer, tarauder

* Niveau a bulle court et long

* Barre de pincement

-

= Matériau de la sous-couche Fig. 1.7 - Boite a outils
= Selon la situation, un chariot de transport (de
levage)

= Equipement de levage tel qu'une grue ou un chariot élévateur a fourche
*= Matériel de fixation en fonction de la situation sur le chantier (marteau perforateur,
chevilles, mortier d'injection)

1.2 Tableau des poids

i 6 e () PoidsA de la tour Poids de la plateforme
d'entrainement (kg) (kg)
1 325 230
2 375 230
3 425 230

Tableau 1.7 - Tableau des poids
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Au préalable, une fondation en béton doit étre réalisée pour fixer la tour d'entrainement au
sol. Veuillez tenir compte des dimensions suivantes pour la fondation. Le sous-sol doit étre
parfaitement plat jusqu'a I'entrée de la plateforme.

Avant de procéder a l'installation, vérifiez que les fondations ont été réalisées correctement.

Vue latérale

600

38

Vue avant

1400

Vue de dessus

Points de fixation

122

193

|

69

205

205

Sigma | Manuel d'installation

1400

Fig. 2.1 - plan de fondation
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Si l'installation est réalisée dans une fosse, il faut prévoir une évacuation de I'eau de pluie de
la surface de la plateforme.

Vue latérale
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s 4 =
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1525 300
1825
Vue de dessus
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wy
=

815

Fig. 2.2 - Plan des fondations pour l'installation d'une fosse

Sigma | Manuel d'installation

Version 09/2025

Vue avant

D —— .
oo T et
R A R L
Alimentation
électrique

Page 3



— LEHNER

LIFTTECHNIK

2.1 Conditions de livraison

2 boites en bois sont livrées, la premiére contenant la tour d'entrainement, la seconde la
plateforme. Tous les accessoires tels que les plans d'installation, les vis, les télécommandes et
les plaques de recouvrement sont emballés dans la plateforme

Fig. 2.3 - Livraison Sigma
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3 STRUCTURE DE BASE

Plaques de
fixation pour
plateforme

| |

|

| |

;
i 2x20Ah

Boitier de
| commande

S, | Moteur et [
- transmission
Fig. 3.1 - Structure de la tour Sigma

w T . ; v ] i il L
‘ : * Tableaude |
commande

Panneau de
raccordement a la
tour d'entrainement

Serrure de
porte

Barre de
contact

Support mécanique- - == L Sol de

pour la tour contact
d'entrainement

Fig. 3.2 - Structure de la plateforme Sigma
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4 PREPARATION DE L'ASSEMBLAGE

Dans un premier temps, apportez tout le matériel d'installation sur le site d'installation et
déballez-le. Laissez la tour d'entrainement et la palette non emballées sur la palette en bois.

Le plan d'installation se trouve dans la plateforme. Vérifiez la hauteur de levage exacte (en
incluant éventuellement la fosse d'installation) et comparez-la avec le plan d'installation. La
hauteur de levage ne doit pas s'écarter du plan d'installation de plus ou moins 15 mm. Tenez

compte de l'inclinaison éventuelle des balcons, la porte s'enfoncera ultérieurement d'environ
900 mm dans le balcon.

LOWER LANDING
EXTERNAL CONTROL

24LL

LIFTING HEIGHT

1315] -

120

Fig. 4.1 - Extrait du schéma d'installation

Vérifiez également que les fondations sont régulieres. Si ce n'est pas le cas, les irrégularités

doivent étre compensées ultérieurement a I'aide d'une sous-couche lors du montage de la tour
d'entrainement.
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4.1 Marquage de la position de la tour d'entrainement

Avant d'installer la tour d'entrainement, il est recommandé de déterminer sa position exacte
et de la dessiner sur la magonnerie et les fondations. La largeur des rails de guidage a gauche
et a droite est de 170 mm, I'ouverture de la porte est de 960 mm.

960 mm

Fig. 4.2 - Dimensions de la porte
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4.2 Préparation de la tour d'entrainement

Marquez maintenant les plaques de recouvrement avant a I'aide d'un crayon. Il faut ensuite
dévisser les vis a téte cylindrique M5x10 mm et retirer les couvercles.

Fig. 4.3 - Numérotation de la tour d'entrainement
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5 ASSEMBLAGE TOUR D'ENTRAINEMENT

51 Amener la tour d'entrainement sur le site d'installation a I'aide d'un dispositif
de levage.

Accrochez I'élingue aux boulons a ceil prémontés et amenez la tour d'entrainement sur le lieu
d'installation.

Fig. 5.1 - Accrocher les vis a ceillet

5.2 Positionnement et fixation temporaire

Lorsque le tour d’entrainement est dans la bonne position, fixez-le temporairement a l'aide de
brides de montage afin d'éviter qu'il ne glisse. Ne décrochez pas encore la grue.

Fig. 5.2 - Positionnement
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Alignez maintenant la tour a I'aide d'un long niveau a bulle. Veillez a n'appliquer le niveau a
bulle que sur les profilés en aluminium.

Fig. 5.3 - Alignement a l'aide d'un niveau a bulle

Pour faciliter I'alignement, vous pouvez utiliser des cales et une barre de serrage. Il est
absolument nécessaire que I'échafaudage soit nivelé a 100 % pour que la rampe d'acces repose
ensuite au niveau du sol.

Fig. 5.4 - Outils d'alignement
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5.3 Fixation de la tour d'entrainement supérieure

L'installation doit étre fixée six fois en haut a travers les trous oblongs a 'aide de vis appropriées
(M10 ou similaires en fonction de la structure du batiment).

’ |

I

Fig. 5.5 - points de fixation

ATTENTION : compensez (si nécessaire) les surplombs des balcons par une entretoise !

Fig. 5.6 - Prendre ses distances
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5.4 Fixation de la tour d'entrainement a la base

Pour accéder aux trous de fixation de la partie inférieure de l'avant, vous devez dévisser la
plaque avant la plus basse.

Fig. 5.7 - Tole avant

Fig. 5.8 - Trous de fixation
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Percez un trou de 10 mm dans la fondation et introduisez le boulon d'ancrage.

Fig. 5.9 - Fixation avec cheville a frapper M10

A l'arriere, il devrait étre possible d'atteindre le trou de percage a I'aide d'un long foret. Si vous
ne parvenez pas a atteindre le trou de percage, vous pouvez également démonter la tole de
recouvrement a l'arriere.

Fig. 5.70 - Fixation a l'arriere

Une fois la tour d'entrainement fixée, remontez la tole de protection préalablement dévissée
et décrochez la grue. Retirez également les vis a ceillet.

Fig. 5.77 - Retirer les vis a ceillet
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5.5 Achevement de I'arrét supérieur

Fixer la plaque de basculement a la butée supérieure. Utiliser les vis a téte fraisée M5x10 mm
fournies.

Fig. 5.12 - Montage de la plaque de passage

Accrochez maintenant la porte a I'aide des boulons fournis. Ceux-ci sont en outre fixés a l'aide
de vis a téte cylindrique M5.

Fig. 5.13 - Accrocher la porte
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Assurez-vous que la porte se ferme correctement. Si la porte ne ferme pas correctement,
ajustez-la a I'aide des trous oblongs. Cette opération est absolument nécessaire pour garantir
un fonctionnement sans heurts.

Fig. 5.14 - Réglage de la porte

Installez également les capuchons des charniéres de porte fournis.

Fig. 5.15 - Montage des capuchons de protection
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6 ETABLISSEMENT DE L'ALIMENTATION ELECTRIQUE
6.1 Pose de la ligne d'approvisionnement

Le chargeur peut étre monté a l'intérieur ou a I'extérieur de la tour d'entrainement.

Le cable 24 VDC ou 230 VAC doit étre installé dans la tour. Percez un trou de 22 mm a un
endroit approprié et insérez le presse-étoupe PG fourni.

Fig. 6.1 - Préparation pour l'installation du chargeur

6.2 Chargeur d'installation

Le chargeur est déja prémonté dans la tour d'entrainement. Le c6té secondaire 24 V/DC doit
étre branché, le cable est déja préparé dans la tour d'entrainement. La fiche noire est connectée
au chargeur en la tournant légerement vers la droite.

Fig. 6.2 - Installation du chargeur
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6.3 Controle de la charge
Enclencher l'interrupteur principal rouge pour la commande et |'alimentation du chargeur.

Le chargeur signale maintenant I'état de la charge au moyen de 3 diodes électroluminescentes.
Les affichages suivants sont possibles :

LED Description Niveau de batterie
Vert La batterie est complétement chargée > 90 %
Jaune | Le chargeur fonctionne, mais la charge est| > 20 %
supérieure a 20 %.
Rouge | Les piles sont vides < 20 %, mais sont en cours
de chargement

Tableau 6.1 - Affichage LED Chargeur

En outre, vérifiez la LED4 sur la carte de circuit imprimé. Elle indique que les batteries sont
alimentées en tension par le chargeur. Les batteries sont chargées en permanence, quelle que
soit la position de la plateforme.

Avec une charge de 300 kg et une température d'environ 20 °C, il est possible de parcourir
environ 70 métres. A des températures inférieures a 0 °C, la distance de déplacement se réduit
d'environ 50 %.

e I
&

Fig. 6.3 - Contréle du chargement
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7 PREPARATION DE LA PLATEFORME CONNEXION
7.1 Etablir la fonction de I'opération d'urgence

Pour relier mécaniquement la plateforme a la tour d'entrainement, la plaque de montage doit
étre mise dans la bonne position a I'aide de I'opération d'urgence.

Pour ce faire, un pont électrique doit étre établi sur les contacts DLO-1 et DLO-2 (bas de la
porte).

Fig. 7.2 - Pont métallique
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7.2 Activer I'opération d'urgence

Pour activer I'opération d'urgence, dévissez la plaque de recouvrement de l'‘opération
d'urgence au niveau de la butée supérieure et placez l'interrupteur a bascule noir en position

o

Fig. 7.3 - Retirer la tole de recouvrement

Mode de secours - 0
vers le haut b

\ Mode de secours
vers le bas

Mode de secours
activé « | »

Fig. 7.4 - Interrupteur d'activation en position « | »
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Testez maintenant le fonctionnement de la fonction d'urgence. La plaque de montage doit se
déplacer vers le haut lorsque I'on appuie sur le bouton haut et vers le bas lorsque I'on appuie
sur le bouton bas.

Fig. 7.5 - Test du fonctionnement en mode dégradeé
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8 MONTAGE DE LA PLATEFORME
8.1 Montage mécanique de la plateforme

Amenez la plateforme sur la palette en bois devant la tour d'entrainement a I'aide d'un appareil
de levage ou d'un chariot. Veillez a ce que la plateforme soit de niveau pour faciliter la
connexion a la tour d'entrainement.

Lors de I'étape suivante, utilisez I'opération d'urgence pour amener la plaque de montage a la
hauteur de |'évidement de la plateforme.

Assurez-vous que le boulon soudé a l'intérieur de la plateforme s'enfonce dans la plaque de
montage prévue a cet effet. Si la hauteur correspond, la plateforme est poussée vers I'avant.
Veillez a ne pas endommager les cables.

Fig. 8.1 - Montage de la plateforme mécanique
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Pour mettre la fixation dans sa position définitive, vous pouvez utiliser un tournevis. Depuis
I'intérieur de la plateforme, insérez et serrez sept vis a six pans creux M10x16 de chaque coté.
Répétez |'opération de l'autre coté de la plateforme.

Fig. 8.2 - Positionnement a l'aide d'un tournevis

Fig. 8.3 - Vis a six pans creux

Sigma | Manuel d'installation Version 09/2025 Page 22
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8.2 Raccordement électrique de la plateforme

Pour faciliter le passage des cables, il est conseillé de démonter le panneau de connexion au
préalable. Les cables sont ensuite acheminés vers l'intérieur de la plateforme et posés sous le
panneau de connexion. Le panneau de connexion comporte une décharge de traction qui
permet de fixer les cables.

Les fiches primaires et secondaires sont étiquetées de 1 a 40 et doivent étre branchées en
conséquence. En outre, une fiche a 4 poles doit étre branchée. Fixez-la a I'aide d'un collier de
serrage. Travaillez avec soin pour que toutes les fiches soient bien fixées.

Fig. 8.5 - Marquage des connecteurs
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Fig. 8.6 — Connexion

Sur le c6té gauche de la plateforme se trouve le connecteur a 2 broches pour I'éclairage de la
plateforme. Enfilez-le a I'intérieur et raccordez-le également au cable.

Fig. 8.7 - Connecteur pour éclairage de plateforme

Montez en mode de secours et retirez la palette sous la plateforme. Ensuite, retirez le pont
précédemment installé sur DLO, voir chapitre 7.1 Etablir la fonction de I'opération
d'urgence

Vous pouvez maintenant désactiver le mode de fonctionnement de secours. Assurez-vous
que les deux portes sont fermées. Vous pouvez amener la plateforme pour la premiére fois
en position basse a |'aide de la télécommande..
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9 REGLER LA HAUTEUR DE LEVAGE

Il existe deux possibilités pour régler la hauteur de levage.

= Deétection de position avec interrupteur de fin de course (livraison a partir de juin 2024)
= Détection de position avec encodeur

Par défaut, la hauteur de levage est réglée en usine a l'aide d'un interrupteur de fin de course.

Pour accéder au fin de course supérieur, il faut retirer la tole latérale de la porte (voir
illustration) ou, pour le fin de course inférieur, la tole avant. Les vis doivent toujours étre vissées
depuis l'intérieur. Les interrupteurs se trouvent toujours sur le c6té droit, vu depuis le bas.

Fig. 9.1 - Dévisser la téle de protection latérale
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9.1 Détection de position avec interrupteur de fin de course

9.1.1 Réglage de la position de l'arrét supérieure a I'aide d'un interrupteur de fin de

course

Si le réglage de l'usine n'est pas correct, les interrupteurs doivent étre réajustés lors de

I'installation.

1. Ouuvrir les vis de l'interrupteur de fin de course supérieur (SHC) et les pousser vers le
haut autant que possible.

2. Déplacer la plateforme jusqu'a la position d'arrét supérieure souhaitée.

3. Desserrez les vis et poussez l'interrupteur de fin de course supérieur (SHC) vers le bas
jusqu'a ce qu'il s'enclenche. Resserrer ensuite les vis.

4. Assurez-vous que l'interrupteur de zone de porte SZ1 est activé avant I'interrupteur
de fin de course SHC. Si ce n'est pas le cas, déplacez la plaque perforée vers le bas
afin que le SZ1 se déclenche plus tét.

Interrupteur de fin de
course SHC

Plaque d'interrupteur de
zone de porte

Fig. 9.2 - Réglage de la position finale supérieure avec interrupteur de fin de course

Si l'interrupteur de fin de course est atteint avant I'interrupteur de zone de porte, I'écran affiche
I'erreur suivante :

SI:570,1,2,3

ID d'erreur | Affichage a I'écran Description
Les interrupteurs de zone SZ0,1,2,3 pour les portes
ont été activés de maniere illogique ou en méme
F209 ZONE BREAK. SP. temps. Veillez a ce qu'un seul interrupteur de zone

soit activé a la fois et que l'interrupteur de zone soit
toujours activé avant l'interrupteur de fin de course

correspondant.

Tableau 9.1 - Erreur F209

Sigma | Manuel d'installation
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9.1.2 Réglage de la position de l'arrét inférieure a I'aide d'un interrupteur de fin de
course

Si le réglage de l'usine n'est pas correct, les interrupteurs doivent étre réajustés lors de
I'installation.

1. Ouuvrir les vis de l'interrupteur de fin de course inférieur (SLC) et le pousser vers le bas
autant que possible.

2. Déplacez la plateforme jusqu'a la position d'arrét inférieure souhaitée.

3. Desserrez les vis et poussez I'interrupteur de fin de course inférieur (SLC) vers le haut
jusqu'a ce qu'il s'enclenche. Resserrez ensuite les vis.

4. Assurez-vous que l'interrupteur de zone de la porte (SZ0) est activé avant
I'interrupteur de fin de course (SLC). Si ce n'est pas le cas, déplacez la plaque perforée
vers le haut afin que le SZ0 s'active plus toét.

Plaque d'interrupteur de
zone de porte

Interrupteur de limite
inférieure SLC

Fig. 9.3 - Réglage de la position finale inférieure avec interrupteur de fin de course

Si l'interrupteur de fin de course est atteint avant l'interrupteur de zone de porte, I'écran affiche
I'erreur suivante :

ID d'erreur | Affichage a I'écran Description

Les interrupteurs de zone SZ0,1,2,3 pour les portes
ont été activés de maniere illogique ou en méme

F209 ZONE BREAK. SP. temps. Veillez a ce qu'un seul interrupteur de zone

SI:S70123 soit activé a la fois et que l'interrupteur de zone soit
toujours activé avant l'interrupteur de fin de course
correspondant.

Tableau 9.2 - Erreur F209
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9.2 Détection de position avec encodeur (compteur de tours)

Ce réglage est obligatoire pour les systemes comportant plusieurs arréts et peut étre une
alternative au réglage des arréts par des interrupteurs de fin de course.

La butée supérieure est déterminée a I'aide de points d'encodage, qui sont sauvegardés lors
de l'apprentissage.

Effectuer I'apprentissage en roulant avec environ 150 kg pour obtenir les résultats les plus
précis de I'arrét en fonctionnement ultérieur.

Procéder dans |'ordre suivant :

1. Assurez-vous que le paramétre "Détection de position avec encodeur" a été
sélectionné dans le menu.

2. S'assurer que la plateforme est en butée basse.

Placez l'interrupteur a bascule blanc S1 dans la position supérieure "S".

4. Appuyez sur les touches fléchées pour naviguer jusqu'a |'élément de menu
"Configuration de la station" et confirmez avec le bouton Enter.

5. Appuyez a nouveau sur les touches fléchées pour naviguer jusqu'a I'élément de menu
"Test drive-stat", confirmez avec le bouton Enter.

6. En confirmant "Sure", I'écran affiche "Learning drive stop. STO>0" apparait sur I'écran.

a. Si STO>1xxx apparait sur I'écran, la plateforme n'est pas en butée inférieure ou
le commutateur (SLC) n'est pas activé. Dans ce cas, I'ascenseur se déplace
automatiquement vers la butée inférieure en appuyant sur le bouton "Up"
jusqu'a ce que le commutateur "SLC" soit activé.

Si la position d'arrét inférieure n'est pas correcte, veuillez d'abord régler
I'interrupteur pour la position d'arrét inférieure (voir point 1.2 Réglage de la
position d'arrét inférieure a l'aide de l'interrupteur de fin de course).

7. Appuyez maintenant sur le bouton "Up" des boutons de commande de la plateforme,
la plateforme se déplace vers le haut, relachez le bouton environ 50 mm avant la butée
supérieure.

8. Enappuyant a nouveau sur le bouton "Up", la plateforme se déplace lentement jusqu'a
la butée supérieure.

w

9. Déplacez la plateforme dans la bonne position a I'aide des boutons "Haut" et "Bas".

10. Appuyez ensuite sur le bouton Enter de la carte de contrOle et maintenez-le enfoncé
pendant 5 secondes. Le message "Learning drive stop. FINIS".

11. Confirmez a nouveau en appuyant sur le bouton Enter.

12. L'apprentissage de la conduite est terminé.

13. N'oubliez pas de remettre l'interrupteur S1 en position basse.

Sigma | Manuel d'installation Version 09/2025 Page 28



— LEHNER

LIFTTECHNIK

|

8

AROUDURIGOU R AR @
=8

CONTRAST

]

l

A‘nnnnnnl\nnnnnuu:t e

E

Ev .

E

5{4 L
= ) - -.E-

ENTER  ESC ‘:
w@ :E

anenan A

]

/\

BIUOUUUUGUU RO 0L @
e T 1 ENTER  ESC

‘

r;; mp=

: mom el e ml E
5 pnpe " £ 01!9\"'

ol cp 2

Fig. 9.4 - Détection de position avec encodeur (compteur de tours)
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10 INSTALLATION ET TEST DES TELECOMMANDES

Installez la télécommande dans un endroit approprié. Retirez le couvercle en haut et en bas
pour accéder aux trous de fixation.

Fig. 710.1 - Montage des commandes extérieures
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11 ACHEVEMENT DE L'UNITE

Enfin, montez tous les couvercles indiqués sur les photos ci-dessous :

Fig. 71.7 - Montage des caches latéraux

Fig. 11.2 - Montage des capots avant
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Liste de controle pour l'inspection finale

=  Fonctionnement des barres de contact
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» L'installation a-t-elle été nettoyée ?

* Tous les capots sont-ils montés et les films de protection retirés ?

» Vérifiez que le fond de contact est libre de tout obstacle.

* Fonctionnement de I'arrét d'urgence

* Fonctionnement des commandes externes

*» Le commutateur S1 de la carte de commande a-t-il été remis en position pour le menu
utilisateur (position inférieure) ?

» Les portes sont-elles correctement réglées ?

*» Le mode d'urgence est-il désactivé et la tOle de protection est-elle montée ?

* Le mode d'emploi a-t-il été remis au client ?

» Le client a-t-il été formé au produit, y compris a l'activation du mode d'urgence en cas

d'urgence ?

12 STRUCTURE DU MENU

Tous les éléments du menu principal sont énumérés dans le tableau suivant. Il indique
également si I'élément se trouve dans le menu utilisateur ou dans le menu service. Le tableau
contient également une breve description des options disponibles pour les éléments du menu

principal.
. Menu Menu de .
Point de menu e . Description
utilisateur service
Vous pouvez utiliser cet élément pour spécifier
Menu utilisateur X si le menu doit étre accessible en mode
utilisateur.
Cet élément affiche des informations de base
Informations X X sur I'appareil (version du matériel et du logiciel,
numéro de série).
Cet élément permet de définir la langue
Langue X X e P g
d'affichage.
Numéro de X Permet d'enregistrer le numéro d'usine.
production
Affiche la liste des erreurs enregistrées (max.
Erreur X X 26). Il est également possible de supprimer
cette liste.
Confirmer X Si ce point est confirmé, toutes les erreurs sont
I'erreur reconnues.
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. Menu Menu de .
Point de menu e . Description
utilisateur | service
, Cet élément affiche le temps de
Durée de . .
o X fonctionnement et permet également de
I'opération

['effacer.

Lorsque cet élément est activé, tous les

Réglages d'usine X parameétres sont réinitialisés aux réglages
d'usine.
Entrainement X Permet de régler le variateur utilisé (24 VDC ou
principal M 230 VAQ).
. Permet de paramétrer les différents
Réglages de . ..
, A X entrainements (moteur principal, moteurs de
I'entrainement
porte).
. Permet de régler la détection de position
Station de ;
. . X (codeur et/ou interrupteur) et de programmer
configuration , .
I'apprentissage.
. Permet de configurer les portes, les horaires
Config. serrure . .
X des portes, si elles sont automatiques ou
de porte
manuelles.
Réglage de la Permet de régler les fonctions via la
commande X télécommande radio
externe
Retard.d'extinctio X Permet de définir la durée d'allumage de
n.de.l'éclairage I'éclairage de la plate-forme
Version radio X Permet de définir la version de la radio
. L'affichage des informations de service dans le
Info service X A . e
menu peut étre activé ou désactivé
Vous pouvez utiliser cet élément pour spécifier
Menu utilisateur X si le menu doit étre accessible en mode

utilisateur.

Tableau 12.7 - Structure du menu

Certains éléments du menu sont décrits dans les paragraphes suivants. Les descriptions sont
organisées selon la structure du menu principal. Les réglages d'usine sont soulignés dans les
listes suivantes. Ces réglages peuvent étre rétablis en réinitialisant le systéme aux réglages

d'usine.
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12.1 Langue

Point de menu Valeur Désignation Description

Langue CZE Tcheque Cet élément permet de définir la
ENG Anglais langue d'affichage.
GER Allemand
ESP Espagnol
FRA Francais
PL Polonais

Tableau 12.2 - point de menu « langue »

12.2 Numéro de production

Ce point du menu permet de définir le numéro d'usine ou d'identification (cinq chiffres). La
position actuelle peut étre modifiée a l'aide de la commande de déplacement vers le haut. Le
chiffre en cours d'édition est souligné. La commande de déplacement vers le bas permet de
passer au chiffre suivant.

12.3 Erreur
Point de L . . .
Valeur Désignation Description
menu
Affiche la liste des erreurs enregistrées dans le
menu. La premiére ligne indique le code d'erreur
Liste Fxxx n/30 Fxxx (voir tableau des erreurs) et le rang de
d'erreurs h:m:s I'entrée d'erreur dans la liste des erreurs (26
entrées au maximum). La deuxieme ligne indique
I'heure a laquelle I'erreur s'est produite.
Si "OUI" est activé et sélectionné, toutes les
Supprimer C'est sGr? erreurs enregistrées sont supprimées de la liste.
I'erreur oul

Tableau 12.3 - point de menu « erreur »

12.4 Confirmer l'erreur

Lorsque cet élément de menu est actif, toutes les erreurs survenues sont acquittées. Cela
permet de rétablir le fonctionnement normal de la plate-forme en cas de tentative de
suppression d'un code d'erreur incorrect. Les erreurs qui doivent étre acquittées sont
répertoriées dans le tableau des erreurs — voir chapitre 14 Tableau des erreurs.

La confirmation ne supprime pas I'entrée d'erreur de la liste des erreurs. Si vous souhaitez
toutefois le faire, vous devez supprimer toute la liste (voir description ci-dessus).
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Point de L . . o .
Valeur Désignation Description
menu
. . Cet élément affiche le temps de
Affiche h:min:s - . np
fonctionnement actuel au format h:min:s.
Lorsqu'il est activé et que "OUI" est
sélectionné, le compteur de temps de
Remise 3 C'est sGr ? fonctionnement est supprimé.
Zéro OuUl i

Tableau 12.4 - point de menu « durée de ['opération »

12.6 Réglages d'usine

Lorsque cet élément est activé, tous les parameétres sont réinitialisés aux réglages d'usine. Les
parametres d'usine par défaut sont soulignés dans les listes suivantes.

12.7 Version Radio

Point de menu

Valeur

Désignation

Description

Version radio

TX-OMDE-V-01
(Schmidiger)

Réserve pour
d'autres types de
radiocommande

Permet de définir la version du
module radio.

Tableau 12.5 -point de menu « version radio »

12.8 Entrainement principal M

Point de menu

Valeur

Désignation

Description

Moteur a courant
continu PWM

Un moteur a courant continu avec carte
PWM est installé.

Moteur AC FRQ

Un moteur a courant alternatif avec
convertisseur de fréquence est installé.

Contacteur de
moteur a courant
alternatif

Un moteur a courant alternatif commandé
par des contacteurs est installé.

Tableau 12.6 - point de menu « entrainement principal M »
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Point de menu Valeur | Désignation Description
Entrainement WV Entrer
principal M
Entrainement 10-60 Ampére Définit la valeur de seuil pour le
principal 50 déclenchement de la surintensité du
Electricité = moteur principal.
Vitesse de | WV Entrer Permet de régler les vitesses
I'entrainement
principal
G. charge max. 50-100 % Permet de régler la vitesse lorsque I'on se
déplace a pleine vitesse vers le haut.
100 %
G. max Ab 50-100 % Permet de régler la vitesse en cas de
descente a pleine vitesse.
70 %
G. min On 20-80 % Permet de régler la vitesse réduite vers le
haut avant I'arrét
20 %
G. min Ab 20-80 % Permet de régler la vitesse réduite avant
I'arrét de la descente.
20 %
Traduction du | 1-10000 Valeur Réglage du rapport de transmission du
codeur codeur (1 tour de moteur compte X points
52 Valeur dans l'unité de controle)
Décélération de | 5-100 CM Spécifie combien de cm l'ascenseur
I'entrainement parcourt a vitesse réduite avant le point
principal 10 CM d'arrét (uniquement possible avec le
controéle de la vitesse via I'encodeur).
Réinitialisation de Etes- Entrer Permet de réinitialiser les réglages d'usine
I'entrainement vous sar uniquement dans 'option de menu
principal ? Entrainement principal.

Tableau 12.7 - point de menu « Réglages de l'entrainement »
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Point de menu Valeur Désignation Description
Nombre d'arréts 2.4 Valeur Définit le nombre d'arréts installés
2

Détection de la W Entrer Permet de définir la méthode de

position détection de position utilisée pour
I'approche des arréts.

Encodeur Le controle de la vitesse et la détection
de la position s'effectuent au moyen
d'un encodeur

Interrupteur de Le contréle de la vitesse s'effectue a

fin de course + I'aide d'un encodeur, la détection de la

encodeur position s'effectue a l'aide d'un
commutateur (pas encore possible
actuellement).

Interrupteur de Le contrdle de la vitesse se fait par un

fin de course interrupteur a retardement, la détection
de la position se fait par un interrupteur
de fin de course (a partir de la semaine
calendaire 16/2024).

Réinitialisation Manuel Valeur Avec le réglage Automatique, le codeur

du codeur est remis a 0 chaque fois que la butée

Machine Valeur inférieure est atteinte.
automatique

Arrét du voyage | Etes-vous Entrer Permet d'entamer le parcours

d'apprentissage. sGr? d'apprentissage

Tableau 12.8 - point de menu « station de configuration »
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Point de menu Valeur Désignation Description
Pierre d'arrét STO W Entrer Spécifie le nombre de cm que
I'ascenseur parcourt a vitesse
réduite avant 'arrét (uniquement
possible avec le contrdle de la
vitesse par encodeur).
STO Stop 0-3 La butée inférieure doit étre réglée
sur 0.
0
STO Porte/rampe | La porte de | La porte doit étre | Permet de placer la porte ou la
I'homme ouverte et fermée | rampe a I'arrét 0
manuellement
Porte aut. La porte
Acte MO s'ouvre/se ferme
automatiquement
(fabriquée par
Lehner
Lifttechnik).
Porte de La porte
voiture s'ouvre/se ferme | La butée inférieure doit étre réglée
STO Porte/rampe .
Walky automatiquement | sur 0.
(Walky make)
Porte de La porte
voiture s'ouvre/se ferme | La butée inférieure doit étre réglée
STO Porte/rampe .
Dorma automatiquement | sur 0.
(marque Dorma)
Rampe MO L'arrét inférieur
est équipé d'une | La butée inférieure doit étre réglée
STO Porte/rampe quip g
rampe sur 0.
automatique
Pierre d'arrét ST1 WV Entrer Spécifie le nombre de cm que
I'ascenseur parcourt a vitesse
réduite avant l'arrét (uniquement
possible avec le contrdle de la
vitesse par encodeur).
ST1 Stop 0-3 La butée supérieure ou la premiere
butée centrale doit étre réglée sur
1 1
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Point de menu Valeur Désignation Description
ST1 Porte/rampe Homme. La porte doit étre | Permet a la porte ou a la rampe
Porte ouverte et fermée | d'étre réglée sur l'arrét 1
manuellement
Porte aut. La porte
Acte MO s'ouvre/se ferme
automatiquement
(fabriquée par
Lehner
Lifttechnik).
STO Porte/rampe Porte de La porte La butée inférieure doit étre réglée
voiture s'ouvre/se ferme | sur 0.
Walky automatiquement
(Walky make)
STO Porte/rampe Porte de La porte La butée inférieure doit étre réglée
voiture s'ouvre/se ferme | sur 0.
Dorma automatiquement
(marque Dorma)
STO Porte/rampe | Rampe MO Ce réglage ne La butée inférieure doit étre réglée
peut pas étre sur 0.
sélectionné dans
ST1,23
Pierre d'arrét ST2 WV Entrer Spécifie le nombre de cm que
I'ascenseur parcourt a vitesse
réduite avant I'arrét (uniquement
possible avec le controle de la
vitesse par encodeur).
ST2 Stop 0-3 La butée supérieure ou la premiere
butée centrale doit étre réglée sur
2 1
ST2 Porte/rampe Homme. La porte doit étre | Permet de régler la porte ou la
Porte ouverte et fermée | rampe de l'arrét 2 (configuration
manuellement | nécessaire uniquement si 1 arrét
intermédiaire ST1 et ST2 est
Porte aut. La porte disponible).
po
Acte MO s'ouvre/se ferme

automatiquement
(fabriquée par
Lehner
Lifttechnik).
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Point de menu Valeur Désignation Description
STO Porte/rampe Porte de La porte La butée inférieure doit étre réglée
voiture s'ouvre/se ferme | sur 0.
Walky automatiquement
(Walky make)
STO Porte/rampe Porte de La porte La butée inférieure doit étre réglée
voiture s'ouvre/se ferme | sur 0.
Dorma automatiquement
(marque Dorma)
STO Porte/rampe | Rampe MO Ce réglage ne | La butée inférieure doit étre réglée
peut pas étre sur 0.
sélectionné dans
ST1,23
Pierre d'arrét ST3 W Entrer Spécifie le nombre de cm que
I'ascenseur parcourt a vitesse
réduite avant 'arrét (uniquement
possible avec le contrdle de la
vitesse par encodeur).
ST3 Stop 0-3 La butée supérieure doit étre
réglée sur 3 (configuration
3 nécessaire uniquement si 2 butées
intermédiaires ST1 et ST2 sont
présentes).
ST3 Porte/rampe Homme. La porte doit étre | Permet de régler la porte ou la
Porte ouverte et fermée | rampe de l'arrét 2 (configuration
manuellement | nécessaire uniquement si 2 arréts
intermédiaires ST1 et ST2 sont
Porte aut. La porte disponibles).
Y
Acte MO s'ouvre/se ferme
automatiquement
(fabriquée par
Lehner
Lifttechnik).
STO Porte/rampe Porte de La porte La butée inférieure doit étre réglée
voiture s'ouvre/se ferme | sur 0.
Walky automatiquement
(Walky make)
STO Porte/rampe Porte de La porte La butée inférieure doit étre réglée
voiture s'ouvre/se ferme | sur 0.
Dorma automatiquement

(marque Dorma)
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Point de menu Valeur Désignation Description

STO Porte/rampe | Rampe MO Ce réglage ne La butée inférieure doit étre réglée
peut pas étre sur 0.
sélectionné dans
ST1,23

Temps 1-90 Sec. Spécifie combien de temps la porte
d'ouverture de la reste ouverte aprés I'ouverture
porte (dans le cas d'une porte
automatique, la porte est refermée
15 Sec. apres ce délai ; dans le cas d'une
porte manuelle, la serrure se

referme apres ce délai).
Mouvement de la 1-30 Sec. Spécifie combien de temps le
porte. Temps moteur de I'ouvre-porte

automatique est activé.

10 Sec.

Tableau 12.9 - point de menu « config. Serrure de porte »

12.12 Réglages de la commande externe

automatique

Point de menu Valeur Désignation Description

Retard de 0-100 Sec. Si la valeur est <0, la commande externe

commande est retardée en secondes.

externe 0 Sec

Déverrouillage 2eme Si une butée est atteinte, la porte se

de la serrure de | commandement déverrouille automatiquement ; si le

la porte réglage 2 commandes est sélectionné, il
Machine faut appuyer a nouveau sur le bouton

d'arrét apres avoir atteint la butée pour
déverrouiller la porte.

Entrainement a

partir d'une
commande
externe

Activation
permanente

Activation
permanente

En cas d'activation permanente, il suffit
d'appuyer brievement sur I'arrét
souhaité pour I'atteindre.

Activation par impulsion : le bouton doit
étre maintenu enfoncé pour atteindre
I'arrét souhaité.

Tableau 12.70 - point de menu « réglages de la commande externe »
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12.13 Plateforme SS (interrupteur a clé)
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Point de - . o
! Valeur Désignation Description
menu
Sans SS L'interrupteur a clé de la plate-forme est

inactif, la  plate-forme  fonctionne
également sans l'interrupteur a clé et en
position OFF.

Parcours en
bloc

L'interrupteur a clé doit étre inséré et en
position ON pour déplacer la plate-forme
de la commande de plate-forme a l'arrét
souhaité, mais la porte peut étre
déverrouillée.

Bloquer
I'entrainement
et la porte

L'interrupteur a clé doit étre inséré et en
position ON pour que la plate-forme
puisse étre déplacée de la commande de
plate-forme a I'arrét souhaité. La porte ne
peut pas non plus étre déverrouillée a
partir de la commande de la plate-forme.

Tableau 12.17 - point de menu « plateforme SS »
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13 POSITIONS ET DESIGNATION DES INTERRUPTEURS

20 )
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Fig. 13.7 - positions des commutateurs
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Fig. 13.2 - positions des commutateurs
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13.1 Désignation du commutateur
Désignation du Fonction
commutateur
SCH1 Interrupteur a chaine
SOL Interrupteur de surcharge
SZ0 Bas de l'interrupteur de zone
SZ1 Haut de l'interrupteur de zone
SNU Opération d'urgence sur
SNC Opération d'urgence a partir de
UES Interrupteur de fin de course d'urgence supérieur
SHC Interrupteur de limite supérieure
CSL Interrupteur de fin de course inférieur
OAR Interrupteur de fin de course d'urgence inférieur
SDR Commutateur de mode d'urgence actif
SPO Déplacer la commande Vers le haut
SP1 Commande de conduite vers le bas
SA Bouton d'alarme
SE Bouton d'urgence
SSP Interrupteur a clé
MO Moteur principal
EZ Serrure de porte
SBT 1-7 Contact interrupteur d'étage 1-7
SRU1 Remarque interrupteur de fin de course en haut a gauche
SRU2 Remarque interrupteur de fin de course en haut a droite
SG Interrupteur de sécurité
SOL1 Interrupteur de temporisation de la vitesse

Tableau 13.7 - Désignation du commutateur
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Indication sur

ID d'erreur s Description
I'écran
Localisation de I'erreur sur la carte de circuit imprimé - il
peut étre nécessaire de remplacer la carte de circuit
F100-157 Défaut sur le relais | imprimé principale.
ou les contacts . \ ,
Assurez-vous que les piles sont completement chargées.
Contactez le fabricant !
ERREUR DE L(Ia codeur ncla comptg aucun p,o.ir.mt. Essayez a nouveau
L"ECODEUR - d'effectuer I'apprentissage. Vérifiez la connexion
F158 ) électrique aux bornes AM/BM/V+/GND.
SI: SE . . .
Assurez-vous que les piles sont completement chargées.
ARRET D'URGENCE | Le bouton d'arrét d'urgence a été actionné.
F200
SI: SEU
L'interrupteur de fin de course d'urgence SEU situé en
201 ON NOTEND SW hlaut a été active. EIO|9nez Ia,plate—forme avec | ope.ratlon
d'urgence de la butée supérieure. Effectuez ensuite un
contréle visuel et fonctionnel du SEU.
Le dispositif de sécurité SG s'est déclenché. Déplacer la
plate-forme avec le mode d'urgence juste avant la
F202 FANGVORR/OSG position finale supérieure. Le dispositif de sécurité SG
S|-SG doit ensuite étre retiré manuellement. S'il se déclenche
plusieurs fois, contacter le fabricant.
L'interrupteur a chaine SCH1 a été activé, levez la plate-
CROCHET DE o . .
CHAINE forme d'environ 100 mm en utilisant [|'opération
F203 d'urgence. Vérifier a nouveau le fonctionnement. Vérifier
SI: SCH le fonctionnement et le cablage de l'interrupteur SCH
L'interrupteur de fin de course d'urgence SRO situé en
bas a été activé. Eloignez la plate-forme avec I'opération
. d'urgence de la butée inférieure. Effectuez ensuite un
F205 SOUS.PAS/CHAINE | -ntrale visuel et fonctionnel du SRO. Assurez-vous que
S| : SRO l'interrupteur de fin de course inférieur SLC est
fonctionnel et qu'il se trouve a au moins 10 mm de
I'interrupteur de fin de course d'urgence SRO.
HANDRAD SW L'interrupteur de fonctionnement d'urgence de la SDR
F206 est activé. Désactivez l'interrupteur pour revenir au
SI': SDR

fonctionnement normal.
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Indication sur

ID d'erreur I'écran Description
Les interrupteurs de fin de course inférieur et supérieur
F208 UNDEF. STATION | sont activés simultanément. Vérifier l'interrupteur de fin
Sl SHC, SLC de course supérieur SHC et l'interrupteur de fin de course
inférieur SLC.
Les interrupteurs de zone SZ0,1,2,3 pour les portes ont
FEHL ZON. SW été activés de maniere illogique ou en méme temps.
F209 Veillez a ce qu'un seul interrupteur de zone soit activé a
S1:520,1.2,3 la fois. L'interrupteur de zone doit toujours étre activé
avant les interrupteurs de fin de course correspondants.
Z0(1,2,3) - ERREUR | Vérifier le fonctionnement de l'interrupteur de zone
F210-213 | s:570(1,2,3), ENK, | ONCeMe:
SL/HC
Le codeur ne compte aucun point. Essayez a nouveau
ERREUR ENCODEUR | d'effectuer l'apprentissage. Vérifiez la connexion
F214 Station électrique aux bornes AM/BM/V+/GND.
Assurez-vous que les piles sont complétement chargées.
Le codeur ne compte aucun point. Essayez a nouveau
ERREUR ENCODEUR | d'effectuer I'apprentissage. Vérifiez la connexion
F215 Impulsion électrique aux bornes AM/BM/V+/GND.
Assurez-vous que les piles sont complétement chargées.
Le codeur compte les points, mais seulement dans une
ERREUR direction. Essayez a nouveau d'effectuer I'apprentissage.
F216 D'ENCODEUR Sens | Vérifiez la connexion électrique aux bornes
de la marche AM/BM/V+/GND.
Assurez-vous que les piles sont complétement chargées.
ARRETEZ DE PARTIR | Le circuit de sécurité pour le déplacement vers le bas a
F300 EN VOITURE été activé. Vérifiez que la base de contact est libre de tout
mouvement. Vérifier les interrupteurs SBT dans la base de
Sl : SBT, SL contact.
RAMPEPOSITION | La rampe n'est pas completement fermée ou le
F302 S| - SAO commutateur SAO n'est pas reconnu.
D.LOCK DZ0(1,2,3)- Défaut de la serrure de la porte, la serrure de la porte ne
FAIL s'ouvre pas ou ne se ferme pas correctement. Vérifier la
F303-F306 : : . L
liberté de mouvement mécanique de la serrure de la
SI:DU0(1,2,3) porte. Vérifier le cablage de la serrure de la porte.
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Indication s _—
ID d'erreur I,, ! ur Description
I'écran
L'ouvre-porte automatique est activé mais l'unité de
) contréle ne reconnait pas de courant moteur. Vérifier le
TUROFFN.0(1,2,3)- cablage et le fonctionnement de la gache électrique MO
F311-314 MISS. (1,2,3). Vérifier la configuration de la carte électronique,
SI: MO (1,2,3) des erreurs peuvent également se produire si I'ouvre-
porte automatique est sélectionné mais qu'aucun moteur
n'est installé.
Assurez-vous que la plate-forme peut se déplacer
LIMITE DE librement. La limite de courant réglée sur le moteur
F401 COURANT sur le | principal a été dépassée. Vérifiez le réglage du courant
moteur principal | du moteur principal. Le réglage standard est de 50
amperes.
LIMITE DE Assurez-vous que la porte automatique peut se déplacer
COURANT librement. La limite de courant réglée sur le moteur de
F402-405 T0.0FE. MOTEUR I'ouvre-porte a été dépassée.
MO0(1,2,3)
SURCHARGE Le commutateur de surcharge a été activé. Si une
F411 réduction de poids n'apporte pas de solution, ils ont
SI:SOL réajusté le commutateur SOL.
Les piles sont déchargées, assurez-vous que
F412 BATTERIE VIDE I'alimentation électrique est sous tension. Chargez les
STOP piles. Remplacez les piles si I'erreur se produit plusieurs
fois.
Les batteries ne sont pas chargées pour le moment.
Les batteries ne Les piles sont déchargées, assurez-vous que
F501 sont pas chargées I'alimentation électrique est sous tension. Assurez-vous
gue les connexions et le cablage du chargeur sont en
ordre.

Tableau 14.7 - Tableau des erreurs
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